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ٕٞچٙیٗ اٌبٞی ٔیسٞس وٝ  ػسْ سٛخٝ ثٝ ایٗ ػلأز زض ٔٛاضز سبویسی ٔٛخت غسٔبر خعئی یب وّی ا٘سب٘ی ٔیطٛز.

 ذسبضار ٔحیكی ٚ ا٘سب٘ی ضا ثٝ ز٘جبَ زاضز.زض ضطایف ٘بایٕٗ ذٛاٞس ثٛز ٚ  ا٘دبْ ػُٕ

 یب ٘ػت آسیت  زیسٜ اسز ٘ىٙیس ٚ  ٘مُ ٚ ثٝ ٍٞٙبْ حُٕ ٚ وٝ ٞطٌع الساْ ثٝ ضاٜ ا٘ساظی زسشٍبٞی

 ثٝ فطٚضٙسٜ اقلاع زٞیس.

 ی لكؼبر ثب ِٚشابغ  ٘ػت ایٙٛضسط سٛسف افطاز ٘ب آضٙب ثب ثطق ٔیشٛا٘س حبزثٝ سبظ ثبضس. ٞطٌٛ٘ٝ زسشىبض

 ٔٛسٛض ثسٖٚ ضٙبذز ٔٛخت ذسبضر خب٘ی  ضرع ٔیٍطزز. زاذُ زسشٍبٟٞبی وٙشطَ زٚض زض ثبلا

 خٟز  سب زٜ زلیمٝ ثٝ ٍٞٙبْ سطٚیس یب سؼٕیط زسشٍبٜ ، ٕٞٛاضٜ دس اظ ثی ثطق وطزٖ ایٙٛضسطٞب دٙح

 سرّیٝ ِٚشبغ زاذّی آٖ غجط وٙیس

 ٞبی ٔطالت ثبضیس اضشجبٞب ثٝ سطٔیٙبَ ذطٚخی زسشٍب ٜU,V,W  ثطق سٝ فبظ ٔشػُ ٘ىٙیس. 

 .حشٕب وٙشطَ زٚضٞب ضا اضر وٙیس ٚ سیٓ ظٔیٗ ضا ثٝ سطٔیٙبَ یب دیچ ثس٘ٝ ٔشػُ ٕ٘بئیس 

 

 ِكفب لجُ اظ ضاٜ ا٘ساظی وٙشطَ زٚض زفشطچٝ ضإٞٙب ضا ٔكبِؼٝ ٕ٘بئیس. 

 اخطار
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  LXّای سری درایَ هطخػات فٌی

 ٍرٍدی ٍ خرٍجی دستگاُ

 ٜ380زی: ِٚشبغ ٚضٚ ٔحسٚزV ± 15%  

 ٜ63~47فطوب٘س ٚضٚزی:   ٔحسٚزHz 

 ِٜٚشبغ ذطٚخی: غفط سب ِٚشبغ ٘بٔی ٚضٚزی ٔحسٚز 

 ٜ400~0ذطٚخی:  فطوب٘س ٔحسٚزHz   

  15زاضای سٛئیچ سطٔع زاذّی سبkw  

  أىبٖ سغصیٝ ثب ِٚشبغDC  60ٚ ِٚشبغ ثبقطی V 7.5زض سٛاٟ٘بی  خٟز سیسشٓ ٘دبر اؾكطاضی KW  ،11 KW 

 ٚ15 KW 

 

 کٌترل   I/Oخػِ هط

 ٚثػٛضر ٚضٚزی زیدیشبَ  6زیٟبی زیدیشبَ لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی: ٚضON/OFF  ،4  ٚضٚزی زیٍط سٛسف وبضر

  آدطٗ

 اؾبفٝ ٔی ضٛز. ٔی سٛا٘س

  :1یه ٚضٚزی آ٘بِٛيٚضٚزیٟبی آ٘بِٛي(AI1 )0~10V 2ٚ یه ٚضٚزی آ٘بِٛي(AI2 )0~10V  20~0یبmA  

  :ِٝطٗ یه ضِٝ اؾبفٝ ٔی ضٛز.ثب وبضر آد زٚ ضِٝ ذطٚخی ٚذطٚخی ض 

  :َیه ذطٚخی سطا٘عیسشٛضی ذطٚخی زیدیشبopen collector یه  ٚ ثب وبضر آدطٗ یب دبِسی سطػز ثبلا

 ذطٚخی زیٍط اؾبفٝ ٔی ضٛز.

  :20~0/4یه ذطٚخی آ٘بِٛي ذطٚخی آ٘بِٛيmA   10~0یبV ٗزیٍط اؾبفٝ  ذطٚخی یىی ٚ ثب وبضر آدط

 ٔیطٛز

  ذطٚخی ٔس ثبسRS485   آدطٗثب وبضر 

 

 اغلی کٌترلتَاتغ 

 َٔس وٙشط: (ثػٛضر وٙشطَ ثطزاضی ثب فیسثه ا٘ىٛزضVC(ثسٖٚ فیسثه ٚ )SVCَٔس وٙشط ٚ )V/F 

  :ٖاؾبفٝ خطیبٖ 180 ثب ثب٘یٝ 10% اؾبفٝ خطیبٖ ٚیب 150ثب٘یٝ ثب  60ظطفیز اؾبفٝ خطیب % 

  ٌطشبٚض ضاٜ ا٘ساظی: ٔسSVC  0.5% اؾبفٝ ٌطشبٚض زض فطوب٘س 150ثبHz  ٚزض ٔسVC  اؾبفٝ 180ثب %

 ٌطشبٚض زض فطوب٘س غفط 
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 ٜسٙظیٓ سطػز: ٔس  ٔحسٚزSVC  ٚزض ٔس  1:100ثب ٘سجزVC  1:1000ثب ٘سجز 

  زض سطػز حساوثط ٔس  %0.5±زلز زٚضSVC زض ٔس   %0.02±ٚ زلزVC 

  فطوب٘سCarrier  :1kHz ~ 16.0kHz 

 اضسجبـ سطیبَ، سطػز چٙس دّٝ ایضفط٘س سطػز: وی دس، ٚضٚزی آ٘بِٛي ،  

  ٔس وٙشطَ آسب٘سٛض: وٙشطَ ٘طٔبَ، وٙشطَ سطٚیس یب ضٚظیٖٛ، وٙشطَ ٘دبر اؾكطاضی یبEvacuation  ٚ ٚ

 ضشبة وبٞطی سطیغ

  ٔٙحٙی ضشبةS  ُضى 

 َأىبٖ سٙظیٓ ٞطز حبِز سطػز ٔرشّف ثب ٚضٚزیٟبی زیدیشب 

 أىبٖ سٙظیٓ سطػز ضٚظیٖٛ ٚ ضشبة ٞبی ٔسشمُ افعایٙسٜ ٚ وبٞٙسٜ ثطای ایٗ سطػز 

 ی دبضأشطٞبی ٔسشمُ ٔس ٘دبر اؾكطاضی یب زاضاEvacuation 

 أىبٖ سٙظیٓ سطػز ٔسشمُ ٘دبر اؾكطاضی ٚ ضشبة ٞبی ٔسشمُ افعایٙسٜ ٚ وبٞٙسٜ ثطای ایٗ سطػز 

  أىبٖ سٙظیٓ ضشبة ٞبی سطیغ ٔسشمُ افعایٙسٜ ٚ وبٞٙسٜ ثطای ضطایف ثطذٛضز ثٝ سٛئیچ ٞبی حفبظشی

 ثبلا ٚ دبئیٗ 

 ٛٔبسیه ٔطرػبر دبضأشطٞبی اِىشطیىی ٔٛسٛضخٟز ٔس وٙشطَ ثطزاضی زض زٚ حبِز  اسٛسیٛ٘یًٙ ٚسٙظیٓ اس

 سىٖٛ ٚچطذص ٔٛسٛض

 وٙشطَ وٙشبوشٛض ٔٛسٛض ٚ وٙشطَ وٙشبوشٛض سطٔع ٔىب٘یىی 

 خجطا٘سبظی ٌطشبٚض ضاٜ ا٘ساظی ٔشٙبست ثب ٚظٖ وبثیٗ آسب٘سٛض 

 وّیس   Quick/Jog ضٚی دبُ٘ لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی 

  سٙظیٓسبثغ  (ِٚشبغAVRثٝ ٍٞٙبْ سغییطار ِٚشبغ ٚضٚزی ) 

 ٖٚوٙشطَ حّمٝ ثسشٝ ثب وبضر ا٘ىٛزض خٟز ٔٛسٛضٞبی آسٙىطٖٚ ٚ سٙىط 

 30 ٖاسػبَ وٛسبٜذكبی فبظ ، اؾبفٝ ثبض، اؾبفٝ ِٚشبغ، وبٞص ِٚشبغ،اؾبفٝ زٔب،٘ٛع فبِز ضبُٔ اؾبفٝ خطیب ، 

 ٚغیطٜ
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 ًػة هکاًیکی دستگاُ

  ضسٜ ضا ذٛا٘سٜ ٚ اظ ٔٙبست ثٛزٖ خطیب٘سٞی  ٚ ِٚشبغ آٖ ثب ٔٛسٛض لجُ اظ ٘ػت، اثشسا دلان زسشٍبٜ ذطیساضی

 سحز وٙشطَ ایٗ زضایٛ اقٕیٙبٖ حبغُ ٕ٘بئیس.  دلان زضایٛ ٚ خسَٚ خطیب٘سٞی زضایٛ  ثػٛضر ظیط ٔیجبضس.

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 خطیبٖ ٚضٚزی (kW)سٛاٖ زسشٍبٜ  ٔسَ

(A) 

خطیبٖ 

 ذطٚخی

(A) 

 فطیٓ

15%±3AC 380V                              ِٚز 380زسشٍبٜ ٞبی سٝ فبظ 

LX-7K5-N-00 7.5 20 17 B 

LX-11K0-N-00 11 26 25 B 

LX-15K0-N-00 15 35 32 B 

ٔشط ٔیجبضس ثٝ اظای ٞط 1000زض غٛضسیىٝ ٘ػت زسشٍبٜ زض ٔىب٘ی لطاض زاضز وٝ اضسفبع آٖ اظ سكح زضیب ثیص اظ 

یبٖ زٞی خسَٚ فٛق وٓ ٕ٘بئیس. ثكٛض ٔثبَ ثطای اضسفبع اظ سكح زضیب % اظ خط2غس ٔشطثبلاسط اظ سكح فٛق، 

 % ( وسط ٕ٘بئیس.x  2= %10 5% ) 10ٔشط ثیطشط ٔیجبضس ثبیسشی500ٔشط، وٝ  1500

LX -7K5-N-00 

 مدل دستگاه

 توان دستگاه

7K5  = 7.5KW 

11K = 11KW 

15k = 15KW 

 

 آپشنهای دستگاه

 ولتاژ دستگاه

M = 220 V 

N = 380 V 
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 ٟٔیب ٌطزز ذٙه سبظی زسشٍبٜسب ٞٛای لاظْ خٟز  ایدبز ٕ٘بئیس ی ذبِی اقطاف زسشٍبٜئفؿب ،ثٝ ٍٞٙبْ ٘ػت .

 ظ ثبلا ٚ دبئیٗ زسشٍبٜ ٚ دٙح سب٘شیٕشط اظ قطفیٗ زسشٍبٜ ٔیجبضس. ایٗ فؿب حسالُ زٜ سب٘شیٕشط ا

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  ٝٞطٌع ایٙٛضسط ضا زض سبثّٛی ثطق ٔحجٛس ٘ىٙیس ٚ حشٕب  فٗ یب ٚضٚزی ٚ ذطٚخی ٞبی ٔٙبست خٟز سرّی

ض ( ثبضس. ز C°40ٞٛادیص ثیٙی وٙیس.  زٔبی ٞٛای ٔحیف ایٙٛضسطٞب ثبیسشی وٕشط اظ چُٟ زضخٝ سب٘شیٍطاز )

ؾٕٗ ایٗ ٔسئّٝ ثٝ ٍٞٙبْ ٘ػت چٙس ایٙٛضسط زض یه خؼجٝ یب وبثیز ثطق ثب زلز ٘ظط ثیطشطی ٔس ٘ظط لطاض 

 ٌیطز.

  95ضقٛثز ثبلای% RH   ایٙٛضسط ضا ٔؼیٛة ٔیىٙس. ػّز آ٘سز وٝ ٔٛخت ٞسایز سكحی ضٚی ثطزٞبی لسضر

ت زسشٍبٜ،  خصة ضقٛثز سٛسف ٔیٍطزز ٚ آضن یب خطلٝ ضٚی ثطز ایدبز ٔیىٙس. زض ؾٕٗ ثٝ ٔطٚض ظٔبٖ اظ ٘ػ

 ٌطز ٚ غجبضٞبی ٘طسشٝ ضٚی ثطزٞبی لسضر ، ایٗ ٔسئّٝ ضا سطسیس ٔیىٙس. 

 .اظ دبضیسٜ ضسٖ آة ثٝ زسشٍبٜ خسا خٌّٛیطی ثؼُٕ آیس 

 .زض ٔحیف ٞبی آِٛزٜ حشٕب اظ فیّشطٞبی ٔٙبست زض خؼجٝ یب وبثیٙز ثطق اسشفبزٜ وٙیس 

 چبضٚغیطٜ ( ٚ ٕٞچٙیٗ اضیبی ضیع فّعی ٔثُ ثطازٜ فّع ثدبی ٕ٘ب٘س.زض زاذُ زسشٍبٜ ثؼس اظ ٘ػت، ٚسبئّشبٖ ) آ 

10 CM 

10 CM 

5 CM 5 CM 
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230 mm  206 mm  
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2
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0
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202.5mm 

 Kw 15 – 7.5ابعاد 
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 ًػة الکتریکی دستگاُ

 ثطاسبس خسَٚ ظیط سكح ٔمكغ وبثُ ٚ فیٛظ ٚ وٙشبوشٛض ٔٙبست ضا ا٘شربة ٕ٘بئیس 

 

 هذل دستگاُ
 کلیذ فیَز یا کلیذ اتَهاتیک

(A) 
mm) سطح هقطغ کاتل

2
) 

 ACکٌتاکتَر 

(A) 

15%±3AC 380V  

LX-7K5-N-00 40 6 25 

LX-11K0-N-00 63 6 32 

LX-15K0-N-00 63 6 50 

 

  وٙشطَ زٚضٞب زاضای خطیبٖ ٘طشی ذبظ٘ی ثٝ ثس٘ٝ زسشٍبٜ ٞسشٙس ِصا ٘ػت سیٓ اضر یب ظٔیٗ زض وٙشطَ زٚض

ٔٛسٛض ثسیبض ثب إٞیز اسز ٚ ثبیسشی ثٝ زسشٍبٜ ٔشػُ ضٛز.ا٘شربة سیٓ ظٔیٗ یب اضر ضا ثط اسبس ظطفیز 

وٛسبٜ ضجىٝ ذٛز سؼییٗ ٕ٘بئیس. زض ؾٕٗ اسػبَ سیٕٟبی ظٔیٗ چٙس ایٙٛضسط ثػٛضر سشبضٜ ثٝ  خطیبٖ اسػبَ

 ضیٙٝ اغّی ٔشػُ ٌطزز.

  ٗضٚوص سیٕٟبی ٔشػُ ثٝ سطٔیٙبِٟبی ٚضٚزی اظ ثطق ضٟط ٚ ذطٚخی ثٝ ٔٛسٛض ضا ثٝ ا٘ساظٜ ٘یبظ ثطزاضیس. ٕٞچٙی

 ٙیس. خٟز اسػبَ اِىشطیىی ٔكٕئٗ، دیچ سطٔیٙبِٟب ضا وبٔلا سفز و

ٔطالت ثبضیس اضشجبٞب خبی وبثُ ٚضٚزی ٚ ذطٚخی زسشٍبٜ خبثدب ٘طٛز  یؼٙی ٕٞٛاضٜ سطٔیٙبِٟبی  

U,V,W  .ثٝ وبثُ ٔٛسٛض ٔشػُ ضٛز 
 .سسز ػبیمی ایٙٛضسطٞب ٔدبظ ٕ٘یجبضس. زض غٛضر ٔیٍط ظزٖ ٔٛسٛض حشٕب آ٘طا اظ ایٙٛضسط خسا وٙیس 

 ٚزی ٚ ذطٚخی سٝ فبظزسشٍبٜ ، سیٓ ضیّس ضٚیٝ  وبثُ ثبیسشی زض غٛضر اسشفبزٜ اظ وبثُ لسضر ضیّس زاض زض ٚض

 اظ زٚ قطف ظٔیٗ ٌطزز.

  زض غٛضر اسشفبزٜ اظ ِْٚٛ ذبضخی حشٕب اظ وبثُ  خساٌب٘ٝ ضیّس زاض اسشفبزٜ وٙیس ٚ ضیّس ضا فمف اظ قطف

 ایٙٛضسط ظٔیٗ ٕ٘بئیس.

  ِٚز ثكٛض  24سیٍٙبِٟبی ِٚز ٚ سیٕٟبی حبُٔ 220خٟز اسػبلار وٙشطِی زسشٍبٜ، سیٕٟبی حبُٔ ِٚشبغ

 خساٌب٘ٝ وبثُ وطی ٕ٘بئیس.

  ّٝسب٘شیٕشط اظ وبثُ لسضر ػجٛض زٞیس. ٚ زض خبٞبئی اظ ضٚی وبثُ لسضر ػجٛض ٔیىٙٙس  20وبثُ وٙشطَ ضا ثب فبغ

 ثػٛضر ػٕٛزی ػجٛض زٞیس.

 .زض غٛضر اسشفبزٜ اظ ٔمبٚٔز سطٔعزض ایٙٛضسط، اظ  خسَٚ ٔمبٚٔز ظیط اسشفبزٜ ٕ٘بئیس 

o َٚظٔبٖ زضٌیطی ٔیجبضس10% سطٔع ثب 100ثطاسبس ضطایف  ایٗ خس % 

o  ِٚز ٔیجبضس 700ِٚشبغ حس سطٔعی 
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 هذل دستگاُ
 هاجَل سَئیچ ترهس

% گطتاٍر 011هقاٍهت هَرد ًیاز تا 

 ترهسی

 تؼذاد کذ سفارش تؼذاد کذ سفارش

3AC 380V ±15% 

LX-7K5-N-00  ٜزاذُ زسشٍب

ٔٛخٛز اسز 

ٚ ٘یبظ ثٝ 

ٔبخَٛ 

 ذبضخی ٘ساضز

1 

50Ω/1040W 1 
LX-11K0-N-00 

LX-15K0-N-00 40Ω/1560W 1 

 

 زض خبٞبئیىٝ افز ِٚشبغ ثطق یب ٘ٛسب٘بر ثطق زاضیس حشٕب اظ ضاوشٛضAC .سٝ فبظ ٚضٚزی اسشفبزٜ وٙیس 

  زض ٔىبٟ٘بئی وٝ سدٟیعار زلیك ا٘ساظٜ ٌیطی ٚخٛز زاضز، ثبیسشی ثٝ ٔمساض فبغّٝ ٘ػت ایٙٛضسط سب ایٗ سدٟیعار

خٟز حصف ٘ٛیع ٞبی فطوب٘س ثبلای  ٞباسشفبزٜ ٕ٘ٛز. ایٗ فیّشط EMCٝ وطز ٚ اظ  فیّشطٞبی ٔٙبست سٛخ

 ایدبزی سٛسف ایٙٛضسط ٔٛضز ٘یبظ ٔیجبضٙس. 

  آضایص سطٔیٙبَ لسضر زضایٛٞبیLX .زض اضىبَ ظیط آٔسٜ اسز 

-BAT +BAT 
+DC 

(600V) PB -DC 
R S T U V W 

PE 
 ضسٝ فبظ ٔٛسٛ سٝ فبظ ثطق ضٟط

 KW 15 - 7.5ِٚز  380زسشٍبٜ ٞبی سٝ فبظ 

 تَغیف ترهیٌالْای قذرت  لاهت یا ًطاًِ رٍی ترهیٌال ّاػ

R、S、T سٝ فبظ ثطق ٚضٚزی 

+DC(600V), -DC ثبس ٔٙفی ٚ ٔثجز خٟز ٚاحس سطٔع ذبضخی 

+DC(600V), PB  َسطٔع  ٔطثٛـ ثٝ ٔمبٚٔزٞبی سطٔیٙب 

-DC  سطٔیٙبَ ٔٙفی ِیٙهDC 

U、V、W ٔٔشػُ ثٝ ٔٛسٛض سٝ فبظ  :یٙبَ سٝ فبظ ذطٚخی سط 

  PE ضر یب اسػبَ ثٝ ظٔیٗ وبضذب٘ٝا       

+BAT,-BAT خٟز اسػبَ سغصیٝ ثبقطی زض وبضثطز آسب٘سٛض 
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 ِآٔسٜ اسز.ظیط ٞب ٘یع زض ضىُ ٞبی وٙشطَ زسشٍبٜ  ٟبیآضایص سطٔیٙب 
 

S
1 

S2 S3 S
4 

S5 HDI
1 

GN
D 

AI1 AI2 +10
V  

RO1
A 

RO1
B 

RO1C 

+
2
4 

P
W 

CO
M 

Y
1 

CM
E 

CO
M 

HD
O 

AO
1 

GN
D 

PE  
RO2
A 

RO2
B RO2C 

(7.5 - 15.0KW, 3 AC 380V) 

 

 یترهیٌالْای کٌترلتَضیحات هختػر جْت  ًام ترهیٌال

S1~S6 

 ON/OFFخٟز فطٔبٖ ٞبی    S1, S2 ,S3, S4,S5,6ُٚضٚزی زیدیشبَ  ضص

 30V~9 ٔحسٚزٜ ِٚشبغ ٚضٚزی: 

 3.3kΩ أذسا٘س ٚضٚزی: 

PW 
ِٚز ذبضخی خٟز سیٍٙبِٟبی زیدیشبَ ٔیجبضس. زض غٛضسیىٝ  24غ سغصیٝ ٚضٚزی ٔٙج

 ٔشػُ ٕ٘بئیس 24V+اظ ٔٙجغ سغصیٝ ذبضخی اسشفبزٜ ٕ٘ی وٙیس ثٝ سطٔیٙبَ 

+24V  ٝ150ِٚز ثب خطیبٖ ذطٚخی ٔبوعیٕٓ  24+ٔٙجغ سغصیmA 

AI1 
   10V~0  :   1ٚضٚزی آ٘بِٛي ضٕبضٜ 

          10kΩأذسا٘س ٚضٚزی: 

AI2 
 :              سؼییٗ وٙٙسٜ ٘ٛع ِٚشبغ یب خطیبٖ اسز. (   J18)خبٔذط  2ٚزی آ٘بِٛي ٚض

0~10V/ 0~20mA  
 )ٚضٚزی خطیبٖ(  / 250Ω )ٚضٚزی ِٚشبغ(  10kΩأذسا٘س ٚضٚزی:

GND   ظٔیٗ آ٘بِٛي :ٕٞٛاضٜ ظٔیٗ آ٘بِٛيGND  َضا اظ ظٔیٗ زیدیشبCOM  خسا ٍ٘ٝ زاضیس 

Y1 (Y2) َسطا٘عیسشٛضی  ذطٚخی ٞبی زیدیشبOpen-Collector 

CME  سطٔیٙبَ ٔطشطن خٟز ذطٚخی ٞبی سطا٘عیسشٛضیOpen-Collector 

+10V  ٝ10+سغصیV    ثؼٙٛاٖ ضفط٘س خٟز اسشفبزٜ زض ِْٚٛ ذبضخی سطػز 

HDO 
             COMذطٚخی دبِس زیدیشبَ ثب سطٔیٙبَ ظٔیٗ 

 kHz 50~0 ٔحسٚزٜ فطوب٘س ذطٚخی:   
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 یترهیٌالْای کٌترلتَضیحات هختػر جْت  ًام ترهیٌال

COM ِٝٚز سغصیٝ ذبضخی(. 24ِٚز خٟز ٚضٚزیٟبی زیدیشبَ ) یب ظٔیٗ  24 ظٔیٗ سغصی 

AO1 (AO2) 
 سؼییٗ وٙٙسٜ  ٘ٛع ذطٚخی ثػٛضر ِٚشبغ یب خطیبٖ ٔیجبضس(  J19)خبٔذط ذطٚخی آ٘بِٛي 

 10V/ 0~20mA~0ٔحسٚزٜ ذطٚخی آ٘بِٛي: 

PE ٗسطٔیٙبَ ظٔی 

RO1A、RO1B、RO1C 
 RO1A--common; RO1B--NC, RO1C—NO.          AC ذطٚخی ضِٝ ثػٛضر : 

250V/3A, DC 30V/1A 

RO2A、RO2B、RO2C 
 RO2A--common; RO2B--NC, RO2C—NO.        AC ذطٚخی ضِٝ ثػٛضر : 

250V/3A, DC 30V/1A 

RO3A、RO3B、RO3C 
 RO3A--common; RO3B--NC, RO3C—NO.        AC ذطٚخی ضِٝ ثػٛضر : 

250V/3A, DC 30V/1A 

 

 اهپرّای رٍی ترد کٌترلٍضؼیت ج ًام سَکت 

J2, J4,J5   خبٔذطٞبیJ2 , J4 ,J5  ضا ٔدبظ ثٝ اسشفبزٜ ٘یسشیس 

J13, J14 
سغییطی زض ایٗ خبٔذط ٞب ٘سٞیس ٚ سٙظیٕبر وبضذب٘ٝ ٔیجبضس. زض غیط ایٙػٛضر اضسجبـ سطیبَ زچبض 

 اضىبَ ٔیطٛز.

J18 
J18   10~0  سؼییٗ وٙٙسٜ ٚضٚزی آ٘بِٛي ثػٛضرV  ثب ٔبضوبغV ٚ20~0ی ثطز ٚیب ضmA  ثب ٔبضوبغI 

 (AI2)  ضٚی ثطز ٔیجبضس.

J19 
J19   10~0  سؼییٗ وٙٙسٜ ذطٚخی آ٘بِٛي ثػٛضرV  ثب ٔبضوبغV  20~0ضٚی ثطز ٚیبmA  ثب ٔبضوبغI 

 (AO1ضٚی ثطز ٔیجبضس. )
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   LXضواتیک دیاگرام کٌترل دٍر سری 

بٖ زازٜ ضسٜ اسز.ٚضٚزی ٚ ذطٚخیٟبی وٙشطَ ٚ لسضر  زض شیُ ثػٛضر ضٕبسیه ٘ط

 سرعت تند

 سرعت کند

R 

S 

T 

 V 380سه فاز 

±15%  

50/60 Hz 

U 

V 

W 

PE 

M 

PB (+) (-) 

 مقاومت ترمز

+10 V 

AI1 

AI2 

GND 

PE 

S1 

S2 

S3 

S4 

S5 

S6 

COM 

PE 

PW 

+24 V 

HDO 

COM 

CME 

AO1 

GND 

 

  جهت بالا

 جهت پائین

  ورودی ریست

 ولوم سرعت 

 10V-0ورودی 

0/4-20mA 

 سرعت روزیون

 J18  جامپرAI2  

 ورودی جریان یا ولتاژ

 

I    V 

 خروجی دیجیتال / فرکانس بالا

 V / 0-20mA 10-0آنالوگ خروجی 
 J19 

  AOجامپر 

 جریان یا ولتاژ یخروج

 

  I      V 

J17 کی پد  سوکت

 (RJ45) خارجی

RO1A 

RO1B 

RO1C 

 

RO2A 

RO2B 

RO2C 

 2خروجی رله 

 کنتاکتور موتور

 1خروجی رله 

 کنتاکتور ترمز

J6 کارت انکودر سوکت 

PG Card 

PE 

J12 کارت آپشن سوکت 

Y1 

CME 

 خروجی دیجیتال

 فالت
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 (LEDٍ ّوچٌیي ٍضؼیت چراؽ ّای کَچک ) ضاسی ّا ػولکردپاًل دستگاُ ٍ 

FAULT LOC 
/REM R/L RUN 

/TUNE ٚؾؼیز چطاؽ 

 وٙشطَ اظ قطیك سطیبَ ٚؾؼیز فبِز
ٚؾؼیز 

 چذٍطز
 ضٚضٗ     ٔٛسٛض اسشبضر

 ٘ساضز I/Oوٙشطَ اظسطٔیٙبَ  ٘ساضز
زضٚؾؼیز 

 چطٕه ظٖ    سیٛ٘یًٙ

 وٙشطَ اظ ضٚی دبُ٘ ػبزی ٚؾؼیز
ٚؾؼیز 

 ضاسشٍطز
 ذبٔٛش     ٔٛسٛض اسشبح

 شاسی قابل تعریف

 نشاندهنده وضعیت

واحد نشاندهنده 

 مقدار خوانده شده

نمایش دهنده 

 دیجیتال

شاسی وارد کردن 

 اطلاعات

 شاسی شیفت

شاسی استپ و 

 ریست خطا

 شاسی استارت

شاسی های بالا و پائین 

 جهت تغییرات

 شاسی برنامه ریزی
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 ضٚضٗ ثٛزٖ ٞط یه اظ چطاغٟبی وٛچه ٘طبٖ زٞٙسٜ ٔمبزیط شیُ ٔی ثبضٙس:

 

 ًَع هقذار ًطاى دادُ ضذُ چراؽ ًوایص دٌّذُ

Hz ٔمساضفطوب٘س ضفط٘س یب فطوب٘س ذطٚخی 

A ٔمساضخطیبٖ ذطٚخی ٔٛسٛض 

V  ٔمساض ِٚشبغDC  ِٚشبغ ٔٛسٛضیب 

RPM ٔمساض سطػز ٔٛسٛض 

 ٔمساض زضغس ٌطشبٚض یب سٛاٖ ٔػطفی %

 

 تَضیح کلیذّای رٍی پاًل کٌترل

 تَضیح ػولکرد ضاسی ًام ضاسی ضاسی

 

 سییب ذبضج ٔیطٛٚٚاضز  ضیعی ٘طْ افعاضی زضایٛ، ثٝ ٔٙٛی ثط٘بٔٝ وّیس ثط٘بٔٝ ضیعی

 

ضبسی ٚاضز وطزٖ 

 اقلاػبر
 اسز زض ؾٕٗ ثٝ دبضأشط ثؼسی زض ٔٙٛ ٔیطٚز ضسٜسبئیس اقلاػبر ٚاضز 

 

ضبسی افعایص یب 

 حطوز ثبلا 

سؼطیف ٌطزز )دیص  ضبسی افعایص سطػز ضٚی دبُ٘  ٔیشٛا٘س ثؼٙٛاٖ

افعایص زض ؾٕٗ زض ٔس ثط٘بٔٝ، حطوز ضٚی ٔٙٛٞب ٚ  .سٙظیٓ وبضذب٘ٝ(

 ٔمساض دبضأشطٞب ضا ا٘دبْ ٔیسٞس.

 

 

ضبسی وبٞص یب 

 حطوز دبئیٗ

سؼطیف ٌطزز.)دیص سٙظیٓ  سطػز ضٚی دبُ٘  وبٞصضبسی  ٔیشٛا٘س ثؼٙٛاٖ

ٔمساض  وبضذب٘ٝ( زض ؾٕٗ زض ٔس ثط٘بٔٝ، حطوز ضٚی ٔٙٛٞب ٚ وبٞص

 دبضأشطٞب ضا ا٘دبْ ٔیسٞس.
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 سطویت زٚ ضبسی 

٘مص خ ثٛزٖ زسشٍبٜ، ٕٞعٔبٖ فطبض زازٖ ٞط زٚ ضبسی زض ٍٞٙبْ اسش

ثبظی ٔیىٙس ٚ ثٝ ٍٞٙبْ اسشبضر ثبیسشی اثشسا ضبسی  ضا ضیفز چخ 

DATA/ENT  ضبسی ضا ٚ ثؼس QUICK/JOG  سب ٕٞبٖ ٘مص  فطبض زٞیسضا

 ضا ثبظی وٙس

 

 

 وّیس ضیفز

حطوز ضٚی سٍٕٙز ٞبی  ضاسز خٟزٝ زضٔس ثط٘بٔٝ ضیعی ضیفز ث

سغییط زض  ،ب ٞط ثبض فطبض زازٖزض حبِز ٔؼَٕٛ ث ٘طب٘سٞٙسٜ اسشفبزٜ ٔیطٛز.

 زض  زیٍطی  ثب چطاغه ٔطثٛقٝا٘ساظٜ ٌیطی ضسٜ  ٔمبزیط٘طب٘سٞٙسٜ خٟز 

 ( ٘طبٖ ٔیسٞس ...,% ,Hz, rpm, A, V)  سٍٕٙز ٞب  ثبلای

 

 

اسشبضر  ضبسی

 ٔٛسٛض
 ٔٛسٛض ضا اسشبضر ٔیىٙس ،دبُ٘ اسشبضر اظ زض ٔس

 

یب  خضبسی اسش

 ضیسز ذكب

 ٔیشٛا٘س اسشخ وٙس یب ذیط  P7.04ٛخٝ ثٝ دبضأشط زض ٚؾؼیز اسشبضر ثب س

 زض ٚؾؼیز فبِز ثسٖٚ ٔحسٚزیشی ضیسز ٔیىٙس

 

ضبسی ثبلبثّیز  

 سؼبضیف  ٔرشّف

 ٔیجبضس.  P7.03فب٘ىطٗ ایٗ ضبسی ثط اسبس ٔمساضزٞی دبضأشطسؼییٗ 

 : ٚؾؼیز خبي 0

 ٌطز یب ضاسز ٌطز : ضبسی چخ 1

 UP /DOWN ضبسی ٞبی حبفظٝ سطػز شذیطٜ ضسٜ سٛسف:دبن وطزٖ 2

 

 

 سطویت زٚ ضبسی 

ٚ ذبضج اظ وٙشطَ  ٔٛسٛض ثػٛضر آظاز ، ضبسیٞطزٚ ٕٞعٔبٖ فطبضزازٖ ثب 

. ِصا ثب ضیت وبٞٙسٜ زٚض وبٞص ٕ٘ی یبثس  Coast) ٔیطٛز)   اسشخ زضایٛ

 ٚ ٔٛسٛض ثلافبغّٝ ضٞب ٔی ضٛز ٚ ثب ایٙطسی ثبض ٔیبیسشس.
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50.00 

یک بار فشار دهید تا 

 وارد پارامترها شوید

P0 

با کلیدهای بالا و 

ئین گروه پارامترها پا

 را انتخاب نمائید

P1 

P1.00 

 یک بار فشار دهید

تا گروه مورد نظر 

 انتخاب شود

با کلیدهای بالا و 

پائین پارامتر مورد 

 نظر را انتخاب نمائبد

P1.01 

 دهیدفشار یک بار    

00.00 

با این کلیدها مقدار 

 پارامتر را تغییر دهید

02.45 

P1.01 

 دهید یک بار فشار

تا مقدار مورد نظر 

 ذخیره شود

 یک بار فشار دهید

تا از پارامترها خارج  

 شوید

50.00 

 نحوه تنظیم پارامترهای دستگاه در شکلهای ذیل توضیح داده شده است:  
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 LXگروه های پارامترهای سری 

 ٚدبضأشطٞبی وبضثطزی سٛؾیح زازٜ ضسٜ اسز. ایٗ ثرص دبضأشطٞبی اسبسیزض 
 

 LXگرٍُ ّای پاراهترّای سری 

 : دبضأشطٞبی اغّیP0 ٌطٜٚ 

 : دبضأشطٞبی سطػز ٚ ضشبة P1ٌطٜٚ 

 : دبضأشطٞبی ٔٛسٛض P2ٌطٜٚ 

 : دبضأشطٞبی وٙشطَ ثطزاضی P3ٌطٜٚ 

 : دبضأشطٞبی ا٘ىٛزض  P4ٌطٜٚ

 ٙبِٟبی ٚضٚزی: سطٔی P5 ٌطٜٚ

 : سطٔیٙبِٟبی ذطٚخیP6 ٌطٜٚ 

 : دبضأشطٞبی ٕ٘بیص زٞٙسP7ٜ ٌطٜٚ 

 : دبضأشطٞبی ذبظ P8 ٌطٜٚ

 : دبضأشطٞبی حفبظشی P9ٌطٜٚ 

 : اضسجبقبر سطیبَ PAٌطٜٚ 

 : دبضأشطٞبی ٕ٘بیطی PBٌطٜٚ 

 : دبضأشطٞبی اسشبضر ٔشٙبست ثب ٚظٖ  PCٌطٜٚ 

 Evacuation: دبضأشطٞبی ٘دبر اؾكطاضی  PDٌطٜٚ 

 : سٙظیٕبر وبضذب٘ٝ ایPE ٌطٜٚ 

 

 دبضأشطٞب ٚ سٛؾیحبر ٔطثٛـ ثٝ آٟ٘ب

     : گرٍُ پاراهترّای اساسی P0گرٍُ 

 )پیص تٌظیوات کارخاًِ داخل پراًتس هی تاضٌذ( تٌظیوات تَضیح پاراهتر

P0.00 
 ٔس وٙشطَ سطػز

 ( 0) 

 : وٙشطَ ثطزاضی ثسٖٚ سٙسٛض 0

 سشٝ ثب ا٘ىٛزض: وٙشطَ ثطزاضی حّمٝ ث 1

 V/F: وٙشطَ  2

: وٙشطَ ثطزاضی ثسٖٚ سٙسٛض : ایٗ ٔس ثػٛضر ٚسیغ زض خبٞبئی وٝ ٘یبظ ثٝ ٌطشبٚض ثبلا زض سطػشٟبی دبئیٗ ، زلز  0

ثبلای سطػز ٚ  دبسد زیٙبٔیىی سطیغ ٔی ثبضس، زض وبضثطزٞبئی ٘ظیط ٔبضیٗ افعاض ، ٔبضیٟٙبی سعضیك، ٔبضیٟٙبی 

 ص سیٓ اسشفبزٜ ٔی ضٛز.سب٘شطیفٛغ ٚ ٔبضیٟٙبی وط

: وٙشطَ ثطزاضی حّمٝ ثسشٝ ثب ا٘ىٛزض: وٙشطَ ثطزاضی حّمٝ ثسشٝ خٟز وٙشطَ سطػز ٚ ٌطشبٚض ثب زلز ثسیبض ثبلا  1

اسشفبزٜ ٔی ضٛز. ثٙبثطایٗ ثطای وبضثطزٞبئی ٔٙبست ٔی ثبضس وٝ سطػز ٚ ٌطشبٚض ثسیبض زلیمی ٘یبظ زاض٘س ٔب٘ٙس 

 ز ٚ آسب٘سٛض. غٙبیغ ٘سبخی، وبغص، خبثدبئی ٔٛا

خٟز اسشفبزٜ اظ وٙشطَ حّمٝ ثسشٝ اسشفبزٜ اظ یه وبضر ا٘ىٛزض ٚ ٘ػت ا٘ىٛزض ٔٙبست ثط ضٚی ضفز ٔٛسٛض ٘یبظ 

 اسز.  

: ایٗ ٔس ثطای وبضثطزٞبی ػٕٛٔی ٚ سبزٜ وٝ ٘یبظ ثٝ وٙشطَ زلیك سطػز ٚ ٌطشبٚض ٕ٘ی ثبضس،  ٘ظیط  V/F: وٙشطَ 2 

 دٕخ ٚ فٗ ٔٙبست ٔی ثبضس.

 سٛخٝ:

سٙظیٓ ضٛز، سٟٙب یه ٔٛسٛض ٔی سٛا٘س ثٝ ایٙٛضسط ٚغُ ضٛز.  1یب  0ثط ضٚی  P0.00لشی ٔمساض دبضأشط ** ٚ

               2ثط ضٚی  P0.00ٚلشی ٔمساض دبضأشط 

 سٙظیٓ ضٛز چٙسیٗ ٔٛسٛض ثب ٞٓ ٔی سٛا٘ٙس ثٝ ایٙٛضسط ٚغُ ضٛ٘س.     

ظیٓ ٔی ضٛز، اسٛسیٛ٘یًٙ دبضأشطٞبی ٔٛسٛض ثبیس ثػٛضر  سٙ 1یب  0ثط ضٚی  P0.00** ٚلشی ٔمساض دبضأشط         
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 غحیح ا٘دبْ ضٛز.

سٙظیٓ ٔی ضٛز، ثطای زسشیبثی ثٝ ٔطرػبر وٙشطِی ثٟشط ثبیس   1یب  0ثط ضٚی  P0.00** ٚلشی ٔمساض دبضأشط         

 دبضأشطٞبی ضٌٛلاسیٖٛ سطػز                          

             (P3.00-P3.05  ثب ) ف ٚالؼی ثػٛضر زلیك سٙظیٓ ضٛ٘س. سٛخٝ ثٝ ضطای 

 تؼییي هحل استارت ٍ استپ درایَ

P0.01 

سیٍٙبَ ا٘شربة 

 زضیبفز فطٔبٖ

RUN 
 ( 0) 

  LED)ٞسشٙس  فؼبَضبسی ٞبی فطٔبٖ دبُ٘ زض ایٗ ٔس  : : اسشبضر اظ دبُ٘ 0

  ٔطثٛقٝ ضٚی دبُ٘ ذبٔٛش اسز(            

 خٟز فطٔبٟ٘بی فٛق اظ ٚضٚزی ٞبی زیدیشبَ ٚضٚز ٟبیاسشبضر اظ سطٔیٙبِ :1

 ٔطثٛقٝ ضٚی دبُ٘ چطٕه ظٖ اسز(  LEDاسشفبزٜ ٔی ضٛز)

ٔطثٛقٝ ضٚی دبُ٘   LED)خٟز فطٔبٖ ٞبی فٛق اِصوط  ذف سطیبَ ثبس  :2 

 ضٚضٗ اسز(

 سرػت ًاهی آساًسَر 

P0.02 

سطػز ٘بٔی 

 آسب٘سٛض

(m/s 1 ) 

 0.100 – 4.000 m/s 

بٔی آسب٘سٛض ٔی ثبضس. ٔمساض سٙظیٕی آٖ ثبیس ثطاثط ٚ یب وٕشط اظ سطػز ٘بٔی آسب٘سٛض ثبضس. سطػز ٘ P0.02دبضأشط 

فطوب٘س ذطٚخی ایٙٛضسط ٚ  سطػز ٘بٔی آسب٘سٛض ثػٛضر ٔشط ثط ثب٘یٝ ثب ٞٓ ضاثكٝ ذكی زاض٘س ٚ قجك فطَٔٛ شیُ ٔی 

 ثبضس:
F= (60*i*k*Fn*)*V/(3.14*D*Nn) 

F فطوب٘س  ذطٚخی ایٙٛضسط ٔی ثبضس :. 

V  سطػز ذكی آسب٘سٛض ثط حست :m/s   .ٔی ثبضس 

D  لكط فّىٝ آسب٘سٛض ثط حست ٔشط ٔی ثبضس ٚ سٛسف دبضأشط :P2.01 .ثطحست ٔیّیٕشط سٙظیٓ ٔی ضٛز 

 i  ٘سجز ٌیطثىس ٔٛسٛض ٔی ثبضس ٚ سٛسف دبضأشط :P2.02  .سٙظیٓ ٔی ضٛز 

k  ٘سجز للاة آسب٘سٛض ٔی ثبضس ٚ ثب دبضأشط :P2.03  ٓٔی ضٛز. سٙظی 

Fn  فطوب٘س ٘بٔی ٔٛسٛض ٔی ثبضس ٚ ثب دبضأشط :P2.05  .سٙظیٓ ٔی ضٛز 

Nn  سطػز چطذطی ٔٛسٛض ثط حست :rpm  ٔی ثبضس ٚ ثب دبضأشطP2.06 .سٙظیٓ ٔی ضٛز 

 

ٔحسٚز  P0.04ٔحسٚز ٔی ضٛز. ٚ سطػز ذطٚخی ایٙٛضسط سٛسف دبضأشط  P0.02سٛخٝ: سطػز آسب٘سٛض سٛسف دبضأشط 

 ٔحسٚز ٔی ٌطزز. P0.02  ٚP0.04ثٙبثطایٗ حساوثط سطػز ذكی آسب٘سٛض سٛسف ٞط زٚ دبضأشط  ٔی ٌطزز. 
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 اًتخاب هحل فرکاًس تٌظیوی

P0.03 

ا٘شربة ٔٙجغ 

 A ضفط٘س سطػز

 (3  ) 

 :   وی دس زسشٍبٜ  0

1 :AI1    ٜ(1)ٚضٚزی آ٘بِٛي ضٕبض                                                 

2  :AI2   ٜ(2)ٚضٚزی آ٘بِٛي ضٕبض                                                                     

 :   سطػز چٙس دّٝ ای زیدیشبَ  3

 :   سؼییٗ سطػز سٛسف ثبس سطیبَ زسشٍبٜ 4

 AI1سٛسف ٚضٚزی  ACC  ٚDEC: سٙظیٓ ضشبة  5

 طوب٘س ضفط٘س زسشٍبٜ سٙظیٓ ٔی ضٛز.ف P0.05ثب اسشفبزٜ اظ ٔمساض دبضأشط   زسشٍبٜ وی دس:  0

 1 :AI1   ٜوبِیجطٜ وطزٖ ٚضٚزی ٞبی آ٘بِٛي یه سٛسف دبضأشطٞبی( 1)ٚضٚزی آ٘بِٛي ضٕبضP5.13~P5.17    ٗسؼیی

 ٔی ثبضس. ثػٛضر AI1. ٚضٚزی ٔیطٛز

 

 2 :AI2   ٜسٛسف دبضأشطٞبی 2( وبِیجطٜ وطزٖ ٚضٚزی ٞبی آ٘بِٛي 2)ٚضٚزی آ٘بِٛي ضٕبضP5.18~P5.22    ٗسؼیی

ٚضٚزی ِٚشبغ یب خطیبٖ ا٘شربة ٔی  J18ٔی ثبضس. سٛسف خبٔذط  20mA-(4)0یب   10V- 0ثػٛضر AI2. ٚضٚزی ٔیطٛز

 ضٛز. 
 

سؼییٗ ٔی ضٛز. ا٘شربة سطػشٟبی  P1  ٚP5فطوب٘س ضفط٘س سٛسف دبضأشطٞبی ٌطٜٚ   : : سطػز چٙس دّٝ ای  3

  ٔی ضٛز. ٔرشّف سٛسف سطویت ثبیٙطی ٚضٚزیٟبی زیدیشبَ ا٘دبْ 

  سطػشٟبی دّٝ ای ثط سطػشٟبی زیٍط اِٚٛیز زاض٘س. اٌط دبضأشطP0.03  سٙظیٓ ٘طٛز، سطػشٟبی دّٝ  3ٔمساض

 لبثُ زسشطسی ٔی ثبضٙس. 7سب  1ای 

  اٌط ٔمساض دبضأشطP0.03 = 3  لبثُ زسشطسی ٔی ثبضٙس. 7سب  0سٙظیٓ ضٛز ، سطػشٟبی دّٝ ای 

  سطػزJOG .ثبلاسطیٗ اِٚٛیز ضا زاضز 

 

سٙظیٓ ٔی ضٛز. ثطای   RS485فطوب٘س ضفط٘س سٛسف ٚضٚزی  : سشٍبٜ زسؼییٗ سطػز سٛسف ثبس سطیبَ  :4 

 سٛؾیحبر ثیطشط ثٝ ضإٞٙبی وبضر اضسجبـ سطیبَ ضخٛع ضٛز. 

ا٘دبْ ٔی ضٛز. زض  AI1ضىُ سٛسف یه وٙشطِط ذبضخی ٚ سٛسف ٚضٚزی آ٘بِٛي  S: سٙظیٓ ٔٙحٙی سطػز  5

 زاذّی غیط فؼبَ ٔی ضٛ٘س. ایٙػٛضر دبضأشطٞبی ضشبة

 تؼییي هحذٍدُ فرکاًس خرٍجی

P0.04 
 فطوب٘س ٔبوعیٕٓ

(50Hz ) 

10– 400Hz         ٜحساوثط فطوب٘س زسشٍب 

سؼییٗ وٙٙسٜ ظٔبٖ سطػز غفط سب سطػز   دبضأشطٞبی ظٔب٘ی ضشبة 

سٙظیٕی ایٗ دبضأشط اسز . ٔمساض فطوب٘س ضفط٘س ٘جبیس اظ فطوب٘س ٔبوعیٕٓ 

 شط ثبضس.ثیط
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 سرػت رفرًس کی پذ

P0.05 

سطػز ضفط٘س 

  وی دس

(1.000 m/s ) 

0.00 – P0.02            سٙظیٓ سطػز آسب٘سٛض اظ ضٚی دبُ٘ یب وی دس ٔیشٛا٘س

ثبضس، ایٗ  P0.03=0دبضأشط سؼطیف ضٛز. ظٔب٘یىٝ دبضأشط  خساٌب٘ٝ سٛسف ایٗ

 دبضأشط سطػز آسب٘سٛض ضا سؼییٗ ٔی وٙس.

 چرخص هَتَر تؼییي جْت

P0.06 

خٟز چطذص 

 ٔٛسٛض

 (0  ) 

   : ضاسز ٌطز 0

  : چخ ٌطز1 

  : چخ ٌطز لفُ ٔیطٛز 2

 ثٝ ٔٛسٛض سؼییٗ وٙٙسٜ خٟز ٔطبثٝ یؼٙی ضاسز ٌطز اسز U,V,Wسٛخٝ وٙیس وٝ سطسیت اسػبَ سطٔیٙبِٟبی 

دبُ٘ ٕ٘ی سٛاٖ خٟز  QUICK/JOGا٘شربة ضٛز زض ایٙػٛضر سٛسف سطٔیٙبِٟبی ٚضٚزی یب وّیس  P0.06=2اٌط دبضأشط 

 چطذص ٔٛسٛض ضا ثطػىس ٕ٘ٛز.

 

P0.07 

فطوب٘س 

 سٛئیچیًٙ

ثسشٍی ثٝ ٔسَ )

 ( زاضز

1.0-16.0 kHz 

ٔغٙبقیسی  ٚ ٘ٛیعٞبی سططؼی ٚ خطیبٟ٘بی ٘طشی وبثُ ٞب ثٝ ظٔیٗ ٔٛثط ٚسٙظیٓ ایٗ فطوب٘س زض ایدبز ٘ٛیعٞبی اِىشط

وٕشط ثطای ٔٛسٛض ٔی  ٔغٙبقیسیٚاِىشط دبز ِٚشبغ ثب ضىُ ٔٛج ثٟشط ٚ ٘ٛیع. ٔمبزیط ثبلا ثطای ایٗ دبضأشط ثبػث ایاسز

 ضٛز ِٚی سّفبر سٛئیچیًٙ ضا ثبلا ثطزٜ ٚ ثبػث ٌطٔشط ضسٖ ایٙٛضسط ٔی ٌطزز.

 ٕٞچٙیٗ ٘ٛیعٞبی سطؼطؼی ٚ خطیبٟ٘بی ٘طشی ضا افعایص ٔی زٞس. 

 IGBTٔمساض ایٗ دبضأشط وٕشط ثبضس قَٛ ػٕط سٛغیٝ ٔی ضٛز ٔمبزیط وٓ یب زیفبِز وبضذب٘ٝ اسشفبزٜ ضٛز. ٞط چمسض 

 ثیطشط ذٛاٞس ثٛز. 

 

 اتَتیًَیٌگ هَتَر

P0.08 

اسٛسیٛ٘یًٙ 

 دبضأشطٞبی ٔٛسٛض

 (0  ) 

 : غیط فؼبَ   0

 ٔٛسٛض اظ ثبض خسا ضسٜ اسز ;( چطذطی یب زیٙبٔیه autotuning: اسٛسیٛ٘یًٙ )1

 زٖ ٔٛسٛضاظثبض٘یسز.أىبٖ خسا وط ;( اسشبسیه autotuning: اسٛسیٛ٘یًٙ )2

سٛؾیحبر اسٛسیٛ٘یًٙ: اسٛسیٛ٘یًٙ خٟز ضٙبسبئی دبضأشطٞبی ٔٛسٛض ٚ وٙشطَ ثٟیٙٝ ٌطشبٚض ٔٛسٛض ا٘دبْ ٔی ضٛز ٚ ثٝ 

 زٚ غٛضر ٔی سٛاٖ آ٘طا ا٘دبْ زاز.

 : اسٛسیٛ٘یًٙ چطذطی: 1

  حبِز ثی ثبضی اسشبضر زض ایٗ حبِز ٔٛسٛض ثبیس وبٔلا اظ ثبض خسا ثبضس ٚ ضفز آٖ آظاز ثبضس سب ثشٛا٘س زض

 ٌطزز.

  ٔطرػبر دلان ٔٛسٛض ثػٛضر زلیك زض دبضأشطٞبی ٔٛسٛض(P2.04 – P2.08)   ٚاضز ضٛ٘س. زض غیط
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 ایٙػٛضر اسٛسیٛ٘یًٙ زضسز ا٘دبْ ٕ٘ی ضٛز ٚ ٔٛسٛض زضسز وبض ٘رٛاٞس وطز.

  .سب ٔٛسٛض ٍٞٙبْ دبضأشطٞبی ضشبة افعایطی ٚ ضشبة وبٞطی ٔشٙبست ثب سٛاٖ ٚ ایٙطسی ٔٛسٛض سٙظیٓ ضٛ٘س

 افعایص یب وبٞص زٚض اؾبفٝ خطیبٖ یب اؾبفٝ ِٚشبغ ٘ساضشٝ ثبضس.

  دبضأشطP0.03 = 0  .سٙظیٓ ضٛز سب ثشٛاٖ اظ ضٚی وی دس ٔٛسٛض ضا اسشبضر ٕ٘ٛز 

  دبضأشطP0.08 = 1   سٙظیٓ ضٛز سب اسٛسیٛ٘یًٙ زیٙبٔیه ا٘شربة ضٛز. زض ایٗ حبِز ثط ضٚی زیسذّی

 زٜ ٔی ضٛز.ٕ٘بیص زا -TUN–ػلأز 

  وّیسRUN  ْفطبض زازٜ ضٛز. زض ایٗ حبِز اسٛسیٛ٘یًٙ ضطٚع ٔی ضٛز ٚ دیغب–TUN0- ٜٕ٘بیص زاز 

 ٕ٘بیص زازٜ ٔی ضٛز ٚ ٔٛسٛض ضطٚع ثٝ چطذص ٔی وٙس. -TUN1–ٔی ضٛز. دس اظ چٙس ثب٘یٝ دیغبْ  

  ْدس اظ چٙس زلیمٝ اسٛسیٛ٘یًٙ ا٘دبْ ضسٜ ٚ ٔٛسٛض اسشخ ٔی ضٛز ٚ دیغب–END- ٔ ٝؼٙی اسٕبْ ث

 اسٛسیٛ٘یًٙ ٕ٘بیص زازٜ ٔی ضٛز.

  دس اظ اسٛسیٛ٘یًٙ دبضأشطٞبی ٔطرػبر ٔٛسٛض(P2.10 – P2.14) .سٙظیٓ ذٛاٞٙس ضس 

 : اسٛسیٛ٘یًٙ اسشبسیه:  2

  اٌط أىبٖ خسا وطزٖ ٔٛسٛض اظ ثبض ٚخٛز ٘ساضشٝ ثبضس ثبیس اسٛسیٛ٘یًٙ اسشبسیه ا٘دبْ ضٛز. یؼٙی دبضأشط

P0.08 = 2 .سٙظیٓ ضٛز 

   ّٝاسٛسیٛ٘یًٙ ٔب٘ٙس لجُ ا٘دبْ ٔی ضٛز فمف ٔطح–TUN1- .ا٘دبْ ٕ٘ی ضٛز 

 

زض اسٛسیٛ٘یًٙ اسشبسیه دبضأشطٞبی ا٘سٚوشب٘س ٔٛسٛض ٚ ٘یع خطیبٖ ثی ثبضی ٔٛسٛض ثػٛضر زلیك ا٘ساظٜ 

 ٌیطی ٕ٘ی ضٛ٘س ٚ ٕٔىٗ اسز ٘یبظ ثبضس ایٗ دبضأشطٞب ثػٛضر سدطثی سٙظیٓ ٌطز٘س.

 

 ِ پاراهترّادیفالت هقادیر اٍلی

P0.09 
 دبضأشطٞب ثبظیبثی 

 (0  ) 

 :   غیط فؼبَ   0

ثٝ ٔمبزیط اِٚیٝ وبضذب٘ٝ ثط ٔی  P2:    ٔمبزیط سٙظیٕی دبضأشطٞب ثغیط اظ ٌطٜٚ 1 

 ٌطز٘س.

 :     دبن وطزٖ ضوٛضزٞبی ذكب ٞب 2 

 پاراهترّای هٌحٌی سرػت ٍ ضتاب : گرٍُ  P1گرٍُ 

 سٙظیٓ سطػشٟبی آسب٘سٛض

P1.00 
  0سطػز 

( 0.000m/s ) 
0.000 – P0.02 (m/s)        سطػز وٙس یبLevelling Speed 

P1.01 
  1سطػز 

( 0.000m/s ) 
0.000 – P0.02 (m/s)        سطػز سٙس یبFull Speed 

P1.02 
  2سطػز 

( 0.000m/s ) 
0.000 – P0.02 (m/s)        سطػز ٔشٛسف یبMedium Speed 
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P1.03 
  3سطػز 

( 0.000m/s ) 
0.000 – P0.02 (m/s)       ْٛسطػز س 

P1.04 
  4سطػز 

( 0.000m/s ) 
0.000 – P0.02 (m/s)      ْسطػز چٟبض 

P1.05 
  5سطػز 

( 0.000m/s ) 
0.000 – P0.02 (m/s)      ٓسطػز دٙد 

P1.06 
  6سطػز 

( 0.000m/s ) 
0.000 – P0.02 (m/s)      ٓسطػز ضط 

P1.07 
  7سطػز 

( 0.000m/s ) 
0.000 – P0.02 (m/s)      ٓسطػز ٞفش 

ٞطز سطػز دّٝ ای ٔرشّف ثطای حطوز ٘طٔبَ آسب٘سٛض لبثُ سؼطیف ٔی ثبضس. وٝ ایٗ ٞطز سطػز سٛسف سطویت 

لبثُ  5ٔی ثبضٙس وٝ زض دبضأشطٞبی ٌطٜٚ  S6سب  S1سٝ سطٔیٙبَ ٚضٚزی زیدیشبَ لبثُ ا٘شربة ٔی ثبضس. ایٗ سطٔیٙبِٟب 

 سؼطیف ٔی ثبضٙس.

 َ شیُ ٚؾؼیز سطٔیٙبِٟبی ٚضٚزی ٚ سطػشٟبی ا٘شربة ضسٜ ضا ٘طبٖ ٔی زٞس:خسٚ
 

 سرػت 3ترهیٌال  سرػت 2ترهیٌال  سرػت 1ترهیٌال  سرػت آساًسَر پاراهتر

P1.00    0سطػز OFF OFF OFF 

P1.01  1سطػز ON OFF OFF 

P1.02  2سطػز OFF ON OFF 

P1.03  3سطػز ON ON OFF 

P1.04  4سطػز OFF OFF ON 

P1.05  5سطػز ON OFF ON 

P1.06  6سطػز OFF ON ON 

P1.07  7سطػز ON ON ON 

 زض غٛضسیىٝ سؼساز سطػشٟبی وٕشطی ٘یبظ ٔی ثبضس فمف ٔی سٛاٖ اظ یه یب زٚ سطٔیٙبَ ٚضٚزی اسشفبزٜ ٕ٘ٛز.

 

 ضکل سرػت Sضتاتْا ٍ هٌحٌی 
 سٙظیٓ  ضشبثٟبی ٘طٔبَ آسب٘سٛض 

P1.08 

ضشبة ٔلایٓ 

 افعایطی

( 0.350 m/s3 ) 

0.001 – 10.000 m/s3  ضشبة ٔلایٓ زض ظٔبٖ افعایص سطػز : 

P1.09 

ضشبة اغّی 

 افعایطی

( 0.700 m/s2 ) 

0.001 – 10.000 m/s2  ضشبة اغّی :ACC زض ظٔبٖ افعایص سطػز 
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P1.10 

ضشبة ٔلایٓ 

 وبٞطی

( 0.350 m/s3 ) 

0.001 – 10.000 m/s3  ضشبة ٔلایٓ زض ظٔبٖ وبٞص سطػز : 

P1.11 

ضشبة اغّی 

 وبٞطی

( 0.700 m/s2 ) 

0.001 – 10.000 m/s2  ضشبة اغّی :DEC زض ظٔبٖ وبٞص سطػز 

 تٌظین ضتاتْا در لحظِ تَقف آساًسَر

P1.12 

ضشبة ٔلایٓ 
 وبٞطی

 زض ِحظٝ سٛلف
( 0.350 m/s3 ) 

0.001 – 10.000 m/s3   ضشبة ٔلایٓ زض ظٔبٖ سٛلف آسب٘سٛض )اظ سطػز وٙس :

 غفط(ثٝ سطػز 

P1.13 

ضشبة اغّی 
وبٞطی    زض 
 ِحظٝ سٛلف

( 0.700 m/s2 ) 

0.001 – 10.000 m/s2  ضشبة اغّی :DEC  زض ظٔبٖ سٛلف  آسب٘سٛض )اظ سطػز

 وٙس ثٝ سطػز غفط(

 تٌظین سرػت در لحظِ استارت

P1.14 
ٔمساضسطػز وٓ   

 زض ِحظٝ اسشبضر
( 0.000 m/s) 

0.000 – 0.250 m/s 

P1.15 

وز ٔسر ظٔبٖ حط
ثب سطػز وٓ زض 

 ِحظٝ اسشبضر
( 0.0 S ) 

0.0 – 5.0S 

 

ٔٙحٙی ضىُ شیُ دبضأشطٞبی ضشبة حطوز آسب٘سٛض ضا ٕ٘بیص ٔی زٞس. سٙظیٓ زلیك ایٗ دبضأشطٞب ثط ویفیز حطوز 

آسب٘سٛض ثسیبض سبثیط زاضز ٚ خٟز زسشیبثی ثٝ یه حطوز ٘طْ ٚ ثسٖٚ ضٛن ٚ ِطظش ثبیس ایٗ دبضأشطٞب ثب زلز ظیبز 

 ظیٓ ٌطز٘س.سٙ

سطػز ٔی ثبضٙس . ٔمساض ایٗ دبضأشطٞب ثط  DECٚ وبٞٙسٜ  ACCضشبثٟبی اغّی افعایٙسٜ  P1.09  ٚP1.11زٚ دبضأشط 

سٙظیٓ ٔی ضٛ٘س. ٞطچٝ ٔمساض ایٗ دبضأشطٞب وٕشط ثبضس آسب٘سٛض ثب ضیت  (m/s2)اسبس ٚاحس ٔشط ثط ٔدصٚض ثب٘یٝ 

٘ساظز. ٚ ٞطچٝ ٔمساض ایٗ زٚ دبضأشط ثیطشط ثبضس آسب٘سٛض ثب ضیت ثیطشط وٕشط ٚ آٞسشٝ سط زٚض ٔی ٌیطز ٚ یب زٚض ٔی ا

 ٚ سٙسسطی زٚض ٔی ٌیطز ٚ زٚض ٔی ا٘ساظز. 

 

ضشبثٟبی ٔلایٓ افعایطی ٚ وبٞطی ضا سٙظیٓ ٔی ٕ٘بیٙس ٚ ثب سٙظیٓ آٟ٘ب ٔٙحٙی حطوز  P1.08  ٚP1.10زٚ دبضأشط 

سٙظیٓ ٔی ضٛز. ثٙبثطایٗ  (m/s3)بس ٚاحس ٔشط ثط ٔىؼت ثب٘یٝ ضىُ زض ٔی آیس. ٔمساض ایٗ دبضأشطٞب ثط اس Sثػٛضر 

ٞطچٝ ٔمساض ایٗ دبضأشطٞب وٕشط ثبضس ٔٙحٙی حطوز ٔلایٓ سط ٚ وٙسسط ٔی ضٛز. ٚ ٞطچٝ ٔمساض ایٗ دبضأشطٞب ثیطشط 

 ثبضس ٔٙحٙی حطوز سٙسسط ٚ سیعسط ٔی ضٛز ٚ ٕٔىٗ اسز ضٛن آسب٘سٛض ثیطشط ٌطزز.
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یب  Upدبضأشطٞبی ضشبة زض ظٔبٖ سٛلف آسب٘سٛض ٔی ثبضٙس. یؼٙی ظٔب٘یىٝ فطٔبٖ خٟز  P1.12  ٚP1.13زٚ دبضأشط 

Down  لكغ ٔی ضٛز ٚ آسب٘سٛض اظ سطػز وٙس ثٝ سطػز غفط ٔی ضٚز، ثب ایٗ ضشبثٟب وبض ٔی وٙس. دبضأشطP1.12 

ٞبیی وٝ ٍٞٙبْ سٛلف ِطظش ٔی ثبضس. زض آسب٘سٛض P1.11ٔطبثٝ دبضأشط  P1.13اسز ٚ دبضأشط   P1.10ٔطبثٝ دبضأشط 

 زاض٘س ثب ظیبز وطزٖ ایٗ زٚ دبضأشط آسب٘سٛض سطیؼشط سٛلف ٔی وٙس ٚ ِطظش وٕشطی ٍٞٙبْ سٛلف احسبس ٔی ضٛز. 

 

ٔسر ظٔب٘ی اسز وٝ آسب٘سٛض ثب  P1.15ٔمساض سطػز آسب٘سٛض زض ِحظٝ اسشبضر ٔی ثبضس ٚ دبضأشط  P1.14دبضأشط 

ٔی وٙس. ٔؼٕٛلا ایٗ دبضأشطٞب غفط سٙظیٓ ٔی ضٛ٘س ِٚی زض ثؼؿی آسب٘سٛضٞب زض ظٔبٖ اسشبضر حطوز  P1.14سطػز 

وٝ زض اثشسای حطوز ضٛن زاض٘س ٔی سٛاٖ ثب سٙظیٓ ایٗ دبضأشطٞب ثٝ آسب٘سٛض اخبظٜ زاز وٝ اثشسا ثٝ ٔسر وٕی ثب 

 ٚ سذس سطػز ذٛز ضا افعایص زٞس.  سطػز ذیّی دبئیٗ حطوز وٙس

 

ی ثٝ ضطایف آسب٘سٛض زاضز ٚ ٕٔىٗ اسز سٙظیٕبر یىسبٖ ٘شبیح ٔشفبٚسی زض سٙظیٕبر دبضأشطٞبی فٛق ثسشٍ

آسب٘سٛضٞبی ٔرشّف زاضشٝ ثبضٙس. ثٙبثطایٗ ٕٞیطٝ ٕ٘ی سٛاٖ ٌفز چٝ ٔمبزیطی ثطای دبضأشطٞبی فٛق ذٛة اسز. 

 ٕٔىٗ اسز زض ثؼؿی آسب٘سٛضٞب ٔمبزیط وٓ ٚ زض ثؼؿی زیٍط ٔمبزیط ظیبز ٘شبیح ثٟشطی زاضشٝ ثبضٙس.

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 پاراهترّای سرػت ٍ ضتاب در هذ سرٍیس یا رٍزیَى

P1.16 

سطػز زض ٔس 

 سطٚیس یب ضٚظیٖٛ
( 0.300m/s ) 

0.000 – P0.02 ( m/s )     ٖٛسطػز سطٚیس یب ضٚظی 

P1.17 

ضشبة افعایطی زض 

 ٔس سطٚیس
( 1.000 m/s2 ) 

0.001 – 10.000 ( m/s2 )  

P1.18 

ضشبة وبٞطی زض 

 ٔس سطٚیس
( 1.000 m/s2 ) 

0.001 – 10.000 ( m/s2 )  

P1.09 

P1.08 P1.10 

P1.11 

P1.10 
P1.12 

P1.13 

 سرعت

 زمان

P1.14 

P1.15 

P1.08 

 سرعت تند

 سرعت کند
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لطاض زازٜ ضٛز. ٚلشی آٖ ٚضٚزی فؼبَ ضٛز زضایٛ ٚاضز ٔس سطٚیس یب  3اٌط یىی اظ ٚضٚزیٟبی زیدیشبَ ثط ضٚی حبِز 

ضٚظیٖٛ ٔی ضٛز. زض ایٙػٛضر زضایٛ ثب فطٔبٟ٘بی خٟز ثبلا یب دبئیٗ ثب سطػز ضٚظیٖٛ حطوز ذٛاٞس وطز. ٔؼٕٛلا زض 

 سٙظیٓ P1.17  ٚP1.18بثٟبی ثب ضیت سٙس ٔٛضز ٘یبظ اسز وٝ ایٗ ضشبثٟب سٛسف دبضأشطٞبی سطػز ضٚظیٖٛ ضش

ٔی ضٛ٘س. زض ٔس ضٚظیٖٛ ضشبثٟبی ٘طٔبَ غیط فؼبَ ذٛاٞٙس ثٛز. سطػز ضٚظیٖٛ ٘سجز ثٝ سطػشٟبی ٘طٔبَ اِٚٛیز  

 ثبلاسطی زاضز. 

 ضىُ شیُ ٔٙحٙی حطوز زض سطػز ضٚظیٖٛ ضا ٘طبٖ ٔی زٞس:

 

 

 

 

 

 

 

 راهترّای ضتاب در هذ اتَتیًَیٌگپا

P1.19 

ضشبة افعایطی زض 

 ٔس اسٛسیٛ٘یًٙ
( 0.600 m/s2 ) 

0.001 – 10.000 ( m/s2 ) 

P1.20 

ضشبة وبٞطی زض 

 ٔس اسٛسیٛ٘یًٙ
( 0.600 m/s2 ) 

0.001 – 10.000 ( m/s2 ) 

ض حبِز اسٛسیٛ٘یًٙ چطذطی ٚلشی ٔٛسٛض ٔی سٛا٘س اظ ثبض خسا ضٛز، ثٟشط اسز اسٛسیٛ٘یًٙ چطذطی ا٘دبْ ضٛز. ز

سٙظیٓ ضٛ٘س. دبضأشطٞبی ضشبة ٘طٔبَ غیط فؼبَ  P1.19  ٚP1.20دبضأشطٞبی ضشبة ٔی سٛا٘ٙس ثػٛضر ٔسشمُ سٛسف 

 ذٛاٞٙس ثٛز.

 Evacuationپاراهترّای سرػت ٍ ضتاب در حرکت اضطراری یا 

P1.21 
سطػز 

Evacuation 
( 0.300 m/s ) 

0.000 – P0.02 (m/s) 

P1.22 

بة افعایطی ٚ ضش

وبٞطی زض ٔس 
Evacuation 

( 1.000 m/s2 ) 

0.001 – 10.000 (m/s2) 

 سرعت

 زمان

 ورودی روزیون

 Up/Downفرمان جهت 

 P1.16روزیون  سرعت

P1.17 P1.18 
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ٍٞٙبْ لكغ ثطق آسب٘سٛض ٚ ٔب٘سٖ وبثیٗ ثیٗ قجمبر اسشفبزٜ ٔی ضٛز وٝ زض ایٙػٛضر   Evacuationٔس اؾكطاضی یب 

 یٗ قجمٝ حطوز زاز. ٚ ثبقطی ٔی سٛاٖ زضایٛ ضا ضٚضٗ ٕ٘ٛزٜ ٚ وبثیٗ ضا سب  ٘عزیىشط DCثب اسشفبزٜ اظ ِٚشبغ 

ٚ سٙظیٓ دبضأشطٞبی آٖ ٚ ٘یع ٘حٜٛ اسػبلار ٚ سیٓ وطی ٚ ٔمساض ِٚشبغ ٔٛضز ٘یبظ   Evacuationسٛؾیحبر وبُٔ ٔس 

 زض لسٕز ٔطثٛقٝ ثیبٖ ضسٜ اسز.

 ضشبة افعایطی ٚ وبٞطی ضا سؼییٗ ٔی ٕ٘بیٙس.  P1.22ٚ دبضأشط   Evacuationسطػز آسب٘سٛض زض ٔس   P1.21دبضأشط 

 

 حذ سرػتْا ٍ ضتاتْای اجثاری در ترخَرد کاتیي تا سٌسَرّای حذ تالا ٍ پائیي

P1.23 
ضشبة وبٞطی 

 1اخجبضی 
( 1.000 m/s2 ) 

P1.25 – 10.000 (m/s3) 

P1.24 
حس سطػز اخجبضی 

1 
( 20.0 % ) 

0 – P1.26 (%) 

P1.25 
ضشبة وبٞطی 

 2اخجبضی 
( 0.900 m/s2 ) 

P1.27 – P1.23 (m/s3) 

P1.26 
س سطػز اخجبضی ح

2 
( 40.0 % ) 

P1.24 – P1.28 (%) 

P1.27 
ضشبة وبٞطی 

 3اخجبضی 
( 0.700 m/s2 ) 

0.001 - P1.25 (m/s3) 

P1.28 
حس سطػز اخجبضی 

3 
( 80.0 % ) 

P1.26 – 100.0 (%) 
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سٛض ثٝ ٞط زض زاذُ چبٜ آسب٘سٛض ٚ ثبلا ٚ دبئیٗ سؼسازی ٔیىطٚ سٛئیچ حفبظشی لطاضزازٜ ٔی ضٛز وٝ اٌط وبثیٗ آسب٘

زِیُ زض ثبلاسطیٗ یب دبئیٗ سطیٗ قجمٝ  سٛلف ٘ىطز، ثب ثطذٛضز ثٝ ایٗ ٔیىطٚسٛئیچٟب سطػز آٖ وبٞص یبثس ٚ ٔشٛلف 

ضٛز. زض غٛضسیىٝ فطٔبٖ ایٗ ٔیىطٚسٛئیچٟب ٔسشمیٓ ثٝ زضایٛ زازٜ ضٛز ثبیس اظ ٚضٚزیٟبی زیدیشبَ زضایٛ اسشفبزٜ ٕ٘ٛز 

 ظٛض ثط٘بٔٝ ضیعی ٕ٘ٛز. ٚ سؼسازی اظ ٚضٚزیٟب ضا ثطای ایٗ ٔٙ

زض آسب٘سٛضٞبی ثب سطػز دبئیٗ ٔؼٕٛلا زض ثبلا ٚ دبئیٗ چبٜ ٞط وساْ یه ٔیىطٚسٛئیچ حس اسشفبزٜ ٔی ضٛز ِٚی زض 

 ٔیىطٚسٛئیچ اسشفبزٜ ٌطزز. 3یب  2آسب٘سٛضٞبی سطػز ثبلا ٕٔىٗ اسز 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ضٙس وٝ ٔی سٛاٖ ثطای ایٗ ٔٙظٛض اسشفبزٜ ٕ٘ٛز.ایٗ زضایٛٞب ضبُٔ سٝ حس سطػز ٚ سٝ ضشبة اخجبضی ٔسشمُ ٔی ثب

 P1.24  ،P1.26  ٚP1.28ٔی ثبضٙس ٚ دبضأشطٞبی  3ٚ  2، 1ضشبثٟبی اخجبضی  P1.23  ،P1.25  ٚP1.27دبضأشطٞبی 

ثط اسبس زضغس سطػز ٘بٔی  P1.24  ،P1.26  ٚP1.28ٔی ثبضٙس.  دبضأشطٞبی   3ٚ   2، 1حس سطػشٟبی اخجبضی 

 سٙظیٓ ٔی ضٛ٘س. P1.02ساض دبضأشط آسب٘سٛض یؼٙی ٔم

 P1.28ثطذٛضز وٙس ٚ سطػز وبثیٗ ثیطشط اظ سطػز سؼطیف ضسٜ زض دبضأشط  3ثطای ٔثبَ اٌط وبثیٗ ثٝ ٔیىطٚسٛئیچ

 سطػز آٖ غفط ضسٜ ٚ ٔشٛلف ٔی ضٛز. ثػٛضر ضىُ شیُ: P1.27ثبضس زض ایٙػٛضر ثب ضشبة 

 

 

 

 

 

 

 

 چاه دبئیٗ

 وبثیٗ

 3ٔیىطٚسٛئیچ حس دبئیٗ 

 2ٔیىطٚسٛئیچ حس دبئیٗ 

 1ٔیىطٚسٛئیچ حس دبئیٗ 

 ثبلای چبٜ

 وبثیٗ

 3ٔیىطٚسٛئیچ حس ثبلا 

 2ٔیىطٚسٛئیچ حس ثبلا 

 1ٔیىطٚسٛئیچ حس ثبلا 

 سرعت

 مانز

  P1.27شتاب

P1.28*P0.0

2 
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 تٌظین هذ تَقف هَتَر

P1.29 
 سٛضٔس سٛلف ٔٛ

( 1 ) 

 : سٛلف ثب ضیت 0

 : سٛلف ثسٖٚ ضیت 1

: اٌط فطٔبٖ خٟز ثبلا یب دبئیٗ لكغ ضٛز ٔٛسٛض ثب ضیت سؼطیف ضسٜ سطػز آٖ غفط ٔی ضٛز ٚ ٔشٛلف ٔی ضٛز . زض  0

 ایٙحبِز سٛلف ٘طْ ٚ ثسٖٚ ضٛن ذٛاٞس ثٛز.

ىی ٔشٛلف ٔی ضٛز. زض ایٙػٛضر ٍٞٙبْ : اٌط فطٔبٖ خٟز ثبلا یب دبئیٗ لكغ ضٛز ٔٛسٛض ثسٖٚ ضیت ٚ ثب سطٔع ٔىب٘ی 1

 سٛلف ثٝ وبثیٗ ضٛن ٚاضز ٔی ٌطزز.

  : گرٍُ پاراهترّای هَتَر P2گرٍُ 

P2.00 
 ٘ٛع ٔٛسٛض

 ( 0) 

 ٔٛسٛض اِمبئی یب آسٙىطٖٚ:  0

 ٔٛسٛض سٙىطٖٚ یب ٔغٙبقیس زائٓ :1

 تٌظین هطخػات هکاًیکی هَتَرآساًسَر

P2.01 
لكط فّىٝ 

 آسب٘سٛض
( 500 mm ) 

100 – 2000 mm 

P2.02 

٘سجز ٌیطثىس 

 ٔٛسٛض
( 30.00 ) 

1.00 – 100.00 

P2.03 
 ٘سجز للاة 

( 1 ) 
 1 - 8 

 هطخػات ًاهی پلاک هَتَر 

P2.04 ثسشٍی ثٝ ٔسَ ایٙٛضسط زاضز  سٛاٖ ٘بٔی ٔٛسٛض 

P2.05 

فطوب٘س ٘بٔی 

 ٔٛسٛض

 (50.0 Hz ) 
0.01 Hz – P0.04  

P2.06 
 سطػز ٘بٔی ٔٛسٛض

 (1460 rpm ) 
0 - 36000rpm   

P2.07 
 ِٚشبغ ٘بٔی ٔٛسٛض

 (380 V ) 
0 - 460V  

P2.08 ثسشٍی ثٝ سٛاٖ ٔٛسٛض زاضز( خطیبٖ ٘بٔی ٔٛسٛض( 

P2.09 

ؾطیت سٛاٖ ٘بٔی 

 ٔٛسٛض
( 0.86 ) 

0.05 – 1.00 

  اٌط دبضأشط سٛاٖ ٘بٔی ٔٛسٛضP2.04  ٜٚسغییط وٙس سٕبْ دبضأشطٞبی ٌطP2  .ٔشٙبست ثب آٖ سغییط ٔی وٙٙس ٚ
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 اسٛسیٛ٘یًٙ ثبیس زٚثبضٜ ا٘دبْ ٌطزز.

  ٗسٛاٖ ٘بٔی ٔٛسٛض ثبیس ٔشٙبست ثب سٛاٖ ایٙٛضسط ثبضس. اٌط ٔٛسٛض ثب سٛاٖ ذیّی دبئیٗ اسشفبزٜ ضٛز ٕٔى

 اسز سیسشٓ وٙشطَ ایٙٛضسط ػّٕىطز ٔكّٛثی ٘ساضشٝ ثبضس.

  ثب ا٘دبْ اسٛسیٛ٘یًٙ دبضأشطٞبیP2.10 – P2.14 ٘ٛس.ثػٛضر اسٛٔبسیه سٙظیٓ ٔی ض 

 

 هطخػات اتَتیًَیٌگ هَتَر

P2.10 
ٔمبٚٔز اسشبسٛض 

 ٔٛسٛض
 (P2.04)ثسشٍی ثٝ سٛاٖ ٔٛسٛض زاضز دبضأشط  0.001-65.535

P2.11 
ٔمبٚٔز ضٚسٛض 

 ٔٛسٛض
 (P2.04)ثسشٍی ثٝ سٛاٖ ٔٛسٛض زاضز دبضأشط  0.001-65.535

P2.12 ثسشٍی ثٝ سٛاٖ ٔٛسٛض زاضز دبضأشط  ا٘سٚوشب٘س ٔٛسٛض(P2.04) 

P2.13 
ا٘سٚوشب٘س ٔشمبثُ 

 ٔٛسٛض
 (P2.04)ثسشٍی ثٝ سٛاٖ ٔٛسٛض زاضز دبضأشط 

P2.14 
خطیبٖ ثی ثبضی 

 ٔٛسٛض
 (P2.04)ثسشٍی ثٝ سٛاٖ ٔٛسٛض زاضز دبضأشط 

 

 : گرٍُ پاراهترّای کٌترل ترداری P3گرٍُ 

P3.00 

  Kp1 ٜثٟط

زض  ASRسٙبسجی 

 سطػز دبئیٗ
(20) 

0 - 100 

P3.01 

Ki1 اَ ظٔبٖ ا٘شٍط

ASR  زض سطػز

 دبئیٗ
(0.50 S) 

0.01 – 10.00 S 

P3.02 

ثبثز ظٔب٘ی فیّشط 

زض ذٛا٘سٖ 

 سطػز دبئیٗ 
(0.000S) 

0.000-1.000S 
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P3.03 

 1٘مكٝ 

سٛئیچیًٙ 

ASR  زض فطوب٘س

 دبئیٗ
(2.00Hz) 

0.00Hz – P3.06 

P3.04 

  Kp2 ٜثٟط

زض  ASRسٙبسجی 

 سطػز ثبلا
(25) 

0 - 100 

P3.05 

Ki2 ظٔبٖ ا٘شٍطا َ

ASR  زض سطػز

 ثبلا
(1.00 S) 

0.01 – 10.00 S 

P3.06 

ثبثز ظٔب٘ی فیّشط 

زض ذٛا٘سٖ 

 سطػز ثبلا
(0.000S) 

0.000-1.000S 

P3.07 

 2٘مكٝ 

سٛئیچیًٙ 

ASR   زض

 فطوب٘س ثبلا
(10.00Hz) 

P3.03 – P0.04 

 ثی اثط  V/Fض وٙشطَ ٔس سٟٙب ثطای حبِز وٙشطَ ثطزاضی ٚ وٙشطَ ٌطشبٚض اثط زاض٘س ٚ ز P3.00-P3.07دبضأشطٞبی 

ضا ثطای  Kiٚ ظٔبٖ ا٘شٍطاَ  Kpوبضثط ٔی سٛا٘س ثٟطٜ سٙبسجی  P3.00-P3.07ٔی ثبضٙس. اظ قطیك دبضأشطٞبی 

 سٙظیٓ ٕ٘بیس. ثكٛضیىٝ ٔطرػبر دبسد سطػز لبثُ سغییط ثبضس.(ASR) ضٌٛلاسٛضسطػز 

 زض ضىُ شیُ ٘طبٖ زازٜ ضسٜ اسز. (ASR)سبذشبض ضٌٛلاسٛض سطػز 

 

 

 

 

 

 

 

ثبضس. دبضأشطٞبی  P3.03ٍٞٙبٔی اثط زاض٘س وٝ فطوب٘س ذطٚخی وٕشط اظ ٔمساض دبضأشط P3.00  ٚP3.01دبضأشطٞبی 

P3.04  ٚP3.05  ٍٞٙبٔی اثط زاض٘س وٝ فطوب٘س ذطٚخی ثیطشط اظ ٔمساض دبضأشطP3.07   ثبضس. ٚلشی فطوب٘س ذطٚخی

 سرعت رفرنس

 واقعیسرعت 

+ 
_ 

 بایاس
Kp 

Ki 

 جریان گشتاور داده شده

گشتاور محدود شده 

  P3.12پارامتر 
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ٔی ثبضٙس. ثطای خعئیبر  P3.03 ٚ P3.07ت ثب ثبیبس ثیٗ ٔشٙبس Kp  ٚKiثبضس، ؾطایت  P3.03 ٚ P3.07ثیٗ ٔمساض  

 ثیطشط ثٝ ضىُ شیُ سٛخٝ ٕ٘بئیس.

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ذیّی ظیبز ضٛز  Kpافعایص زازٜ ضٛز دبسد زیٙبٔیىی سیسشٓ سطیؼشط ذٛاٞس ضس. اٌط ٔمساض  Kpاٌط ٔمساض دبضأشط 

 سیسشٓ ثٝ ٘ٛسبٖ ٔی افشس. 

ذیّی وٓ ضٛز  Kiزیٙبٔیىی سیسشٓ سطیؼشط ذٛاٞس ضس. اٌط ٔمساض  وبٞص زازٜ ضٛز دبسد Kiاٌط ٔمساض دبضأشط 

 سیسشٓ  ثٝ ٘ٛسبٖ ٔی افشس. 

P3.00  ٚP3.01  ٔمبزیطKp  ٚKi  ٚ ضا زض فطوب٘سٟبی دبئیٗ سغییط ٔی زٞٙسP3.04  ٚP3.05  ٔمبزیطKp  ٚKi  ضا زض

س سٙظیٓ ضٛ٘س. سٙظیٕبر ثٝ غٛضر شیُ فطوب٘سٟبی ثبلا سغییط ٔی زٞٙس. ایٗ ٔمبزیط ٔشٙبست ثب ضطایف ٚالؼی ثبض ثبی

 ا٘دبْ ضٛز:

  ثٟطٜ سٙبسجیKp  .سب خبی ٕٔىٗ افعایص زازٜ ضٛز ثسٖٚ ایٙىٝ زض سیسشٓ ٘ٛسبٖ ایدبز ضٛز 

  ظٔبٖ ا٘شٍطاَ ٌیطیKi .سب خبی ٕٔىٗ وبٞص زازٜ ضٛز ثسٖٚ ایٙىٝ زض سیسشٓ ٘ٛسبٖ ایدبز ضٛز 

P3.08 

ثٟطٜ سٙبسجی 

ACR  ؾطیتP 

(500) 

0 – 65535 

P3.09 
ثٟطٜ ا٘شٍطاَ 

ACR  ؾطیتI 
(500) 

0 – 65535 

 ظیبز ثبضس ، دبسد سیسشٓ سطیؼشط ذٛاٞس ثٛز ِٚی ٕٔىٗ اسز ٘ٛسبٖ ایدبز ضٛز.  Pاٌط ثٟطٜ سٙبسجی ؾطیت 

P3.10 

ٔیعاٖ خجطاٖ 

سبظی ِغعش زض 

وٙشطَ 

ثطزاضی)حبِز 

 ٔٛسٛضی(
(100%) 

50.0-200.0% 

 Kiو  KPپارامترهای 

 فرکانس خروجی

P3.00 , P3.01)) 

P3.04 , P3.05)) 

P3.03 P3.07 
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P3.11 

ٔیعاٖ خجطاٖ 

سبظی ِغعش زض 

 وٙشطَ

ثطزاضی)حبِز 

 غ٘طاسٛضی(
(100%) 

50.0-200.0% 

 ایٗ دبضأشط ثطای سٙظیٓ ِغعش فطوب٘س زض وٙشطَ ثطزاضی اسشفبزٜ ٔی ضٛز ٚ زلز وٙشطَ سطػز ضا اغلاح ٔی ٕ٘بیس.

P3.12 
 حس ٌطشبٚض
(150.0%) 

0.0-200.0% 

 حساوثط ٌطشبٚضی وٝ ایٙٛضسط ٔی سٛا٘س ثٝ ٔٛسٛض اػٕبَ ٕ٘بیس. 

 پاراهترّای اًکَدر : گرٍُ P4گرٍُ 

 سؼییٗ ٘ٛع ا٘ىٛزض

P4.00 
 سؼییٗ ٘ٛع ا٘ىٛزض

( 0 ) 

 Increment: ا٘ىٛزضٔؼِٕٛی   0

 Sin/Cos: ا٘ىٛزض  1

 UVM: ا٘ىٛزض  2

ثب سٛخٝ ثٝ ٘ٛع ا٘ىٛزض ثبیس اظ وبضر ا٘ىٛزض ٔشٙبست اسشفبزٜ ٕ٘ٛز. ثطای ٔٛسٛضٞبی اِمبئی یب آسٙىطٖٚ اظ ا٘ىٛزضٞبی 

 سشفبزٜ ٔی ضٛز. ا Incrementٔؼِٕٛی 

 اسشفبزٜ ٔی ضٛز. UVMیب  Sin/Cosثطای ٔٛسٛضٞبی ٔغٙبقیس زائٓ یب سٙىطٖٚ اظ ا٘ىٛزضٞبی 

 ثبضس.  P2.00 = 0ثطای ٔٛسٛضٞبی آسٙىطٖٚ زض غٛضسیىٝ ٔمساض دبضأشط  Increment: ا٘ىٛزض  0

ثبضس. ا٘ىٛزض  P2.00 = 1ضأشط ثطای ٔٛسٛضٞبی سٙىطٖٚ یب ٔغٙبقیس زائٓ زضغٛضسیىٝ ٔمساض دب Sin/Cos: ا٘ىٛزض  1

 یب ٔؼبزَ ثب آٖ لبثُ اسشفبزٜ ٔی ثبضس. ERN1387ٔسَ 

 : سؼساز لكجٟبی ا٘ىٛزض ثبیس ثب ٔٛسٛض یىی ثبضس. UVM: ا٘ىٛزض  2

P4.01  
سؼساز دبِس 

 ا٘ىٛزض

(1000) 

1-65535 

 سؼساز دبِسٟبی ا٘ىٛزض زض یه زٚض ضا ٔطرع ٔی ٕ٘بیس.  P4.01دبضأشط 

ٔشٙبست ثب ا٘ىٛزض اسشفبزٜ ضسٜ ثبیس  P4.01یؼٙی حّمٝ ثسشٝ سٙظیٓ ضٛز، ٔمساض دبضأشط  1ثط ضٚی  P0.00ط ٚلشی دبضأش

ٔٛسٛض ٞٙٛظ زضسز وبض ٘ىٙس  P4.01سٙظیٓ ضٛز. زض غیط ایٙػٛضر ٔٛسٛض زضسز وبض ٘رٛاٞس وطز. اٌط ثب سٙظیٓ ٔمساض 

 اٖ خٟز ا٘ىٛزض ضا سغییط زاز.ٔی سٛ P4.02ٕٔىٗ اسز خٟز ا٘ىٛزض ثطػىس ثبضس وٝ ثب دبضأشط 
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P4.02  
ا٘شربة خٟز 

 چطذص ا٘ىٛزض
(0) 

 : ضاسشٍطز 0

 : چذٍطز 1

P4.03 
ٔٛلؼیز اِٚیٝ 

 لكت ٔغٙبقیسی
( 0.00 ) 

0.00 – 360.00 

ٔٛلؼیز اِٚیٝ لكت ٔغٙبقیسی دس اظ اسٛسیٛ٘یًٙ ٔٛسٛض سٙىطٖٚ ثػٛضر اسٛٔبسیه سٙظیٓ ٔی ضٛز ٚ وبضثط ٘یبظی ثٝ 

 ز.سٙظیٓ آٖ ٘ساض

 پاراهترّای جْت تٌظین هذت زهاى قطغ سیگٌال اًکَدر

P4.04 

ٔسر ظٔبٖ لكغ 

سیٍٙبَ ا٘ىٛزض 

 زض سطػز دبئیٗ
 ( 1.0 S ) 

0.0 – 100.0 S 

P4.05 

ٔسر ظٔبٖ لكغ 

سیٍٙبَ ا٘ىٛزض 

 زض سطػز ثبلا
 ( 1.0 S ) 

0.0 – 100.0 S 

P4.06 

ٔسر ظٔبٖ 

ٔؼىٛس ضسٖ 

 سیٍٙبَ ا٘ىٛزض
 ( 1.0 S ) 

0.0 – 100.0 S 

 PCEزضایٛ فبِز   P4.04  ٚP4.05اٌط سیٍٙبَ ا٘ىٛزض لكغ ضٛز دس اظ ٌصضز ظٔبٟ٘بی سٙظیٕی زض دبضأشطٞبی 

ثطای ٔسر ظٔبٖ لكؼی   P4.05ثطای ٔسر ظٔبٖ لكؼی سیٍٙبَ زض سطػشٟبی دبئیٗ ٚ دبضأشط  P4.04ٔی زٞس. دبضأشط  

 سیٍٙبَ زض سطػشٟبی ثبلا سٙظیٓ ٔی ضٛز.

ٔی  PCDEزضایٛ فبِز  P4.07ا٘ىٛزض ثطػىس ضٛ٘س دس اظ ٌصضز ظٔبٖ سٙظیٕی زض دبضأشط  A  ٚBاٌط سیٍٙبِٟبی 

 زٞس.

 دبضأشطٞبی فٛق ثبیس ثب زلز سٙظیٓ ضٛ٘س سب زضایٛ فبِشٟبی ثیدب ٘سٞس.
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 پاراهترّای اتَتیًَیٌگ هَتَرّای سٌکرٍى

P4.07 

زأٙٝ ثٟطٜ 

ٔٛلؼیز لكت 

 ٔغٙبقیسی
( 1.00 ) 

0.50 – 1.50 

P4.08 

آفسز ٔٛلؼیز 

لكت ٔغٙبقیسی 

 Cفبظ 

( 385 ) 

0 – 999 

P4.09 

آفسز ٔٛلؼیز 

لكت ٔغٙبقیسی 

 Dفبظ 

( 385 ) 

0 – 999 

 دبضأشطٞبی فٛق ٍٞٙبْ اسٛسیٛ٘یًٙ ٔٛسٛض سٙىطٖٚ ثػٛضر اسٛٔبسیه سٙظیٓ ٔی ضٛ٘س ٚ وبضثط ٘یبظی

 ثٝ سٙظیٕبر آٟ٘ب ٘ساضز. 

P4.10 

خطیبٖ ضٙبسبئی 

اسشبسیه ٔٛسٛض 

 ٖٚ سٙىط
( 50.0% ) 

10.0 – 100.0 

٘ٛضشٝ ٔی ضٛز. ٚ دبضأشط  P4.03دس اظ اسٛسیٛ٘یًٙ اسشبسیه ٔٛسٛض سٙىطٖٚ ، ٔٛلؼیز اِٚیٝ لكت ٔٛسٛض زض دبضأشط 

PB.03  ٗٔی ثبضس. اٌط ٔمساض خطیبٖ وٕشط ثٛز ٔمساض  %120.0 - % 80.0ٔمساض خطیبٖ ٚالؼی ضا ٕ٘بیص ٔی زٞس وٝ ثی

 ٔی زٞس ( TE )یص زٞیس.  اٌط ٔمساض خطیبٖ ظیبز ثبضس زضایٛ فبِز اسٛسیٛ٘یًٙ ضا افعا P4.10دبضأشط 

 : گرٍُ پاراهترّای ترهیٌالْای ٍرٍدی P5گرٍُ 

P5.00 

ا٘شربة ٔس 

 سطٔیٙبَ ٚضٚزی 

( 0 ) 

0 – 0x3FF  
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ب خسَٚ شیُ ٞط سؼطیف ٔی ٕ٘بیس. ٔكبثك ث Closedیب ٘طٔبِی  openدبضأشط فٛق ٔس سطٔیٙبَ ٚضٚزی ضا ثػٛضر ٘طٔبِی 

ٔی ثبضس ٚ ٞط ثیشی وٝ یه ثبضس، سطٔیٙبَ ٚضٚزی  Openثیشی وٝ غفط ثبضس ، سطٔیٙبَ ٚضٚزی ثػٛضر ٘طٔبِی 

 ٔی ثبضس.   Closedثػٛضر ٘طٔبِی 

BIT5 BIT6 BIT7 BIT8 BIT9 

S6 S7 S8 S9 S10 

BIT0 BIT1 BIT2 BIT3 BIT4 

S1 S2 S3 S4 S5 

 

P5.01 

ا٘شربة ٚضٚزی ثب 

 سطیبَاضسجبـ 
( 0 ) 

  ON/OFF: ٚالؼی   : اظ قطیك سطٔیٙبِٟبی ٚضٚزی ثػٛضر سیٍٙبَ  0

اظ قطیك اضسجبـ سطیبَ ثػٛضر ٔدبظی سٙظیٓ  ON/OFF: ٔدبظی :  سیٍٙبَ  1

 ٔی ضٛز.

 

   S1~S10تٌظین ٍرٍدیْای دیجیتال  

P5.02 

سبثغ ٚضٚزی 

 S1زیدیشبَ 

 (1 ) 
 ی : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیع  40 – 0

P5.03 

سبثغ ٚضٚزی 

 S2زیدیشبَ 

 (2 ) 
 : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0

P5.04 

سبثغ ٚضٚزی 

 S3زیدیشبَ 

 (8 ) 
 : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0

P5.05 

سبثغ ٚضٚزی 

 S4زیدیشبَ 

 (9 ) 
 : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0

P5.06 

سبثغ ٚضٚزی 

 S5شبَ زیدی

 (3 ) 
 : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0
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P5.07 

سبثغ ٚضٚزی 

 S6 زیدیشبَ 

 (0 ) 
 : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0

P5.08 

سبثغ ٚضٚزی 

 S7  زیدیشبَ 

 (0 ) 
 : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0

P5.09 

سبثغ ٚضٚزی 

 S8زیدیشبَ 

 (0 ) 
 سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی  :  40 – 0

P5.10 

سبثغ ٚضٚزی 

 S9زیدیشبَ 

 (0 ) 
 : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0

P5.11 

سبثغ ٚضٚزی 

 S10زیدیشبَ 

 (0 ) 
 : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0

 سٙظیٕبر ٔمبزیط سطٔیٙبِٟب زض خسَٚ شیُ سٛؾیح زازٜ ضسٜ اسز:
 

 بَغیط فؼ 0
ثطای سطٔیٙبِٟبی ٚضٚزی ثٝ ٔؼٙی اسشفبزٜ ٘طسٖ اظ آٖ سطٔیٙبَ  0لطاض زازٖ ٔمساض 

 ٔی ثبضس.

 Upخٟز ثبلا    ضاسشٍطز 1

 Downخٟز دبئیٗ  چذٍطز 2

 سطیز ضٚظیٖٛ 3
ٚ ثب سطػز ضٚظیٖٛ یب سطٚیس : ثب ایٗ ٚضٚزی زضایٛ زض ٔس ضٚظیٖٛ لطاض ٔی ٌیطز 

 حطوز ذٛاٞس وطز.ثب سطػز ضٚظیٖٛ  Downیب  Upفطٔبٖ 

 ٔس اؾكطاضی  4
لطاض ٔی  Evacuation: ثب ایٗ ٚضٚزی زضایٛ زض ٔس  Evacuationٔس اؾكطاضی یب 

 یب ثبقطی اسشبضر ٔی ضٛز. DCٌیطز ٚ اظ قطیك ِٚشبغ 

 سٛلف ثسٖٚ ضیت 5
ثب فؼبَ ضسٖ ایٗ ٚضٚزی زضایٛ ثسٖٚ ضیت ٔشٛلف ٔی ضٛز. ٚ ٔٛسٛض  ثب سطٔع 

 س.ٔىب٘یىی ٔشٛلف ذٛاٞس ض

 ضیسز فبِز 6
 اٌط زسشٍبٜ فبِز زازٜ ثبضس ضیسز ٔی ضٛز.

 ػُٕ ٔی وٙس. STOP/RSTٔب٘ٙس وّیس 

7 
ٚضٚزی فبِز 

 ذبضخی

ٚلشی ایٗ ٚضٚزی فؼبَ ضٛز ایٙٛضسط اسشخ ضسٜ ٚ آلاضْ ٔی زٞس وٝ ثٝ ٔؼٙی ایدبز 

 یه فبِز ذبضخی ٔی ثبضس.
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8 
سطػز  1ٚضٚزی 

 دّٝ ای

 سطػز دّٝ ای ا٘شربة ٕ٘ٛز. 8یدیشبَ ٔی سٛاٖ ٚضٚزی ز 3ثب اسشفبزٜ اظ سطویت  

 ثطای سٛؾیحبر ثیطشط ثٝ خسَٚ سٙظیٓ سطػشٟبی دّٝ ای ضخٛع ضٛز

 سطػز دّٝ ای ثیز ثبلا ٔی ثبضس. 3سطػز دّٝ ای  ثیز دبئیٗ ٚ ٚضٚزی 1ٚضٚزی 

سطػز 1ٚضٚزی

 دّٝ ای

سطػز 2ٚضٚزی

 دّٝ ای

سط3ٚضٚزی

 ػز دّٝ ای
 سطٔیٙبِٟبی ٚضٚزی


FF OFF 
FF 0ز دّٝ ای سطػ 

ON OFF OFF  1سطػز دّٝ ای 

OFF ON OFF  2سطػز دّٝ ای 

ON ON OFF 3 سطػز دّٝ ای 

OFF OFF ON 4 سطػز دّٝ ای  

ON OFF ON 5 سطػز دّٝ ای 

OFF ON ON  6سطػز دّٝ ای 

ON ON ON  7سطػز دّٝ ای 

 
9 

سطػز  2ٚضٚزی

 دّٝ ای

10 
سطػز  3ٚضٚزی

 دّٝ ای

11 
سطػز  1ٚضٚزی 

 خجبضی ثبلاا
 1حس ثبلا خٟز سٛلف ٔٛسٛض ثب ضشبة اخجبضی  1ٚضٚزی ٔیىطٚسٛئیچ 

12 
سطػز  2ٚضٚزی 

 اخجبضی ثبلا  
 2حس ثبلا خٟز سٛلف ٔٛسٛض ثب ضشبة اخجبضی  2ٚضٚزی ٔیىطٚسٛئیچ 
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13 
سطػز  3ٚضٚزی 

 اخجبضی ثبلا  
 3حس ثبلا خٟز سٛلف ٔٛسٛض ثب ضشبة اخجبضی  3ٚضٚزی ٔیىطٚسٛئیچ 

14 
سطػز  1ٚزی ٚض

 اخجبضی دبئیٗ
 1حس دبئیٗ خٟز سٛلف ٔٛسٛض ثب ضشبة اخجبضی  1ٚضٚزی ٔیىطٚسٛئیچ 

15 
سطػز  2ٚضٚزی 

 اخجبضی دبئیٗ
 2حس دبئیٗ خٟز سٛلف ٔٛسٛض ثب ضشبة اخجبضی  2ٚضٚزی ٔیىطٚسٛئیچ 

16 
سطػز  3ٚضٚزی 

 اخجبضی دبئیٗ
 3خجبضی حس دبئیٗ خٟز سٛلف ٔٛسٛض ثب ضشبة ا 3ٚضٚزی ٔیىطٚسٛئیچ 

17 
سیٍٙبَ فیسثه 

 وٙشبوشٛض ٔٛسٛض

سیٍٙبَ فیسثه اظ وٙشبوشٛض ٔٛسٛض : اٌط وٙشبوشٛض ٔٛسٛض ثٝ زضسشی ثسشٝ ضٛز یه 

سیٍٙبَ ثٝ ٚضٚزی ٔی زٞس ٚ سذس ٔی سٛاٖ سطػز ٔٛسٛض ضا افعایص زاز. ثب 

ٔی سٛاٖ سیٍٙبَ ثطٌطشی وٙشبوشٛض ٔٛسٛض ضا فؼبَ ٕ٘ٛز. اٌط دس اظ  P8.04دبضأشط 

 ٔی زٞس. TbEٔبٖ اسشبضر سیٍٙبَ وٙشبوشٛض ٘یبٔس زضایٛ فبِز فط

18 
سیٍٙبَ فیسثه 

 وٙشبوشٛض سطٔع

سیٍٙبَ فیسثه اظ وٙشبوشٛض سطٔع : اٌط وٙشبوشٛض سطٔع ثٝ زضسشی ثسشٝ ضٛز یه 

سیٍٙبَ ثٝ ٚضٚزی ٔی زٞس ٚ سذس ٔی سٛاٖ سطػز ٔٛسٛض ضا افعایص زاز. ثب 

طشی وٙشبوشٛضسطٔع ضا فؼبَ ٕ٘ٛز. اٌط دس اظ ٔی سٛاٖ سیٍٙبَ ثطٌ P8.04دبضأشط 

 ٔی زٞس. FAEفطٔبٖ اسشبضر سیٍٙبَ وٙشبوشٛض ٘یبٔس زضایٛ فبِز 

19 
آٔبزٜ ثٛزٖ ایٙٛضسط 

Enable  Inverter 

ثب ایٗ ٚضٚزی زضایٛ آٔبزٜ ثىبض ٔی ضٛز. زض غٛضر ثط٘بٔٝ ضیعی ایٗ ٚضٚزی اثشسا 

 یب دبئیٗ ثطای حطوز ٔٛسٛض ثبیس ایٗ ٚضٚزی فؼبَ ضٛز ٚ سذس فطٔبٖ خٟز ثبلا

 غبزض ضٛز.

20 
سٛلف اخجبضی 

 ٔٛسٛض ثب ضیت

ایٗ ٚضٚزی اِٚٛیز ثبلائی زاضز ٚ اٌط فؼبَ ضٛز ٔٛسٛض ثب ضیت سؼطیف ضسٜ زض 

 ثػٛضر اخجبضی ٔشٛلف ٔی ضٛز.  P1.23دبضأشط 

  ضظضٚ 21-40

 

P5.12 

ظٔبٖ فیّشط 
ON/OFF 

سطٔیٙبِٟبی 

 ٚضٚزی زیدیشبَ
( 5 ) 

1~10   

 اسشفبزٜ ٔی ضٛز.  (S1-S10)ایٗ دبضأشط خٟز سٙظیٓ ظٔبٖ فیّشط ثطای ٚضٚزیٟبی زیدیشبَ 
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 AI1تٌظین هحذٍدُ ٍرٍدی آًالَگ 

P5.13 
حس دبئیٗ ٚضٚزی 

 AI1 آ٘بِٛي  
 (0.00 V ) 

0.00V-10.00V  

P5.14 

حس دبئیٗ ٚضٚزی 
ثط  AI1 آ٘بِٛي  

 حست زضغس
 (0.00% ) 

-100.00%-100.00%  

P5.15 
س ثبلای ٚضٚزی ح

 AI1 آ٘بِٛي  
 (10.00 V ) 

0.00V-10.00V  

P5.16 

حس ثبلای ٚضٚزی 
ثط  AI1 آ٘بِٛي  

 حست زضغس
 (100.00% ) 

-100.00%-100.00%  

P5.17 
فیّشط ٚضٚزی 

 AI1آ٘بِٛي 
 (0.10S ) 

0.00S-10.00S  

 AI2تٌظین هحذٍدُ ٍرٍدی آًالَگ 

P5.18 
حس دبئیٗ ٚضٚزی 

 AI2 آ٘بِٛي  
 (0.00 V ) 

0.00V-10.00V  

P5.19 

حس دبئیٗ ٚضٚزی 
ثط  AI2 آ٘بِٛي  

 حست زضغس
 (0.00% ) 

-100.00%-100.00%  

P5.20 

حس ثبلای ٚضٚزی 
 AI2 آ٘بِٛي  

 (10.00 V ) 

0.00V-10.00V  

P5.21 

حس ثبلای ٚضٚزی 
ثط  AI2 آ٘بِٛي  

 حست زضغس
 (100.00% ) 

-100.00%-100.00%  

P5.22 

فیّشط ٚضٚزی 
 AI2ي آ٘بِٛ

 (0.10S ) 

0.00S-10.00S  
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 : گرٍُ پاراهترّای ترهیٌالْای خرٍجی P6گرٍُ 

P6.00 
 HDOا٘شربة 

( 0 ) 

  ذطٚخی دبِس سطػز ثبلا:  0

  ON-OFFذطٚخی ٔؼِٕٛی  :1

 P6.09ٔی ثبضس. ثطای سٛؾیحبر ثیطشط ثٝ دبضأشط  KHz 50:  ذطٚخی دبِس سطػز ثبلا: ٔبوعیٕٓ فطوب٘س ذطٚخی  0

 زضخٛع ضٛ

 ا٘دبْ ٔی ضٛز  P6.03: سؼییٗ ٚؾؼیز ذطٚخی زیدیشبَ ثب دبضأشط  ON-OFF: ذطٚخی زیدیشبَ  1

 تٌظین خرٍجیْای دیجیتال ٍ رلِ

P6.01 

 دطٌٚطاْ ذطٚخی

Y1 
(1  ) 

 ذطٚخی زیدیشبَ وّىشٛض ثبظ  31 – 0

P6.02 

 دطٌٚطاْ ذطٚخی

Y2 
(0  ) 

 ذطٚخی زیدیشبَ وّىشٛض ثبظ  31 – 0

P6.03 

 ذطٚخی دطٌٚطاْ

HDO  ثػٛضر

ON/OFF 

( 0 ) 

 ذطٚخی زیدیشبَ وّىشٛض ثبظ  31 – 0

P6.04 

دطٌٚطاْ ذطٚخی 

 (RO1)1 ضِٝ

( 3 ) 

 ذطٚخی ضِٝ  31 – 0

P6.05 

دطٌٚطاْ ذطٚخی 

 (RO2)2 ضِٝ

( 0 ) 

 ذطٚخی ضِٝ  31 – 0

P6.06 

دطٌٚطاْ ذطٚخی 

 (RO3)3 ضِٝ

( 0 ) 

 ذطٚخی ضِٝ  31 – 0
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 زض خسَٚ شیُ سٛؾیح زازٜ ضسٜ اسز  سٙظیٕبر سطٔیٙبِٟبی ذطٚخی

 

 سطٔیٙبَ ذطٚخی ٞیچ فب٘ىطٙی ٘ساضز غیط فؼبَ 0

1 
آسب٘سٛض زض 

 حبِز حطوز
ON .ظٔب٘یىٝ آسب٘سٛض زض حبَ حطوز ثبضس ذطٚخی فؼبَ ذٛاٞس ثٛز : 

2 
حطوز زض 

 خٟز ثبلا

ON  ظٔب٘یىٝ آسب٘سٛض زض خٟز ثبلا زض حبَ حطوز ثبضس ذطٚخی فؼبَ ذٛاٞس  :

 ثٛز.

3 
حطوز زض 

 خٟز دبئیٗ

ON  ظٔب٘یىٝ آسب٘سٛض زض خٟز دبئیٗ زض حبَ حطوز ثبضس ذطٚخی فؼبَ ذٛاٞس  :

 ثٛز.

 : ظٔب٘یىٝ زضایٛ فبِز زٞس ذطٚخی فؼبَ ٔی ضٛز. ON ذطٚخی فبِز 4

5 
حطوز ثب 

 سطػز غفط

ON  َٚلشی زضایٛ زض حبِز اسشبضر ثبضس ٚ سطػز ٔٛسٛض غفط ثبضس ذطٚخی فؼب :

 ٔی ضٛز. 

6 
یٙٛضسط آٔبزٜ ا

 ثىبض
ON  .ٚلشی زضایٛ زض حبِز آٔبزٜ ثىبض ثبضس ذطٚخی فؼبَ ٔی ضٛز : 

7 
وٙشطَ سطٔع 

 ٔىب٘یىی

ON .سطٔع ٔىب٘یىی ثبظ ٔی ضٛز : 

OFF  .سطٔع ٔىب٘یىی ثسشٝ ٔی ضٛز : 

8 

وٙشطَ 

وٙشبوشٛض 

 ٔٛسٛض 

ON .وٙشبوشٛض ٔٛسٛض ثسشٝ ٔی ضٛز : 

OFF ْ سٛض ثبظ ٔی ضٛز. : وٙشبوشٛض 

9 

ضسیسٖ ثٝ 

فطوب٘س 

 ٔطرع

ثطسس ذطٚخی فؼبَ  P6.24ٚلشی فطوب٘س زضایٛ ثٝ فطوب٘س سٙظیٕی سٛسف دبضأشط 

 ٔی ضٛز.

10 
٘بحیٝ 

فطوب٘سی 
FDT 

 اٌط فطوب٘س ذطٚخی زض یه ٘بحیٝ فطوب٘سی لطاض ٌیطز سطٔیٙبَ ذطٚخی  فؼبَ

  سؼییٗ ٔی ضٛز P6.22  ٚP6.23ٔی ضٛز. ایٗ ٘بحیٝ سٛسف دبضأشط ٞبی  

1
 
آسب٘سٛض زض 

 حطوز

ON  َاظ ظٔبٖ ثبظ ضسٖ سطٔع سب ظٔبٖ ثسشٝ ضسٖ سطٔع ٔىب٘یىی ذطٚخی فؼب : 

 ٔی ضٛز. 

12 
ثسشٗ سطٔع 

 ٔىب٘یىی

ایٗ ذطٚخی ظٔب٘یىٝ ثبظ ٚ ثسشٝ ضسٖ سطٔع ٔىب٘یىی سٛسف وٙشطِط ذطٚخی وٙشطَ 

 ٔی ضٛز إٞیز زاضز. 

 ضظضٚ 13-20
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 تٌظین خرٍجیْای آًالَگ

P6.07 

ذطٚخی  سبثغ

 (AO1)1ِٛيبآ٘

( 0 ) 

 ذطٚخی آ٘بِٛي لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی 0-14    

P6.08 

ذطٚخی  سبثغ

 (AO2)2ِٛيبآ٘

( 0 ) 

 ذطٚخی آ٘بِٛي لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی 0-14    

P6.09 

ذطٚخی  سبثغ
HDO 

( 0 ) 
 ذطٚخی دبِس سطػز ثبلا لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی    0-14

 تٌظیوات خرٍجی آًالَگ در جذٍل ریل آهذُ است

 سب سطػز ٘بٔی آسب٘سٛض 0 سطػز آسب٘سٛض 0

 سب سطػز ٘بٔی آسب٘سٛض 0 سطػز ضفط٘س 1

 * 2 – 0)سطػز ٘بٔی دلان ٔٛسٛض( سطػز ٔٛسٛض 2

3 
خطیبٖ ذطٚخی 

 ٔٛسٛض
 * 2 – 0)خطیبٖ ٘بٔی  ایٙٛضسط( 

 * 2 – 0)ِٚشبغ ٘بٔی  ایٙٛضسط(  ِٚشبغ ذطٚخی 4

 *2 – 0)سٛاٖ ٘بٔی( سٛاٖ ذطٚخی 5


2 – 0)ٌطشبٚض ٘بٔی( خی ض ذطٌطشبٚ 6  

 AI1 0 – 10Vِٚشبغ سطٔیٙبَ  7

8 
ِٚشبغ یب خطیبٖ 

 AI2سطٔیٙبَ 
0 – 10V/0 – 20 mA 

  ضظضٚ 9-14
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 AO1 0تٌظین هحذٍدُ خرٍجی آًالَگ

P6.10 

حس دبئیٗ 

  1ذطٚخی آ٘بِٛي

AO1  ثط حست

 زضغس

 (0.0% ) 

0.0%-100.0%  

P6.11 

حس دبئیٗ 

  1ذطٚخی آ٘بِٛي
AO1 

 (0.00 V ) 

0.00V-10.00V  

P6.12 

حس ثبلای 

  1ذطٚخی آ٘بِٛي

 AO1  ثط حست

 زضغس

 (100.0% ) 

0.0%-100.0%  

P6.13 

حس ثبلای 

  1ذطٚخی آ٘بِٛي
 AO1 

 (10.00 V ) 

0.00V-10.00V  

 AO2 2تٌظین هحذٍدُ خرٍجی آًالَگ

P6.14 

حس دبئیٗ 

  2ذطٚخی آ٘بِٛي

AO2  ثط حست

 زضغس

 (0.0% ) 

0.0%-100.0%  
 

P6.15 

حس دبئیٗ 

  2ذطٚخی آ٘بِٛي
AO2 

 (0.00 V ) 

0.00V-10.00V  

P6.16 

حس ثبلای 

  2ذطٚخی آ٘بِٛي

 AO2  ثط حست

 زضغس

 (100.0% ) 

0.0%-100.0%  
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P6.17 

حس ثبلای 

  2ذطٚخی آ٘بِٛي
 AO2 

 (10.00 V ) 

0.00V-10.00V  

خطیبٖ ثب ٔمبزیط ذطٚخی ٔشٙبست ضا ٔطرع ٔی  دبضأشطٞبی فٛق ضاثكٝ ثیٗ ذطٚخیٟبی آ٘بِٛي ثط حست ِٚشبغ یب

وٙٙس. ٚلشی ٔمساض ذطٚخی آ٘بِٛي اظ ض٘ح حس ثبلا یب دبئیٗ سدبٚظ ٕ٘بیس، ذطٚخی ٔمساض حس دبئیٗ یب ثبلا ضا ٕ٘بیص ٔی 

 زٞس. 

ٔی ثبضس. ثطای وبضثطزٞبی ٔرشّف  V 0.5ٔشٙبست ثب  1mAثط ضٚی خطیبٖ ثبضس، زض ایٙػٛضر  AOٚلشی ذطٚخی 

ثیٗ ٔمساض ذطٚخی آ٘بِٛي ٚ زضغس ذطٚخی آ٘بِٛي ٔرشّف اسز ٚ لبثُ سٙظیٓ ٔی ثبضس. ثٝ ضىُ شیُ سٛخٝ ضاثكٝ 

 ضٛز.

 

 

 

 

 

 HDOتٌظین هحذٍدُ خرٍجی 

P6.18 

حس دبئیٗ 

ثط  HDOذطٚخی 

 حست زضغس

 (0.0% ) 

0.0%-100.0%  
 

P6.19 

حس دبئیٗ 

 HDOذطٚخی 

 (0.0kHz ) 
0.0-50.0kHz  

P6.20 

حس ثبلای 

ثط  HDOی ذطٚخ

 حست زضغس

 (100.0% ) 

0.0%-100.0%  

P6.21 

حس ثبلای 

 HDOذطٚخی 

 (50.0kHz ) 

0.0-50.0kHz  

 ٔی ثبضس. AOٔب٘ٙس دبضأشطٞبی   HDOسٛؾیحبر دبضأشطٞبی ذطٚخی 

AO  

10V (20mA) 

0.0% 100.0% 
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 FDTًاحیِ فرکاًسی 

P6.22 
 سكح فطوب٘س

FDT 
(50Hz) 

0.00 - P0.04  

P6.23 
سبذیط فطوب٘س 

FDT 
(5.0%) 

0.0 – 100.0% 

ٔیشٛا٘یس ثب سؼطیف فطوب٘س ذبغی ٚثب٘س ٞیسشطظیس آٖ فؼبَ ضسٖ ذطٚخی زیدیشبَ ثٝ ٔؼٙبی ثبلاسط ضفشٗ اظ ایٗ 

 فطوب٘س ضا زاضشٝ ثبضیس.

( ثطسس سطٔیٙبَ ذطٚخی سؼطیف ضسٜ فؼبَ ٔی  P6.22)دبضأشط  FDTٚلشی وٝ فطوب٘س ذطٚخی ثٝ سكح فطوب٘س 

( ثطسس سطٔیٙبَ  FDTسكح فطوب٘س  -  FDTس ٚ ثٝ ٔمساض وٕشط اظ )سبذیط فطوب٘س ضٛز. اٌط فطوب٘س ذطٚخی افز وٙ

 ذطٚخی زٚثبضٜ غیط فؼبَ ٔی ضٛز.

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

HDO 

50.0 KHz 

0.0% 100.0% 

 FDTترمینال خروجی 

 FDTتاخیر فرکانس 

 زمان

 FDTسطح فرکانس 

 زمان

 فرکانس خروجی
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 رسیذى تِ  فرکاًس هطخع ضذُ

P6.24 

ضسیسٖ ثٝ 

فطوب٘س ٔطرع 

 ضسٜ
( 0.0%) 

     %100.0~0.0فطوب٘س ٔبوعیٕٓ

 ضسٜ ثطسس یه سطٔیٙبَ  ذطٚخی فؼبَ ٔی ضٛز ٚلشی فطوب٘س ذطٚخی ثٝ ٔحسٚزٜ فطوب٘س ٔطرع

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 : گرٍُ پاراهترّای تؼاریف ًوایطگرP7گرٍُ  

P7.00 

سؼطیف ضٔع 

 )دسٛضز(

 ( 0) 
0~65535  

اٌط ثٝ دبضأشطفٛق ٔمساضی غیط اظ غفط زازٜ ضٛز دسٛضز فؼبَ ٔی ضٛز. ظٔب٘ی وٝ دسٛضز فؼبَ ثبضس دبضأشطٞب ضا ٕ٘ی 

ز ٍٔط ایٙىٝ دسٛضز غحیح ٚاضز ضٛز زض ایٙػٛضر دبضأشطٞب لبثُ زسشطسی ذٛاٞٙس ثٛز. ظٔب٘یىٝ دبضأشطٞب سٛاٖ سغییط زا

ضٛز دسٛضز غیط فؼبَ ٔی ضٛز ٚ دسٛضز لجّی اظ حبفظٝ دبن   P7.00=00000لبثُ زسشطسی ثبضس اٌط ٔمساض دبضأشط 

 ٔی ضٛز ٚ ٔی سٛاٖ زٚثبضٜ دسٛضز خسیس ٚاضز ٕ٘ٛز.

P7.01 ثبٖا٘شربة ظLCD ٔٛخٛز ٘یسز 

P7.02 
وذی وطزٖ 

 دبضأشطٞب

 : غیط فؼبَ  0

  LCD: آدّٛز وطزٖ دبضأشطٞب زض  1

 LCD: زاّ٘ٛز وطزٖ دبضأشطٞب زض  2

 فرکانس خروجی

 فرکانس رفرنس
P6.24   شده فرکانس مشخص 

 ترمینال خروجی

 زمان

 زمان
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 QUICK/JOGکلیذ  تؼریف

P7.03 

سؼطیف وّیس 

QUICK/JOG 

 ( 0) 

 : ٔس زیجبي وطزٖ سطیغ  0

 : ضبسی چخ ٌطز ٚ ضاسز ٌطز وطزٖ ٔٛسٛض1

 ثط ضٚی وی دس ٔی سٛا٘س سٛسف دبضأشط فٛق ثط ضٚی فب٘ىطٟٙبی ٔرشّف سٙظیٓ ضٛز.   QUICK/JOGوّیس

 :  ٔس زیجبي وطزٖ سطیغ0 

 :  زض ایٙػٛضر ثب فطبض ضبسی فٛق ٔٛسٛض چذٍطز ٚ ضاسشٍطز ٔی ضٛز. 1

 STOP/RSTتؼریف کلیذ 

P7.04 

 سؼطیف ضبسی

STOP/RESET 

 ( 0) 

 .اسز  )ٔس وٙشطَ دبُ٘(  P0.01=0ٚلشی  : فؼبَ 0

 .اسز) ٔس وٙشطَ سطٔیٙبَ(   P0.01=1یب   )ٔس وٙشطَ دبُ٘(  P0.01=0 ٚلشی  : فؼب1َ 

 .اسز )ٔس وٙشطَ سطیبَ( P0.01=2یب   )ٔس وٙشطَ دبُ٘ (  =P0.01ٚلشی  : فؼب2َ 

 : ٕٞیطٝ فؼب3َ 

 

P7.05 

ا٘شربة دبُ٘ ٕ٘بیص 

 زٞٙسٜ

 (0 ) 

 ذبضخی ٚغُ اسز دبُ٘ ٔحّی غیط فؼبَ ٔی ضٛز.اِٚٛیز ثب دبُ٘ ذبضخی اسز ، ٚلشی دبُ٘  : 0

 : ٞط زٚ دبُ٘ ٚخٛز زاضز ٚ ٕ٘بیص ٔی زٞٙس ِٚی وّیسٞبی دبُ٘ ذبضخی فؼبَ ٔیجبضٙس. 1

 ٞط زٚ دبُ٘ ٚخٛز زاضز ٚ ٕ٘بیص ٔی زٞٙس ِٚی وّیسٞبی دبُ٘ ٔحّی فؼبَ ٔیجبضٙس. : 2

 : ٞط زٚ دبُ٘ ٚخٛز زاضز ٚ فؼبَ ٔیجبضٙس.3 

P7.06 

یط ا٘شربة  ٔمبز

خٟز ٕ٘بیص ثٝ 

 RUNٍٞٙبْ 

(0x00FF) 

0 – 0xFFFF 

ٕ٘بیص زازٜ ضٛ٘س، سؼطیف ٔی وٙس. ثكٛض ٔثبَ ثب سؼطیف  RUNدبضأشط فٛق ٔمبزیطی ضا وٝ ٔی سٛا٘ٙس سٛسف زیسذّی زض حبِز 

ی، ثؼس ، اثشسا فطوب٘س ذطٚخی، ثؼس سطػز ٔٛسٛض، ثؼس سٛاٖ ذطٚخ (SHIFT) دیص سٙظیٓ ثب ٞط ثبض فطبض زازٖ ضبسی ضیفز

 ٌطشبٚض ذطٚخی ٚ ... ٕ٘بیص زازٜ ٔی ضٛ٘س.

غفط ثبضس ٕ٘بیص زازٜ ٘رٛاٞس  زض دبضأشط فٛق ٞط ٔمساضی وٝ ثیز آٖ یه ثبضس ٕ٘بیص زازٜ ٔی ضٛز ٚ ٞط ٔمساضی وٝ ثیز آٖ

 ضس.
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 ادیر قاتل ًوایص را ًطاى هی دّذ.جذٍل ریل هق
 

BIT0 BIT1 BIT2 BIT3 BIT4 BIT5 BIT6 BIT7 

 فطوب٘س

 خیذطٚ

سطػز 

 ٔٛسٛض

سٛاٖ 

 ذطٚخی

ٌطشبٚض 

 ذطٚخی

ٚؾؼیز 

سطٔیٙبِٟبی 

 ٚضٚزی

ٚؾؼیز 

سطٔیٙبِٟبی 

 ذطٚخی

ٚضٚزی 
AI1 

ٚضٚز

ی 
AI2 

BIT8 BIT9 BIT10 BIT11 BIT12 BIT13 BIT14 BIT15 

خجطاٖ سبظ 

 ٌطشبٚض

ٔٛلؼیز 

 لكجٟب
 ضظضٚ ضظضٚ ضظضٚ ضظضٚ ضظضٚ ضظضٚ

ػز ٔٛسٛض، سٛاٖ ذطٚخی ٚ ٌطشبٚض ذطٚخی ٕ٘بیص زازٜ ضٛز، ٔمساض ثطای ٔثبَ اٌط وبضثط ثرٛاٞس فطوب٘س ذطٚخی، سط

 سٙظیٓ ٔی ضٛز. P7.06 = 000Fhٞط ثیز ثبیس ثػٛضر شیُ سٙظیٓ ضٛز. یؼٙی ٔمساض دبضأشط 

BIT0 BIT1 BIT2 BIT3 BIT4 BIT5 BIT6 BIT7 

1 1 1 1 0 0 0 0 

BIT8 BIT9 BIT10 BI
11 BI
12 BIT13 BIT14 BIT15 

0 0 0 0 0 0 0 0 
 

P7.07 

ا٘شربة  ٔمبزیط 

خٟز ٕ٘بیص ثٝ 

 Stopٍٞٙبْ 

(0x00FF) 

0 – 0xFFFF 

ٕ٘بیص زازٜ ضٛ٘س، سؼطیف ٔی وٙس. سٙظیٕبر  Stopدبضأشط فٛق ٔمبزیطی ضا وٝ ٔی سٛا٘ٙس سٛسف زیسذّی زض حبِز 

 ٔی ثبضس. P7.06ٔطبثٝ دبضأشط 

 ی زٞس.خسَٚ شیُ ٔمبزیط لبثُ ٕ٘بیص زض حبِز سٛلف ٔٛسٛض ضا ٘طبٖ ٔ

BIT0 BIT1 BIT2 BIT3 BIT4 BIT5 BIT6 BIT7 

سطػز 

 ضفط٘س

فطوب٘س 

 ضفط٘س

ِٚشبغ ثبس 
DC 

ٚؾؼیز 

سطٔیٙبِٟب

 ی ٚضٚزی

ٚؾؼیز 

سطٔیٙبِٟب

ی 

 ذطٚخی

سؼساز 

لكجٟبی 

 ٔٛسٛض

ٚضٚزی 
AI1 

ٚضٚزی 
AI2 

BIT8 BIT9 BIT10 BIT1
 BIT12 BIT13 BIT14 BI
15 

ٔٛلؼیز 

لكجٟبی 

 ٔٛسٛض

 ضظضٚ ضظضٚ ضظضٚ ٚضظض ضظضٚ ضظضٚ ضظضٚ
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 دهای دستگاُ

P7.08 
زٔبی ٔبخَٛ 

 یىسٛسبظ
0~100.0°C ) ایٗ دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز( 

P7.09 
زٔبی ٔبخَٛ 

IGBT 
0~100.0°C ) ایٗ دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز( 

 ٍرشى ًرم افسار

P7.10 ٚضغٖ سبفز ٚض 
MCU 

 )ایٗ دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز (

P7.11 
 ٚضغٖ سبفز ٚض

DSP 
 )ایٗ دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز (

 ظٔبٖ وبضوطز زسشٍبٜ

P7.12 65535~0 ظٔبٖ وبضوطزh )ایٗ دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز ( )ثط حست سبػز( // 

 فالتْای رخیرُ ضذُ در حافظِ

P7.13 
٘ٛع فبِز سٛٔی اظ 

 آذط
یٗ ضا ٕ٘بیص ٔیسٞس وٝ سٛغیف فبِز ٔشٙبظط ثبایٗ ػسز ٚ ٕٞچٙ 30ػسزی ثیٗ غفط سب 

  آٔسٜ اسز. خسَٚ ضزیبثی ذكب ٞبی وٙشطَ زٚضزیسذّی زض ٔشٙبظطثب وس ٕ٘بیطی ضٚی 

 

 )ایٗ دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز (

P7.14 
٘ٛع فبِز زٚٔی اظ 

 آذط

P7.15 ٘ٛع فبِز اذیط 

 

 هقادیر رخیرُ ضذُ در حافظِ ٌّگام آخریي فالت

P7.16 
فطوب٘س ذطٚخی 

 زض آذطیٗ فبِز
 خی ایٙٛضسط ظٔب٘یىٝ آذطیٗ فبِز اسفبق افشبزٜ اسزٔمساض فطوب٘س ذطٚ

P7.17 
خطیبٖ ذطٚخی زض 

 آذطیٗ فبِز
 ٔمساض خطیبٖ ذطٚخی ایٙٛضسط ظٔب٘یىٝ آذطیٗ فبِز اسفبق افشبزٜ اسز

P7.18 
زض  DCِٚشبغ ثبس 

 آذطیٗ فبِز
 ایٙٛضسط ظٔب٘یىٝ آذطیٗ فبِز اسفبق افشبزٜ اسز DCٔمساض  ِٚشبغ ثبس 

P7.19 

یٙبِٟبی ٚؾؼیز سطٔ

ٚضٚزی زض آذطیٗ 

 فبِز

ضا زض ظٔبٖ آذطیٗ فبِز ٘طبٖ ٔی زٞس.  ON/OFFایٗ دبضأشط ٚؾؼیز سطٔیٙبِٟبی ٚضٚزی 

 ٔؼٙی ٞط ثیز ثٝ ضىُ شیُ ٔی ثبضس:
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 
S1 S2 S3 S4 S5 S6 S7 S8 S9 S10 

 ثٛزٖ سطٔیٙبَ ٔی ثبضس. OFF٘طب٘سٞٙسٜ  0ثٛزٖ ٚ  ON٘طب٘سٞٙسٜ  1

 ایٗ ٔمساض ثػٛضر زسیٕبَ ٘طبٖ زازٜ ٔی ضٛز.سٛخٝ: 

P7.20 

ٚؾؼیز سطٔیٙبِٟبی 

ذطٚخی زض آذطیٗ 

 فبِز

ضا زض ظٔبٖ آذطیٗ فبِز ٘طبٖ ٔی زٞس.  ON/OFFایٗ دبضأشط ٚؾؼیز سطٔیٙبِٟبی ذطٚخی 

 ٔؼٙی ٞط ثیز ثٝ ضىُ شیُ ٔی ثبضس:

BIT0 BIT1 BIT2 BIT3 BIT4 BIT5 

Y1 Y2 HDO RO1 RO2 RO3 

 ثٛزٖ سطٔیٙبَ ٔی ثبضس. OFF٘طب٘سٞٙسٜ  0ثٛزٖ ٚ  ONٙسٜ ٘طب٘سٞ 1

 سٛخٝ: ایٗ ٔمساض ثػٛضر زسیٕبَ ٘طبٖ زازٜ ٔی ضٛز.
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 : گرٍُ پاراهترّای کارتردی خاظ P8گرٍُ 
 سٙظیٓ ٌطشبٚض اِٚیٝ زض اثشسای حطوز ٘سجز ثٝ ٚظٖ وبثیٗ

P8.00 

ا٘شربة ٚضٚزی 

آ٘بِٛي خٟز ٚظٖ 

 وبثیٗ
( 0 ) 

 : غیط فؼبَ 0

 1ضٚزی آ٘بِٛي : ٚ 1

 2: ٚضٚزی آ٘بِٛي  2

دبضأشط فٛق خٟز اغلاح ٌطشبٚض اِٚیٝ ٔٛسٛض زض اثشسای حطوز ٘سجز ثٝ ٚظٖ وابثیٗ ثىابض ٔای ضٚز. ثاطای ایٙىابض لاظْ      

اسز ٚظٖ وبثیٗ ا٘ساظٜ ٌیطی ضٛز ٚ سٛسف یىی اظ ٚضٚزیٟبی آ٘بِٛي ثٝ زضایٛ زازٜ ضٛز. زض ایٙحبِز زض اثشسای حطواز  

ؼساز ٔسبفطیٗ زاذُ وبثیٗ ٚ ٚظٖ وبثیٗ، ٌطشبٚض اِٚیٝ زض اسشبضر، اغالاح ٔیطاٛز ٚ آسب٘ساٛض ثػاٛضر     ٚ ٔشٙبست ثب س

 ٘طٔشطی اسشبضر ٔی ٌطزز.

P8.01 

آفسز ٌطشبٚض 

 اِٚیٝ
( 30.0 % ) 

0.0 – 100.0 % 

P8.02 

ؾطیت ثٟطٜ 

 ٔٛسٛضی
( 1.000 ) 

0.000 – 7.000 

P8.03 

ؾطیت ثٟطٜ 

 غ٘طاسٛضی
( 1.000 ) 

0.000 – 7.000 

آسب٘سٛض اسشبضر ثٟشطی ذٛاٞس زاضز ثٛسیّٝ اغلاح ٌطشبٚض اِٚیٝ ثب سٛخٝ ثاٝ اذاشلاف ٚظٖ وابثیٗ ٚ ٚظ٘اٝ سؼابزَ. زض      

 غفط ٘جبضس ایٗ لبثّیز فؼبَ ٔی ضٛز. P8.00غٛضسیىٝ ٔمساض دبضأشط 

 ثٝ ایٗ غٛضر ٔحبسجٝ ٔی ضٛز: P8.01ٔمساض دبضأشط 

 P8.01ٖ ٚظ٘ٝ سؼبزَ ( = ٚظ –ٚظٖ ثبض ٘بٔی آسب٘سٛض / ) ٚظٖ وبثیٗ 

 خسَٚ ظیط ٘حٜٛ ٔحبسجٝ ٔمساض خجطاٖ سبظی ٌطشبٚض اِٚیٝ ضا ٘طبٖ ٔی زٞس:

 هقذار جثراى سازی گطتاٍر اٍلیِ هقایسِ ٍزى جْت حرکت کاتیي

 جْت تالا
02
P8ٚظٖ وبثیٗ(* – P8.01) ٚظٖ وبثیٗ >ٚظ٘ٝ سؼبزَ  

3
.P8ٚظٖ وبثیٗ(* – P8.01) وبثیٗ  ٚظ <زَ  ٚظ٘ٝ سغ 

 جْت پائیي
 P8.03ٚظٖ وبثیٗ(* – P8.01) ٚظٖ وبثیٗ >ٚظ٘ٝ سؼبزَ 

 P8.02ٚظٖ وبثیٗ(* – P8.01) ٚظٖ وبثیٗ <ٚظ٘ٝ سؼبزَ 
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 اًتخاب هذ کٌترل کٌتاکتَر هَتَر ٍ کٌتاکتَر ترهس 

P8.04 

ٔس وٙشطَ 

وٙشبوشٛض ٔٛسٛض ٚ 

 سطٔع
( 0 ) 

 ٔی ضٛز. : وٙشبوشٛض ٔٛسٛض ٚ سطٔع سٛسف وٙشطِط ذبضخی وٙشطَ  0

: وٙشبوشٛض سطٔع سٛسف زضایٛ ٚ وٙشبوشٛض ٔٛسٛض سٛسف وٙشطِاط ذابضخی وٙشاطَ     1

 ٔی ضٛز.

: وٙشبوشٛض سطٔع سٛسف وٙشطِط ذبضخی ٚ وٙشبوشٛض ٔٛسٛض سٛساف زضایاٛ وٙشاطَ     2

 ٔی ضٛز.

 سطٔع سٛسف زضایٛ وٙشطَ ٔی ضٛ٘س. : ٞط زٚ وٙشبوشٛض ٔٛسٛض ٚ 3

 ذى ترهس هکاًیکیتٌظین زهاى تاخیر در تاز ٍ تستِ ض

P8.05 

ظٔبٖ سبذیط زض 

 ثسشٝ ضسٖ سطٔع
( 0.00S ) 

0.00 – 5.00 

P8.06 

ظٔبٖ سبذیط زض ثبظ 

 ضسٖ سطٔع
( 0.00S ) 

0.00 – 5.00 

 P8.13ظٔبٖ سبذیط زض ثسشٝ ضسٖ سطٔع اظ ظٔابٖ ضسایسٖ فطواب٘س ذطٚخای زضایاٛ ثاٝ فطواب٘س دابضأشط          -

بسجٝ ٔی ضٛز. ایٗ سبذیط ٕٔىٗ اسز  ثبػاث ٘اطْ ضاسٖ    ٔحبسجٝ ٚ سب ِحظٝ ثسشٝ ضسٖ سطٔع ٔىب٘یىی ٔح

 سٛلف آسب٘سٛض ٌطزز. 

ظٔبٖ سبذیط زض ثبظ ضسٖ سطٔع ٔىب٘یىی اظ ِحظٝ اسشبضر ٔٛسٛض ٚ سطػز غفط سب ثابظ ضاسٖ سطٔاع ٔىاب٘یىی      -

ٔحبسجٝ ٔی ضٛز. ایٗ سبذیط ثبػث ٔی ضٛز ساب وٙشاطَ ٔٛساٛض وابٔلا زض زساز زضایاٛ ثبضاس ٚ اظ حطواز         

 ٌّٛیطی ضٛز. ایٗ حبِز ٘یع ٕٔىٗ اسز ثبػز وبٞص ضٛن زض ِحظٝ اسشبضر ضٛز. ٔؼىٛس ٔٛسٛض خ

ثبیس سٛخٝ وطز وٝ ظٔبٟ٘بی سبذیط زض ثابظ ٚ ثساشٝ ضاسٖ سطٔاع ٔىاب٘یىی، ٕٞیطاٝ ٘شابیح یىساب٘ی ضٚی          تَجِ :

. آسب٘سٛضٞبی ٔرشّف ٘ساض٘س ٚ ٕٔىٗ اسز ایٗ ظٔبٟ٘ب ذٛز ثبػث ایدبز ضٛن زض اسشبضر ٚ اسشخ آسب٘سٛض ضاٛ٘س 

 ثب سٛخٝ ثٝ ضطایف وبض آسب٘سٛض ایٗ ٔمبزیط ثبیس سٙظیٓ ٌطز٘س.

 جْت فؼال ضذى هقاٍهت ترهس DCتٌظین سطح ٍلتاش 

P8.07 

سكح ِٚشبغ فؼبَ 

 ضسٖ ٔمبٚٔز سطٔع
( 700.0 V ) 

560.0 – 750.0 V 

اض ٔای ٌیاطز، ٔماساض ِٚشابغ     ٍٞٙبْ زٚضا٘ساظی ٔٛسٛض ٚ ٘یع ظٔب٘یىٝ ثب سٛخٝ ثٝ ضطایف وبثیٗ ٔٛسٛض زض حبِز غ٘طاسٛضی لاط 

DC  زضایٛ افعایص ٔی یبثس. اٌط ِٚشبغDC  زضایٛ اظ ٔمساض سٙظیٓ ضسٜ زض دبضأشطP8.07     ثیطشط ضس یاه ٔمبٚٔاز سطٔاع

 إٞی ٚاضز ٔساض ٔی ضٛز سب اؾبفٝ ِٚشبغ زض آٖ سرّیٝ ٌطزز.

ثطای ایٗ ٔٙظٛض ثبیس اظ ٔمبٚٔاز سطٔاع   ثبیس سٛخٝ زاضز اٌط ٔمبٚٔز سطٔع لكغ ضٛز زضایٛ فبِز اؾبفٝ ِٚشبغ ذٛاٞس زاز. 

ثب ویفیز اسشفبزٜ ٕ٘ٛز. زضغٛضسیىٝ ٔمبٚٔز سطٔع اضشجبٜ ٚغُ ضٛز ٚ یب اسػبَ ثاٝ ظٔایٗ زاضاشٝ ثبضاس ثبػاث غاسٔٝ       

زیسٖ خسی زضایٛ ذٛاٞس ضس. ٔمبٚٔز سطٔع ثبیس ثػٛضسی ثبضس وٝ حشی ٍٞٙبْ سٛذشٗ اسػبِی دیسا ٘ىٙاس. ٔمبٚٔشٟابی   

 ض ٔٙبست ٘یسشٙس. سٛاٖ ٚ اٞٓ ٔمبٚٔز سطٔع ثبیس ٔشٙبست ثب سٛاٖ زضایٛ ثبضس.سطٔع سیٕی ثطای ایٙىب
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 پاراهترّای ریست اتَهاتیک ٌّگام فالت دادى درایَ

P8.08 

سؼساز ضیسز 

 اسٛٔبسیه

 (0 ) 
0 - 10   

P8.09 
 ػّٕىطز ضِٝ فبِز

 (0 ) 

 : غیط فؼبَ 0

 : فؼبَ  1

P8.10 

ظٔبٖ  ضیسز 

 اسٛٔبسیه

) 1.0S ) 
0.1-100.0S  

 فبِشٟبی زضایٛ ضا زض ظٔبٟ٘بی سؼطیف ضسٜ ضیسز وطزٜ ٚ زضایٛ زٚثبضٜ آٔبزٜ ثىبض ٔی ضٛز. ضیسزٛاس  دبضأشطٞبی -

 سٙظیٓ ضٛز، اسٛضیسز غیط فؼبَ ذٛاٞس ضس ٚ زضایٛ ثبیس اظ ثیطٖٚ ضیسز ضٛز. P8.08 = 0اٌط ٔمساض دبضأشط  -

ضٛز ٚ ثیص اظ آٖ زضایٛ فبِز زازٜ ٚ ثبیس اظ ثیطٖٚ ضیسز  ثبض ثػٛضر ٔشٛاِی زضایٛ ضیسز اسٛٔبسیه ٔی 10حساوثط   -

 ٌطزز.

 ایٗ سبثغ ثٝ خٟز ثٝ حط وز زضآٔسٖ ٘بٌٟب٘ی آسب٘سٛض ثبیسشی ثب سساثیط أٙیشی ٔٙبست اسشفبزٜ ٌطزز.  -

ٕ٘ی سٛا٘ٙس ثػٛضر اسٛٔبسیه ضیسز ضٛ٘س ٚ  OUT1  ،OUT2  ،OUT3  ،OH1  ٚOH2فبِشٟبی ٟٔٓ ٔب٘ٙس  -

 سٛسف ادطاسٛض اضىبَ یبثی ٚ سذس ضیسز ضٛ٘س.حشٕب ثبیس اثشسا 

زلیمٝ ضخ ٘سٞس، ایٙٛضسط ثػٛضر اسٛٔبسیه سؼساز ٚ ظٔبٟ٘بی ضیسز لجّی ضا دبن  10اٌط فبِز دس اظ ضیسز ثٝ ٔسر  -

 ٔی ٕ٘بیس.

 سؼییٗ ٔی وٙس وٝ آیب زض ظٔبٖ ضیسز اسٛٔبسیه ضِٝ فبِز فؼبَ ثبضس یب ذیط. P8.09دبضأشط  -

 سیگٌال فیذتک کٌتاکتَر ترهستٌظین زهاى تاخیر در 

P8.11 

ظٔبٖ سبذیط زض 

سیٍٙبَ فیسثه 

 وٙشبوشٛض سطٔع
( 2.0 S ) 

0.1 – 5.0 S 

ٚلشی یىی اظ ٚضٚزیٟبی زیدیشبَ ثٝ ػٙٛاٖ ٚضٚزی سیٍٙبَ ثطٌطشی وٙشبوشٛض سطٔع ا٘شربة ٔی ضٛز. اٌط سیٍٙبَ 

 ٔی زٞس. ( FAE )ایٛ فبِز وٙشبوشٛض سطٔع ثطٌطشی دس اظ ٌصضز ظٔبٖ سؼطیف ضسٜ زض دبضأشط فٛق فؼبَ ٘طس، زض

 

 تٌظین زهاى تاخیر در سیگٌال فیذتک کٌتاکتَر هَتَر

P8.12 

ظٔبٖ سبذیط زض 

سیٍٙبَ فیسثه 

 وٙشبوشٛض ٔٛسٛض
( 2.0 S ) 

0.1 – 5.0 S 

ٙبَ ٚلشی یىی اظ ٚضٚزیٟبی زیدیشبَ ثٝ ػٙٛاٖ ٚضٚزی سیٍٙبَ ثطٌطشی وٙشبوشٛض ٔٛسٛض ا٘شربة ٔی ضٛز. اٌط سیٍ

 ٔی زٞس. ( TbE )ثطٌطشی دس اظ ٌصضز ظٔبٖ سؼطیف ضسٜ زض دبضأشط فٛق فؼبَ ٘طس، زضایٛ فبِز وٙشبوشٛض ٔٛسٛض 
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 تٌظین فرکاًس تستِ ضذى ترهس هکاًیکی

P8.13 

فطوب٘س ثسشٝ 

ضسٖ سطٔع زض 

حبِز سٛلف 

 ٔٛسٛض
( 0.00 Hz ) 

0.00 – 5.00 Hz 

حبِز سٛلف ٔٛسٛض اٌط فطوب٘س ذطٚخی زضایٛ ثٝ آٖ ٔمساض ضسیس دبضأشط فٛق فطوب٘سی ضا ٔطرع ٔی وٙس وٝ زض 

ظٔبٖ سبذیط ثطای سطٔع زض ٘ظط ٌطفشٝ ضسٜ  P8.05فطٔبٖ ثسشٝ ضسٖ سطٔع ٔىب٘یىی غبزض ٔی ضٛز. اٌط سٛسف دبضأشط 

 ثبضس، دس اظ ٌصضز ایٗ ظٔبٖ سطٔع ٔىب٘یىی ثسشٝ ٔی ضٛز. 

 اسشبضر ٚ اسشخ آسب٘سٛضثٝ ٔٛسٛض زض  DCدبضأشطٞبی سٙظیٓ سعضیك خطیبٖ 

P8.14 

 DCٔمساض خطیبٖ 

سعضیمی زض 

 اسشبضر
( 0.0 ) 

0.0 – 120% 

 سعضیمی ثٝ ٔٛسٛض ٍٞٙبْ اسشبضر ٔٛسٛض وٝ ثط حست زضغس خطیبٖ ٘بٔی ٔٛسٛض ٔی ثبضس. DCٔمساض خطیبٖ 

P8.15 

ٔسر ظٔبٖ سعضیك 

زض  DCخطیبٖ 

 اسشبضر
( 0.0 S) 

0.0 – 50.0 S 

 زض ِحظٝ اسشبضر ٔی ثبضس. دس اظ اسٕبْ ایٗ ظٔبٖ زضایٛ ضشبة ٔی ٌیطز.  DC ٔسر ظٔبٖ سعضیك خطیبٖ

P8.16 

فطوب٘س ضطٚع 

سعضیك خطیبٖ 

DC زض اسشخ 
( 0.0 Hz ) 

0.00 – P0.04 Hz 

ثٝ ٔٛسٛض ضطٚع   DCفطوب٘سی ضا ٔطرع ٔی ٕ٘بیس وٝ زض حبِز اسشخ ثٝ ٔحؽ ضسیسٖ ثٝ ایٗ فطوب٘س، سعضیك خطیبٖ 

 ٔی ضٛز.

P8.17 

ر ظٔبٖ سبذیط ٔس

ثطای سعضیك 

زض  DCخطیبٖ 

 اسشخ
( 0.0 S ) 

0.0 – 50.0 S 

زض حبِز اسشخ ضطٚع ٔی   DCٔسر ظٔبٖ سبذیطی ضا ٔطرع ٔی ٕ٘بیس وٝ دس اظ ٌصضز آٖ ظٔبٖ، سعضیك خطیبٖ 

 ضٛز.
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P8.18 

 DCٔمساض خطیبٖ 

 سعضیمی زض اسشخ
( 0.0 ) 

0.0 – 120% 

 اسشخ ٔٛسٛض وٝ ثط حست زضغس خطیبٖ ٘بٔی ٔٛسٛض ٔی ثبضس. سعضیمی ثٝ ٔٛسٛض ٍٞٙبْ DCٔمساض خطیبٖ 
 

P8.19 

ٔسر ظٔبٖ سعضیك 
زض  DCخطیبٖ 

 اسشخ
( 0.0 S) 

0.0 – 50.0 S 

 زض ِحظٝ اسشخ ٔی ثبضس.   DCٔسر ظٔبٖ سعضیك خطیبٖ 

 حفاظتی پاراهترّای: گرٍُ  P9گرٍُ 
 حفبظز لكؼی فبظٞبی ٚضٚزی ٚ ذطٚخی

P9.00 

حفبظز لكؼی 

 زیفبظ ٚضٚ

 (1 ( 

 : غیط فؼبَ 0

 : فؼبَ  1

P9.01 

حفبظز لكؼی 

 فبظ ذطٚخی

 (1 ( 

 : غیط فؼبَ 0

 :  فؼبَ 1

ثب فؼبَ ثٛزٖ دبضأشطٞبی فٛق زضغٛضسیىٝ یىی اظ فبظٞبی ٚضٚزی یب ذطٚخی لكغ ضٛز زضایٛ فبِز ذٛاٞس زاز. زض غیط 

ب ذطٚخی زضایٛ فبِز ٘سازٜ ٚ ثبػث افعایص فؼبَ وطزٖ دبضأشطٞبی فٛق زلز ضٛز ظیطا ثٝ زِیُ لكؼی فبظ ٚضٚزی ی

 خطیبٖ ٔٛسٛض ٔی ضٛز وٝ ایٗ اضىبَ ٕٔىٗ اسز ثبػث غسٔٝ زیسٖ زضایٛ یب ٔٛسٛض ٌطزز.

 حفاظت اضافِ تار هَتَر

P9.02 

 ثبضحفبظز اؾبفٝ 

 ٔٛسٛض

 (2 ( 

  : غیط فؼبَ 0

 فؼبَ ثب ضطـ ٔٛسٛض ٔؼِٕٛی ثسٖٚ فٗ اؾبفی    :1 

 ٘سی ثب فٗ اؾبفی فؼبَ ٚ ٔٛسٛض فطوب : 2 

ثربقط ایٙىٝ زٚض ٔٛسٛض وبٞص ٔی یبثس ٚ سیسشٓ ذٙه  30Hzزض ایٗ ٔس وٙشطَ زٚض زض فطوب٘سٟبی ظیط :    1

 .ٔٛسٛض ضا وبٞص ٔیسٞسٔدبظ  ثبضٔمساض اؾبفٝ وٙٙسٌی ٔٛسٛض ٕ٘ی سٛا٘س ثػٛضر وبُٔ ٔٛسٛض ضا ذٙه وٙس ایٙٛضسط 

ظیطا ٔٛسٛض زاضای فٗ اؾبفی ٔی ثبضس ٚ زض ٞط  فطؼ ٔیطٛز ٔٛسٛض زض ٞط زٚضی یىسبٖ ثبضزض ایٗ ضطایف اؾبفٝ :   2

 زٚضی آ٘طا ذٙه ٔی وٙس.

P9.03 

 سٙظیٓ خطیبٖ

 ٔٛسٛض اؾبفٝ ثبض

(100%) 
20.0% - 120%   

 ٔمساض دبضأشط فٛق سٛسف فطَٔٛ ظیط ٔحبسجٝ ٔی ضٛز:

 ( P9.03بٖ اؾبفٝ ثبض ٔٛسٛض)* ) خطیبٖ ٘بٔی ایٙٛضسط/خطیبٖ ٘بٔی ٔٛسٛض( =  خطی 100%

 .ایٗ دبضأشط ٔؼٕٛلا ظٔب٘ی سٙظیٓ ٔی ضٛز وٝ خطیبٖ ٘بٔی ایٙٛضسط ثیطشط اظ خطیبٖ ٘بٔی ٔٛسٛض ثبضس 
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  زضغس خطیبٖ ٘بٔی ٔی ثبضس. ٞط چٝ اؾبفٝ ثبض افعایص  200ثب٘یٝ ثطای  60ظٔبٖ حفبظز اؾبفٝ ثبض ٔٛسٛض

وٕشط سٙظیٓ ضٛز ثٝ ٔؼٙی ایٗ ٔی ثبضس وٝ  P9.03 یبثس ظٔبٖ وبٞص ذٛاٞس یبفز. اٌط ٔمساض دبضأشط

ٔٛسٛض اخبظٜ زاضز  اؾبفٝ ثبض وٕشطی ثىطس ٚ ظٚزسط لكغ ٔی وٙس. ضىُ ظیط ضاثكٝ اؾبفٝ ثبض ٚ ظٔبٖ آ٘طا 

 ٕ٘بیص ٔی زٞس.

یبٖ اؾبفٝ زض غٛضسیىٝ سطٔع آسب٘سٛض ثبظ ٘طٛز ثٝ زِیُ ثبلا ضفشٗ خطیبٖ ٔٛسٛض، زضایٛ فبِز اؾبفٝ ثبض ذٛاٞس زاز. اٌط خط

سٙظیٓ ضٛز ٚ  P9.02 = 1ثبض ٔٛسٛض ثبلا ثٛز ٚ ثب ثسشٝ ثٛزٖ سطٔع زضایٛ فبِز اؾبفٝ ثبض ٕ٘ی زٞس ثبیس ٔمساض دبضأشط 

 سب حسی وبٞص زازٜ ضٛز وٝ اٌط سطٔع ثبظ ٘طس زضایٛ دس اظ چٙس ثب٘یٝ فبِز اؾبفٝ ثبض ثسٞس. P9.03ٔمساض دبضأشط 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 تٌظین خرٍجی جْت اخطار حفاظت اضافِ تار تا 

P9.04 

ٔمساض حس اؾبفٝ 

 ثبض
( 130.0% ) 

20.0% - 150.0% 

P9.05 

ا٘شربة ٔؼیبض 

ٔمبیسٝ خطیبٖ 

 اؾبفٝ ثبض
( 0 ) 

 ٔمبیسٝ ٔی ضٛز ٔٛسٛضثب خطیبٖ ٘بٔی  ٕٞیطٝ: اؾبفٝ ثبض 0

 ٔمبیسٝ ٔی ضٛز ٔٛسٛض، ثب خطیبٖ ٘بٔی  سطػز ثبثز: اؾبفٝ ثبض ٍٞٙبْ وبض ثب  1

 ٔمبیسٝ ٔی ضٛز ایٙٛضسطثب خطیبٖ ٘بٔی  ٕٞیطٝبفٝ ثبض: اؾ 2

 ٔمبیسٝ ٔی ضٛز ایٙٛضسط، ثب خطیبٖ ٘بٔی  سطػز ثبثز: اؾبفٝ ثبض ٍٞٙبْ وبض ثب  3

P9.06 

ظٔبٖ سبذیط زض 

 فبِز اؾبفٝ ثبض
( 5.0 S ) 

0.0 – 30.0 S 

ٙبِٟبی ذطٚخی فؼبَ ٔی ضٛز. ثطای ثب سٙظیٓ دبضأشطٞبی فٛق ظٔب٘یىٝ ٔٛسٛض اؾبفٝ ثبض دیسا ٔی وٙس، یىی اظ سطٔی

 سٙظیٓ ضٛز.  4ایٙىبض ثبیس ٔمساض یىی اظ سطٔیٙبِٟب ثط ضٚی 

 یب اؾبفٝ ثبض ایٙٛضسط (OL1)ٔؼیبض ٔمبیسٝ خطیبٖ اؾبفٝ ثبض ضا ٔطرع ٔی ٕ٘بیس وٝ اؾبفٝ ثبض ٔٛسٛض  P9.05دبضأشط 

(OL2) .ٔی ثبضس 

 موتور باراضافه 

 زمان

 جریان

 ثانیه 12

 منحنی اضافه بار و زمان
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 س، وٝ ثط اسبس زضغس خطیبٖ ٘بٔی ٔی ثبضس.ٔمساض حس اؾبفٝ ثبض ضا ٔطرع ٔی ٕ٘بی P9.04دبضأشط 

سذطی ضٛز،  P9.06ثیطشط ضٛز ٚ ظٔبٖ سؼطیف ضسٜ زض دبضأشط  P9.04ٚلشی خطیبٖ ذطٚخی ایٙٛضسط اظ ٔمساض دبضأشط 

 ایٙٛضسط یه سطٔیٙبَ ذطٚخی ضا فؼبَ ٔی ٕ٘بیس.

 ضىُ شیُ ٘طبٖ زٞٙسٜ ػّٕىطز اؾبفٝ ثبض زسشٍبٜ ٔی ثبضس:

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 هترّای حفاظت اضافِ سرػتپارا

P9.07 

ٔحسٚزٜ اؾبفٝ 

 سطػز 
( 20.0 % ) 

0.0 – 50.0 % 

P9.08 

ظٔبٖ ٔب٘سٖ زض 

 اؾبفٝ سطػز 
( 0.5000S ) 

0.000 – 10.000 S 

ٔمساض اؾبفٝ   P9.07دبضأشطٞبی فٛق خٟز حفبظز زض ثطاثط اؾبفٝ سطػز یب ا٘حطاف اظ سطػز ثىبض ٔی ضٚ٘س. دبضأشط 

ضغس ٔطرع ٔی ٕ٘بیس. اٌط سطػز آسب٘سٛض اظ سطػز ضفط٘س ثیطشط ضس ٚ ایٗ اؾبفٝ سطػز ثیص سطػز ضا ثػٛضر ز

 ٔی زٞس. dEVقَٛ وطیس، زضایٛ فبِز اؾبفٝ سطػز یب  P9.08اظ ظٔبٖ سٙظیٓ ضسٜ زض دبضأشط 

 ظیبزی ٔی زٞس ٔی سٛاٖ ٔمبزیط دبضأشطٞبی فٛق ضا افعایص زاز. dEVزضغٛضسیىٝ زضایٛ فبِشٟبی 

 ظز اؾبفٝ سطػز غیط فؼبَ ٔی ضٛز. ثطاثط ثب غفط سٙظیٓ ضٛز، حفب P9.08ض دبضأشط اٌط ٔمسا

 ترمینال خروجی

Y1, Y2, RO1, RO2,RO3 

 مقدار حد اضافه بار

 جریان خروجی موتور

 زمان

 زمان تاخیر زمان تاخیر

 زمان
 شماتیک دیاگرام عملکرد اضافه بار
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 : گرٍُ پاراهترّای ارتثاط سریال  PAگرٍُ 

 زض ضإٞٙبی وبضر اضایٝ ضسٜ اسز. ثطای اضسجبـ سطیبَ ٘یبظ ثٝ وبضر اضسجبقی سطیبَ ٔی ثبضس ٚ سٛؾیحبر ٔطثٛقٝ

 آدرس سریال دستگاُ

PA.0
0 

 آزضس  ٔسثبس
( 1 ) 

1-247 

 سرػت ارتثاط سریال  

PA.0
1 

Baud rate 
( 3 ) 

 

0   :1200 BPS 

1  :2400BPS  

2  :4800BPS  

3  :9600BPS   

4  :19200BPS  

5 :38400BPS  

 فرهت اطلاػات

PA.0
2 

Data Format 
( 1 ) 

 

0  :No parity (8,N,2) for RTU  

1 : Even parity (8,E,1) for RTU   

2 : Odd parity (8,O,1) for RTU  

3  : No parity (8,N,2) for ASCII 

4  : Even parity (8,E,1) for ASCII 

5  : Odd parity (8,O,1) for  ASCII 

6  : No parity (7,N,2) for ASCII 

7  : Even parity (7,E,1) for ASCII 

8  : Odd parity (7,O,1) for ASCII 

 زهاى تاخیر ارتثاط سریال

PA.0
3 

ظٔبٖ سبذیط اضسجبـ 

 سطیبَ
 ( 5ms) 

0-200ms  

 timeoutزهاى تاخیر 

PA.0
4 

ظٔبٖ سبذیط 
timeout  

(S 0.0 ) 
0.0 – 100.0S                 
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 پاسخ ارتثاط سریال

PA.05 

دبسد اضسجبـ 

 سطیبَ
( 0 ) 

 : فؼبَ 0

 : غیط فؼبَ 1

   

 : گرٍُ پاراهترّای ًوایطی PBگرٍُ 

PB.00 
فطوب٘س ذطٚخی 

 زضایٛ
 فطوب٘س ٔبوعیٕٓ – 0.0

PB.01 ٚضظض  

PB.02 

ظاٚیٝ ٔٛلؼیز 

لكت ٔٛسٛض 

 سٙىطٖٚ
0.0 – 359.9 

 دبضأشطٞبی فٛق فمف ثطای ٕ٘بیص اسشفبزٜ ٔی ضٛ٘س ٚ ذٛا٘س٘ی ٞسشٙس ٚ لبثُ سٙظیٓ ٕ٘ی ثبضٙس.

PB.03 

ٔمساض خطیبٖ 

ٍٞٙبْ اسٛسیٛ٘یًٙ 

 اسشبسیه 
0.0 – 200.0 % 

 سٛض ٍٞٙبٔیىٝ اسٛسیٛ٘یًٙ اسشبسیه سٛسف سیٙىطٚ٘بیعض ا٘دبْ ٔی ضٛز. ٔمساض خطیبٖ ذطٚخی ٔٛ

 ایٗ دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز.

PB.04 
ظاٚیٝ ٔىب٘یىی زض 

 ٔٛسٛض سٙىطٖٚ
0.0 – 359.9 

PB.05 ٚضظض  

 دبضأشط فٛق ظاٚیٝ ٔىب٘یىی سیٙىطٚ٘بیعض ضا ٕ٘بیص ٔی زٞس.

PB.06  ٔمساض فبظC 1024 - 0 ا٘ىٛزض 

PB.07 اض فبظ ٔمسD 1024 - 0 ا٘ىٛزض 

ا٘ىٛزض ضا زض سیسشٓ سٙىطٖٚ ٕ٘بیص ٔی زٞٙس. ایٗ ٔمبزیط خٟز سٙظیٓ ثبیبس  C  ٚDدبضأشطٞبی فٛق ٔمساض فبظٞبی 

 سف سیٙىطٚ٘بیعض اسشفبزٜ ٔی ضٛ٘س.( ٍٞٙبْ ا٘دبْ اسٛسیٛ٘یًٙ اسشبسیه سٛ P4.08  ٚP4.09غفط ا٘ىٛزض )دبضأشطٞبی 

 استارت تی تاری )هَتَرّای سٌکرٍى(ای : گرٍُ پاراهترّ PCگرٍُ 

PC.00 

ٔس خجطا٘سبظ ثی 

 ثبضی
( 0 ) 

 : غیط فؼبَ 0

 : فؼبَ 1

PC.01 

ظٔبٖ خجطا٘سبظی 

 ثبض
( 0.500S ) 

0.000 – 5.000 S 
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ظٔبٖ خجطا٘سبظی ثبض ضا  PC.01ٔس خجطا٘سبظی ثی ثبضی فؼبَ ٚ غیط فؼبَ ٔی ضٛ٘س. ٚ دبضأشط  PC.00سٛسف دبضأشط 

 ٕ٘بیٙس. سٙظیٓ ٔی

خٟز وٙشطَ ِٛح  PC.05  ٚPC.06ِٛح سطػز ٚ دبضأشطٞبی  ASR PIخٟز وٙشطَ  PC.03  ٚPC.04دبضأشطٞبی 

 ٔٛلؼیز یب دٛظیطٗ ٔٛضز اسشفبزٜ لطاض ٔی ٌیط٘س.

PC.02 

ظٔبٖ ٌصض 

 خجطا٘سبظی ثبض
( 0.300 S ) 

0.000 – 5.000 S 

 ضا ٔطرع ٔی ٕ٘بیس. P3.00  ٚP3.01ثٝ  PC.03  ٚPC.04اظ  ASRدبضأشط فٛق ظٔبٖ ٌصض 

PC.03 

ٌیٗ سٙبسجی 

ASR   خجطا٘سبظی

 ثی ثبضی
( 30 ) 

0 - 100 

PC.04 

ٌیٗ  زیفطا٘سیّی  

ASR   خجطا٘سبظی

 ثی ثبضی
( 0.04 S ) 

0.01 – 10.00S 

PC.05 

ٌیٗ سٙبسجی 

APR  ِٛح

 دٛظیطٗ 
( 0 ) 

0 - 100 

PC.06 

 ٌیٗ زیفطا٘سیّی 

APR  ِٛح

 دٛظیطٗ 
( 0.00 S ) 

0.01 – 10.00S 

ٔؼٕٛلا ٘یبظی ثٝ سٙظیٓ ٘ساض٘س. ٔمبزیط غیط ٚالؼی ایٗ دبضأشطٞب ثبػث  PC.05  ٚPC.06دبضأشطٞبی ِٛح دٛظیطٗ 

 ِطظش ٔٛسٛض ذٛاٞس ضس. 

ضا  PC.04ثبیس ثػٛضر زلیك سٙظیٓ ضٛ٘س. اٌط ٔٛسٛض ٘ٛسبٖ ٔی وٙس ٔمساض دبضأشط  PC.03  ٚPC.04دبضأشطٞبی 

افعایص  PC.03وبٞص زازٜ ضٛز ٚ یب  PC.04زض اسشبضر ضٛن ٚ یب اٚٚضضٛر زاضز دبضأشط  افعایص زٞیس. اٌط ٔٛسٛض

 زازٜ ضٛز.

PC.07 

ؾطیت خجطا٘سبظی 

 خطیبٖ
( 1000 ) 

0 - 2000 

PC.08 

ؾطیت فیّشط 

 خطیبٖ
( 1000 ) 

0 - 65536 

 ثبػث وبٞص ٘ٛسبٖ ٌطزز. PC.07اٌط ٔٛسٛض ٘ٛسبٖ ٔی وٙس ٕٔىٗ اسز افعایص دبضأشط 
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 (Evacuation)ًجات اضطراری : گرٍُ پاراهترّای  PDگرٍُ 

ظٔب٘یىٝ ثطق ٚضٚزی سٝ فبظ زضایٛ لكغ ضٛز ٚ وبثیٗ آسب٘سٛض ثیٗ قجمبر ثٕب٘س، ثب اسشفبزٜ اظ سغصیٝ ثبقطی ٚ ِٚشبغ 

DC  وٙشطِی ٔی سٛاٖ زضایٛ ضا ضٚضٗ وطزٜ ٚ زض ٔس ٘دبر اؾكطاضی یبEvacuation  طػز وٓ لطاض زاز ٚ ٔٛسٛض ضا ثب س

اسشبضر ٕ٘ٛز. زض ایٗ حبِز وبثیٗ آسب٘سٛض ثب سطػز وٓ ثٝ سٕز ٘عزیىشطیٗ قجمٝ ضفشٝ ٚ ٔشٛلف ٔی ضٛز ٚ ثب ثبظ 

 ضسٖ زضة آسب٘سٛض ، ٔسبفطیٗ زاذُ وبثیٗ ٔی سٛا٘ٙس ذبضج ضٛ٘س.

 زض ٘مطٝ زضایٛ ٔطرع ضسٜ اسز.  Evacuation٘حٜٛ سیٓ وطی ٚ اسػبلار 

 سٙظیٓ ٔی ٌطزز. P1.22سٙظیٓ ٔی ضٛز. ٚ ضشبة آٖ سٛسف دبضأشط  P1.21ط سطػز ٔس اؾكطاضی سٛسف دبضأش

 سٙظیٓ ٔی ضٛز، فؼبَ ذٛاٞس ضس. 4ضی سٛسف یىی اظ ٚضٚزیٟبی زیدیشبَ وٝ ثط ضٚی ٔس اؾكطا

PD.00 
 ٔس وٙشطَ ٔٛسٛض

( 0 ) 

 : وٙشطَ ثطزاضی ثسٖٚ سٙسٛض 0

 V/F: وٙشطَ  1

زض ٔس  P0.00ضا ٔطرع ٔی ٕ٘بیس. وٝ ٔسشمُ اظ ٔمساض دبضأشط  Evacuationایٗ دبضأشط ٔس وٙشطَ زضایٛ زض حبِز 

 ٘طٔبَ ٔی ثبضس.

PD.01  
ٔمساض ِٚشبغ  

 ثبقطی
( 50.0 V ) 

0.0 – 200.0 V 

ثبلاسط اظ ٔمساض دبضأشط  V 10ٔمساض ِٚشبغ ثبقطی خٟز سغصیٝ لسٕز لسضر زضایٛ زض ٔس اؾكطاضی. ِٚشبغ ثبقطی ثبیس 

PD.01 دیسا ٔی وٙٙس، ٔطىّی دیص ٘یبیس. ٔیىٝ ثبقطیٟب ظیط ثبض ٔی ضٚ٘س ٚ افز ِٚشبغثبضس. سب ٍٞٙب 

PD.02 
ِٚشبغ ثٛسز زض ٔس 

V/F 
( 15.0 % ) 

0.0 -100 % 

سٙظیٓ ضٛز سٛسف ایٗ دبضأشط ٔی سٛاٖ ٌطشبٚض ٔٛسٛض زض ٔس اؾكطاضی ضا سٙظیٓ ٕ٘ٛز. ایٗ  PD.00 = 1ٚلشی دبضأشط 

 ضا ٔطرع ٔی ٕ٘بیس. P1.21ٔٛسٛض زض سطػز اؾكطاضی  دبضأشط ٔمساض ِٚشبغ اػٕبِی ثٝ

PD.03 

خطیبٖ ثی ثبضی 

ٔٛسٛض زض ٔس 

 وٙشطَ ثطزاضی
( 100 %) 

 ( P2.14خطیبٖ ثی ثبضی ٔٛسٛض زض ٔس ٘طٔبَ ) دبضأشط   % 200.0 – 50.0 

ٔس وٙشطَ ثطزاضی سٙظیٓ ثبضس، ایٗ دبضأشط ٔمساض خطیبٖ ثی ثبضی ٔٛسٛض ضا ثطای اسشفبزٜ زض  PD.00 = 0ٚلشی دبضأشط 

 ٔی ٕ٘بیس. ٚ ثط حست زضغس خطیبٖ ثی ثبضی ٔٛسٛض زض ٔس ٘طٔبَ ٔی ثبضس.

 بػث افعایص ٌطشبٚض ٔٛسٛض ٔی ضٛز.افعایص آٖ ث

PD.04 

٘سجز ِٚشبغ ثبقطی 

 DCثٝ ِٚشبغ 

 وٙشطِی
( 20.0 % ) 

0.1 – 1000.0 % 
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ٚ ِٚشبغ  V 300ٔی ٕ٘بیس. ٔثلا اٌط ِٚشبغ وٙشطِی ضا ٔطرع  DCدبضأشط فٛق ٘سجز ِٚشبغ ثبقطی ثٝ ِٚشبغ وٙشطِی 

 ِٚشبغ وٙشطِی اسز. % 20اسز. یؼٙی ِٚشباغ ثبقطی ثطاثط ثب  % 20.0ثبضس ٘سجز آٟ٘ب  V 60ثبقطی 

PD.05 

ٔس ٘دبر 

اؾكطاضی 
Evacuation 

( 0 ) 

 : ٔس ٔٙٛآَ 0

 : ٔس اسٛٔبسیه  1

ٛ٘س ٚ ٚضٚزی زیدیشبَ ٘دبر اؾكطاضی فؼبَ ٔی ضٛز، ٚغُ ٔی ض DC: ٔس ٔٙٛآَ : زض ایٙحبِز ٚلشی ِٚشبغٞبی  0

 Downیب  Upٔی ضٛز. ٞط یه اظ فطٔبٟ٘بی خٟز  Downیب  Upزضایٛ آٔبزٜ ثىبض ضسٜ ٚ ٔٙشظط زضیبفز فطٔبٖ خٟز 

حطوز ٔی وٙس ، ثب ضسیسٖ زضایٛ ثٝ سط قجمٝ فطٔبٖ سٛلف  Evacuationوٝ زازٜ ضٛز، زضایٛ زض آٖ خٟز ٚ ثب سطػز 

 ٚ زضایٛ ٔشٛلف ٔی ٌطزز. غبزض ٔی ضٛز

 

ٚغُ ٔی ضٛ٘س ٚ ٚضٚزی زیدیشبَ ٘دبر اؾكطاضی فؼبَ ٔی ضٛز،  DC: ٔس اسٛٔبسیه :  زض ایٙحبِز ٚلشی ِٚشبغٞبی  1

زضایٛ ثسٖٚ زضیبفز فطٔبٖ خٟز اثشسا چٙس ثب٘یٝ زض خٟز ثبلا حطوز ٔی وٙس ٚ ٔمساض خطیبٖ ٔٛسٛض ضا ا٘ساظٜ ٌیطی 

خٟز دبئیٗ حطوز ٔی وٙس ٚ ٔمساض خطیبٖ ٔٛسٛض ضا ا٘ساظٜ ٌیطی ٔی ٕ٘بیس. سذس ثب ٔی ٕ٘بیس. سذس چٙس ثب٘یٝ زض 

ٔمبیسٝ زٚ خطیبٖ خٟز ثبلا ٚ دبئیٗ، زضایٛ زض خٟشی وٝ خطیبٖ ٔٛسٛض وٕشط اسز حطوز ٔی ٕ٘بیس ٚ ثب ضسیسٖ ثٝ سط 

 ٔشٛلف ٔی ضٛز. Evacuationقجمٝ ٚ لكغ ضسٖ ٚضٚزی 

 

 زض حبِز ٘دبر اؾكطاضی ضا ٘طبٖ ٔی زٞس: ضىُ شیُ ٘حٜٛ اسشبضر ٚ اسشخ زضایٛ

 

 

 

 

 

 

 

 

PD.0
6 

خطیبٖ ا٘ساظٜ 

ٌیطی ضسٜ ٔٛسٛض 

 زض خٟز ثبلا

 دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز

PD.0
7 

خطیبٖ ا٘ساظٜ 

ٌیطی ضسٜ ٔٛسٛض 

 زض خٟز دبئیٗ

 دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز

 کارخاًِ : تٌظیوات  PEگرٍُ 

 ٙس ٚ ٔٛضز اسشفبزٜ وبضثط ٘یسشٙس. خٟز سٙظیٕبر وبضذب٘ٝ ای ٔی ثبض PEٌطٜٚ 

 P1.21سرعت اضطراری  

 P1.22شتاب  P1.22شتاب 

 Up/Downورودی جهت 

 ورودی نجات اضطراری

 Evacuation )      ) 
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 LXراُ اًذازی درایَ آساًسَر 

 ٘ػت ٚ سیٓ وطی آسب٘سٛض ٔكبثك  ثب ٘مطٝ ٔٛضز ٘ظط 

 سٙظیٓ دبضأشطٞبی ٔٛسٛض ثب سٛخٝ ثٝ ٔطرػبر دلان ٔٛسٛض 

  اسٛسیٛ٘یًٙ ٔٛسٛض ٚ ضٙبسبئی دبضأشطٞبی ٔٛسٛض 

 ٛٔ سٛض خٟز وبضوطز ٘طْ ٔٛسٛض زض ٔس وٙشطَ ثطزاضی سٙظیٓ ٌطشبٚض ٚ دبضأشطٞبی ٔطثٛـ ثٝ وٙشطَ ثطزاضی

 ٚ زاضشٗ ٌطشبٚض ٔٙبست ثطای ثبضٞبی ٔرشّف

  ٚ سٙظیٓ ٚ سسز دبضأشطٞبی ا٘ىٛزضclosed loop  وطزٖ ٔس وٙشطَ سطػز زضغٛضسیىٝ ٔٛسٛض ثبیس ثػٛضر

closed loop ثبضس 

 سٙظیٓ ٚضٚزی ٚ ذطٚخیٟبی زیدیشبَ ٚ ضِٝ ای 

 شی سٙظیٓ سطػشٟب ٚ ضشبثٟبی حطو 

  سٙظیٕبر ٟ٘بئی ٚ ضفغ اضىبلار احشٕبِی ٔب٘ٙس ٚخٛز ضٛن یب ِطظش زض حطوز ٚ سٛلف ٔٛسٛض 

 ٛسسز آسب٘سٛض ثب وبثیٗ دط ٚ ذبِی ٚ زض قجمبر ٔرشّف ثطای اقٕیٙبٖ اظ وبضوطز زضسز زضای 

 سٙظیٓ ٚ سسز دبضأشطٞبی حطوز اؾكطاضی زضغٛضر ٔدٟع ثٛزٖ آسب٘سٛض ثٝ سیسشٓ ٘دبر اؾكطاضی 

 

 پرٍگرام ایٌَرترّا در تاتلَّای آساًسَرسین کطی ٍ   تذاٍلهذل ه

 ٘ػت ٚ سیٓ وطی آسب٘سٛض ٔكبثك  ثب ٘مطٝ ٔٛضز ٘ظط 

ٔسِی وٝ زض٘مطٝ ضٕبسیه  آٔسٜ اسز ٔسِیسز وٝ غبِجب زض سبثّٛٞبی آسب٘سٛض اسشفبزٜ ٔیطٛز. ثب سٛخٝ ثٝ ایٗ ٔسَ 

ؾیح زازٜ ضسٜ اسز. اثشسا سیسشٓ ثب فطؼ ٘ساضشٗ ا٘ىٛزض دطٌٚطاْ زسشٍبٜ ٚ ٕٞچٙیٗ ٘حٜٛ ضاٜ ا٘ساظی لسْ ثٝ لسْ سٛ

سٙظیٕبر ا٘ىٛزض ( Encoder( سٛؾیح زازٜ ضسٜ اسز.  زض غٛضر ٚخٛز ا٘ىٛزض ) Open Loopٚ ثػٛضر حّمٝ ثبظ ) 

 . اِجشٝ زض ضٕبسیه زیبٌطاْ ٘حٜٛ اسػبَ ا٘ىٛزض ثٝ زسشٍبٜ ٘یع آٔسٜ اسز.٘یع ا٘دبْ ٔی ضٛز

 شبة خطوٟب زض ضىُ شیُ ٘طبٖ زازٜ ضسٜ اسز.ٔٙحٙی سطػز ٚ ضشبة ٚ٘یع ض

ثبیس آسب٘سٛض ثػٛضسی سٙظیٓ ضٛز وٝ اسشبضر ٚ اسشخ آٖ ثسیبض ٘طْ ٚ ثسٖٚ ضٛن ٚ ِطظش ثبضس. ٕٞچٙیٗ ِِٛیًٙ 

 آسب٘سٛض ثب وبثیٗ ذبِی ٚ دط یىسبٖ ثبضس.

 

P1.09 

P1.08 P1.10 

P1.11 

P1.10 
P1.12 

P1.13 

 سرعت

 زمان

P1.1

4 

P1.15 

P1.08 

 سرعت تند

 سرعت کند
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S1 

S2 

S3 

S4 

S5 

S6 

 خٟز ثبلا
UP 

 خٟز دبئیٗ
Down 

 سطػز سٙس
Full Speed 

 فیسثه وٙشبوشٛض
TB  

 سطػز وٙس
Low Speed 

 سطػز ضٚظیٖٛ
Revesion 

COM 

PW 

+24 

PE 

COM 

CME 

CN10 ز ٘ػت وی دس ذبضخیسٛو 

J12    ٗسٛوز ٘ػت وبضر آدط 

L1 R 

L2 S 

L3 T 

 وبثُ ضیّسزاض

 وبضر ا٘ىٛزض

U 

V 

W 
K1    K2 

M ~ 

TERA+ 
A+ 

TERA- 
A- 

TERB+ 
B+ 

TERB- 
B- 

+12V 
VP 

COM 
GND 

 ا٘ىٛزض

PE 

RO1A 

RO1B 

RO1C 

RO2A 

RO2B 

RO2C 

 وٙشبوشٛض ٔٛسٛض

 سطٔعوٙشبوشٛض 

110 OR 220V 

MP 
Y1 

CME 
 ذطٚخی زیدیشبَ فبِز

PB       +DC 

 ٔمبٚٔز سطٔع

HDO1 

COM 
 ذطٚخی زیدیشبَ لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی

  LXًقطِ سین کطی آساًسَر تا درایَ 
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 ترقذار کردى درایَ ٍ استارت هَتَر    

 ٔٛسٛض ٔطاحُ ظیط ضا ا٘دبْ زٞیس . زٜ سبظی ضطایف ثطق زاض وطزٖ وٙشطَ زٚضآٔب سیٓ وطی ٚ دس اظ ٘ػت زسشٍبٜ ٚ 

o   زسشٍبٜ ذٛز ضا ثطلساض ٕ٘بئیس                       

o    ضٚی دبُ٘ چطاؽ وٛچهV   ٔطبٞسٜ ٔی ضٛز ٚ چطاؽ وٛچه    00.0ضٚضٗ ذٛاٞس ثٛز ٚ ػسز

LOCAL/REMOTE   ٔ ٛسٛض ضا اظضٚی  دیص سٙظیٓ ٘یعچطٕه ٔیع٘س. اثشسا ثبیسشی فطٔبٖ اسشبضر

ضا وٝ یه   P0.01وبضذب٘ٝ یؼٙی  سطٔیٙبَ ٚضٚزی زیدیشبَ ثٝ ضٚی دبُ٘ ثیبٚضیٓ ثسیٗ سطسیت  دبضأشط 

 ٔیجبضس ثٝ غفطسغییط ٔیسٞیٓ. 

 .ٓحبَ دبضأشطٞبی ٔٛسٛض ضا ثب زلز قجك خسَٚ ظیط اظ ضٚی دلان ٔٛسٛض ذٛا٘سٜ ٚ ٚاضز ٔی ٕ٘بئی 

                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                  

 
  اسٛسیٛ٘یًٙ ٔٛسٛض ٚ ضٙبسبئی دبضأشطٞبی ٔٛسٛض 

 

زض ٚؾؼیز وٙشطَ ثطزاضی  ضا ثٝ ٔمساض غفط سغییط ٔیسٞیٓ یؼٙی P0.00ؼٙی حبَ دبضأشط ٔس وٙشطَ سطػز  ی (1
 ( لطاض ٔیٍیطز.Sensorless Vector Controlثسٖٚ سٙسٛض )

( ٚخٛز زاضز  وٝ ثػٛضر وّی Autotuningزٚ حبِز ثطای سیسشٓ ضٙبذز دبضأشطٞبی ٔٛسٛض یب اسٛسیٛ٘یًٙ ) (2
 ضٚش اَٚ سطخیح زازٜ ٔی ضٛز.

اسز ٚ سیٓ ثىسُ ضٚی آٖ ٘یسز ٚ ٔٛسٛض ٔی سٛا٘س آظازا٘ٝ حطوز وٙس زض ایٙػٛضر ٔمساض دبضأشط اِف( ٔٛسٛض ثی ثبض 

 هقذار تٌظیوی اٍلیِهقذار ضرح پاراهتر پاراهتر

P2.04 
 سٛاٖ ٔٛسٛض

 (kwثط حست ویّٛٚار ) 

ثسشٍی ثٝ ٔسَ 

 ایٙٛضسط زاضز

سٛاٖ ٔٛسٛض ذٛز ضا ثط اسبس دلان 

ٔٛسٛضسبٖ ثب یه ضلٓ اػطبض ٚاضز ٕ٘بئیس ٔثلا 

 اسز  7.5kwٔؼطف سٛاٖ   007.5

P2.05 
 فطوب٘س ٔٛسٛض

 (Hzثط حست ٞطسع)
050.00 

اسز  50.00فطوب٘س ٔٛسٛض وٝ ٔؼٕٛلا 

 ٚاضز ٕ٘بئیس

P2.06 

 سطػز ٘بٔی ٔٛسٛض

 ثط حست زٚض ثط زلیمٝ

 (rpm ) 

1460rpm 
ضا ٚاضز ٕ٘بئیس  ٔثلا  سطػز ٘بٔی ٔٛسٛض

 اسز  rpm 1390ٕ٘بیطٍط   01390

P2.07 
 ِٚشبغ ٘بٔی ٔٛسٛض

 (Vثط حست ِٚز ) 
0380 V 

 0380ِٚشبغ ٘بٔی ٔٛسٛض ضا ٚاضز ٕ٘بئیس. ٔثلا 

 اسز 380vٔؼطف  

P2.08 
 خطیبٖ  ٘بٔی ٔٛسٛض

 (Aثطحست آٔذط)

ثسشٍی ثٝ سٛاٖ ٔٛسٛض 

 زاضز

خطیبٖ ٘بٔی ٔٛسٛض ضا ٚاضز وٙیس. ٔثلا 

 اسز 12.4Aٔؼطف  0012.4
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P0.08  ( .ٓضا یه ٔیىٙیP0.08=1) 

ضا زٚ ٔیىٙیٓ.  P0.08سیٓ ثىسُ ضٚی ٔٛسٛض اسز ٚ ٔٛسٛض ٕ٘ی سٛا٘س آظازا٘ٝ ثچطذس زض ایٙػٛضر ٔمساض دبضأشط  ة(

(P0.08=2) 

 ضا ثػٛضر چطٕه ظٖ ٘طبٖ ٔیسٞس .  حطٚف  ٘طب٘سٞٙسٜ دس اظ سغییط فٛق 

ٚ سذس دس اظ  ضا ٚ ثؼس اظ ِحظبسی  ضا فطبض زٞیس ٚ ٘طب٘سٞٙسٜ ،  حطٚف  RUN ضبسی  (3

زض ایٗ دطٚسٝ سیسشٓ  ی آیسضا ٘طبٖ ذٛاٞس زاز ٚ ثٝ ٚؾؼیز ٘طٔبَ زض ٔ دبیبٖ یبفشٗ  حطٚف 

 ٚاضز ٔیىٙس.   P2.10-P2.14   ٔمبزیط ا٘ساظٜ ٌیطی وطزٜ ضا ثػٛضر اسٛٔبسیه زض دبضأشطٞبی

  َدیطٟٙبزی زض غٙؼز ثػٛضر  ػٕٛٔیسؼطیف دبضأشطٞبی  ٚضٚزیٟبی زیدیشبَ ثططح ظیط ثب ٔس

 ظیط ٔیجبضس

 ضرح  پاراهتر پاراهتر
هقذار 

 پاراهتر
 ػولکرد

P5.02  َسؼطیف ٚضٚزی زیدیشبS1 1 فطٔبٖ حطوز ٔٛسٛض ثٝ سٕز ثبلا 

P5.03  َسؼطیف ٚضٚزی زیدیشبS2 2 طٔبٖ حطوز ٔٛسٛض ثٝ سٕز دبئیٗف 

P5.04  َسؼطیف ٚضٚزی زیدیشبS3 17 فیسثه وٙشبوشٛض ٔٛسٛض 

P5.05  َسؼطیف ٚضٚزی زیدیشبS4 8 سطػز سٙس 

P5.06  َسؼطیف ٚضٚزی زیدیشبS5 9 سطػز وٙس 

P5.07  َسؼطیف ٚضٚزی زیدیشبS6 3 ٖٛسطػز ضٚظی 

 دیطٟٙبزی زض غٙؼز ثػٛضر  ػٕٛٔیٔسَ  سؼطیف دبضأشطٞبی  ذطٚخیٟبی زیدیشبَ ثططح ظیط ثب

 ظیط ٔیجبضس.

 ضرح  پاراهتر پاراهتر
هقذار 

 پاراهتر
 ػولکرد

P6.04 وٙشطَ وٙشبوشٛض ٔٛسٛض 8 سؼطیف ذطٚخی ضِٝ ضٕبضٜ یه 

P6.05 ٚوٙشطَ سطٔع ٔٛسٛض 7 سؼطیف ذطٚخی ضِٝ ضٕبضٜ ز 

P6.02  َسؼطیف ذطٚخی زیدیشبY 4 ذطٚخی فبِز 

P8.04 
وٙشبوشٛض ٚ سطٔع سٛسف ا٘شربة وٙشطَ 

 ایٙٛضسط
3 

ٞط زٚ وٙشبوشٛضٞب سٛسف ایٙٛضسط وٙشطَ 

 ضٛ٘س
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  َدیطٟٙبزی زض غٙؼز ثػٛضر ظیط ٔیجبضس. ػٕٛٔیسؼطیف دبضأشطٞبی سطػز ثططح ظیط ثب ٔس 

 ضرح  پاراهتر پاراهتر
هقذار 

 پاراهتر
 ػولکرد

P0.01  ٖٔٙجغ فطٔبRUN 1  َزضیبفز سیٍٙبRUN   َاظٚضٚزی زیدیشب 

P0.02 سطػز ٘بٔی آسب٘سٛض)  m/s) 1 ٝثب فطؼ یه ٔشط ثط ثب٘ی 

P0.03 3 ٔٙجغ سؼییٗ سطػز 
سطػشٟب اظ قطیك ٚضٚزیٟبی زیدیشبَ سؼییٗ 

 ٔی ضٛز

P0.04 ٕٓ50ثب فطؼ ٔبوعیٕٓ فطوب٘س  50 فطوب٘س ٔبوعیHz  

P1.00 
سیسشٓ چٙس  0سطػز ضٕبضٜ 

 (m/sسطػشٝ  )
0 

ٟبی سطػز ٞٓ سكح وطزٖ یب ِِٛیًٙ )ٚضٚزی

S4,S5,S6   فؼبَ ٘یسشٙس ٚ ثؼٙٛاٖ سطػز

leveling سؼطیف ضسٜ اسز 

P1.01 
سیسشٓ چٙس  1سطػز ضٕبضٜ 

 (m/sسطػشٝ  )
1 

   فؼبَ اسز ٚ ثؼٙٛاٖ S4سطػز سٙس )ٚضٚزی 

Full- Speed سؼطیف ضسٜ اسز 

P1.02 
سیسشٓ چٙس  2سطػز ضٕبضٜ 

 (m/sسطػشٝ  )
0.1 

 ٖفؼبَ اسز ٚ ثؼٙٛا S5سطػز وٙس )ٚضٚزی 

  Limited- Speed )سؼطیف ٔیطٛز 

P1.16 
سیسشٓ چٙس  3سطػز ضٕبضٜ 

 (m/sسطػشٝ  )
0.3 

فؼبَ اسز ٚ  S6سطػز ضٚظیٖٛ )ٚضٚزی 

سؼطیف ضسٜ  Overhaul-Speed ثؼٙٛاٖ

 اسز(

 ( سؼطیف دبضأشطٞبی ضشبة ٞب ٚ خطوٟبJerk.ثططح ظیط ٔیجبضس ) 

 ضرح  پاراهتر پاراهتر
هقذار 

 پاراهتر
 ػولکرد

P1.08 0.35 شبة ٔلایٓ)خطن( افعایطیض 
0.001 – 10.000 m/s3   ٖضشبة ٔلایٓ زض ظٔب :

 افعایص سطػز

P1.09 0.7 ضشبة اغّی افعایطی 
0.001 – 10.000 m/s2  ضشبة اغّی :ACC  زض

 ظٔبٖ افعایص سطػز

P1.10 0.35 ضشبة ٔلایٓ)خطن( وبٞطی 
0.001 – 10.000 m/s3   ٖضشبة ٔلایٓ زض ظٔب :

 وبٞص سطػز

P1.11 10.000 – 0.001 0.7 ضشبة اغّی وبٞطی m/s2  ضشبة اغّی :DEC  زض
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 ظٔبٖ وبٞص سطػز

P1.12 
 ضشبة ٔلایٓ)خطن( وبٞطی

 0.35 زض ِحظٝ سٛلف
0.001 – 10.000 m/s3   ٖضشبة ٔلایٓ زض ظٔب :

 سٛلف آسب٘سٛض )اظ سطػز وٙس ثٝ سطػز غفط(

P1.13 
 ضشبة اغّی وبٞطی

 0.7 زض ِحظٝ سٛلف 

0.001 – 10.000 m/s2  ضشبة اغّی :DEC  زض

ظٔبٖ سٛلف  آسب٘سٛض )اظ سطػز وٙس ثٝ سطػز 

 غفط(

( ٘ساضز. Encoder( ثٛزٜ ٚ ٔٛسٛض ا٘ىٛزض )Open Loopسب ایٗ ٔطحّٝ فطؼ ثط ایٗ ثٛز وٝ سیسشٓ ثػٛضر حّمٝ ثبظ ) 

زض سیسشٓ حّمٝ ثسشٝ  ِصا زض غٛضر ٚخٛز ا٘ىٛزض، ٘یبظ ثٝ سغییط ٔس سیسشٓ ٚ سؼطیف دبضأشطٞبی سطػز ا٘ىٛزض

(Closed loop  قجك  سیٓ ثٙسی اضائٝ ضسٜ زض٘مطٝ ضٕبسیه )سغییطار دبضأشطی شیُ ٞسشیٓ. ػٕٛٔی ٚ 

  ٚ سٙظیٓ ٚ سسز دبضأشطٞبی ا٘ىٛزضclosed loop وطزٖ ٔس وٙشطَ سطػز 

بی شیُ ثػٛضر اسٛٔبسیه ٔشٙبست ثب ٔطرػبر ٔٛسٛض سٙظیٓ ٔی ضٛ٘س. ِٚی زضغٛضسیىٝ ثب ا٘دبْ اسٛسیٛ٘یًٙ دبضأشطٞ

ٔٛسٛض زض حطوز ذٛز ٔطىُ زاضز ٚ یب ضٛن ٚ ِطظش زاضز ٚ ٘یع ٌطشبٚض آٖ دبئیٗ ثٛز دبضأشطٞبی شیُ ضا ٔی سٛاٖ 

یس زلز ٕ٘ٛز ٚ سب ٚلشی خٟز سیٛ٘یًٙ ثٟشط ٔٛسٛض ثػٛضر زسشی سغییط زاز. ثٝ ٞط حبَ زض سٙظیٓ دبضأشطٞبی شیُ ثب

 ٘یبظ ٘جبضس سٙظیٕبٖ زیفبِز آٟ٘ب ضا سغییط ٘ساز. 

 سٙظیٕبر ٟ٘بئی ٚ ضفغ اضىبلار احشٕبِی ٔب٘ٙس ٚخٛز ضٛن یب ِطظش زض حطوز ٚ سٛلف ٔٛسٛض 

 ضطح  دبضأشط دبضأشط
ٔمساض 

 دبضأشط
 ػّٕىطز

P0.00 سطػز ثب ا٘ىٛزض  ٔس حّمٝ فیسثه ثسشٝ  1 ٔس وٙشطَ سطػز 

P4.00 ا٘ىٛزض اظ ٘ٛع  0 ٘ٛع ا٘ىٛزضIncremental  

P4.01 1024 سؼساز دبِس ا٘ىٛزض 
دبِس اسشفبزٜ  1024فطؼ ضسٜ اسز ا٘ىٛزض 

 ضسٜ اسز

P4.02 0 ا٘شربة خٟز ا٘ىٛزض 
زض غٛضر ثطػىس ثٛزٖ ا٘ىٛزض ثبیسشی ثٝ 

 ٔمساض یه سغییط زازٜ ضٛز 
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دبضأشطٞبی شیُ ٘یع زض سٙظیٕبر وٙشطَ ثطزاضی ثػٛضر حّمٝ ثبظ ٚ حّمٝ ثسشٝ اسشفبزٜ ٔی ضٛ٘س وٝ ثطای سٙظیٓ آٟ٘ب ثٝ سٛؾیحبر 

 ٔطثٛقٝ زض لسٕز دبضأشطٞب سٛخٝ ٕ٘بئیس. 

 دبضأشطٞبی وٙشطَ ثطزاضی 

 

 

 ضرح  پاراهتر پاراهتر
هقذار 

 پاراهتر
 ػولکرد

P2.10 ٔمبٚٔز اسشبسٛض ٔٛسٛض 
ثسشٍی ثٝ 

 سٛاٖ ٔٛسٛض

ثبػث افعایص خطیبٖ ٚ ٌطشبٚض وبٞص ایٗ دبضأشط 

 ٔٛسٛض ٔی ضٛز 

P2.11 ٔمبٚٔز ضٚسٛض ٔٛسٛض 
ثسشٍی ثٝ 

 سٛاٖ ٔٛسٛض

وبٞص ایٗ دبضأشط ثبػث افعایص خطیبٖ ٚ ٌطشبٚض 

 ٔٛسٛض ٔی ضٛز

P2.12 ا٘سٚوشب٘س ٔٛسٛض 
ثسشٍی ثٝ 

 سٛاٖ ٔٛسٛض

افعایص ایٗ دبضأشط ثبػث افعایص خطیبٖ ٚ ٌطشبٚض 

 ٔٛسٛض ٔی ضٛز

P2.13 ٚوشب٘س ٔشمبثُ ٔٛسٛضا٘س 
ثسشٍی ثٝ 

 سٛاٖ ٔٛسٛض

افعایص ایٗ دبضأشط ثبػث افعایص خطیبٖ ٚ ٌطشبٚض 

 ٔٛسٛض ٔی ضٛز

P2.14 خطیبٖ ثی ثبضی ٔٛسٛض 
ثسشٍی ثٝ 

 سٛاٖ ٔٛسٛض

افعایص ایٗ دبضأشط ثبػث افعایص خطیبٖ ٚ ٌطشبٚض 

ٔٛسٛض ٔی ضٛز. ِٚی افعایص ثیص اظ حس ثبػث ٌطْ 

 ٞس ضس.ضسٖ ٚ ِطظش ٔٛسٛض ذٛا

 ضرح  پاراهتر پاراهتر
هقذار 

 پاراهتر
 ػولکرد

P3.00 
Kp1 ثٟطٜ سٙبسجیASR ض سطػز ز

 دبئیٗ
20  

P3.01 
Ki1  َظٔبٖ ا٘شٍطاASR  زض سطػز

 دبئیٗ
0.50 S  

P3.02 
ثبثز ظٔب٘ی فیّشط زض ذٛا٘سٖ سطػز 

 دبئیٗ
0.000S  

P3.03 
زض  ASRسٛئیچیًٙ  1٘مكٝ 

 فطوب٘س دبئیٗ
2.00Hz  

P3.04 
Kp2 ثٟطٜ سٙبسجیASR  زض سطػز

 ثبلا
25  

P3.05 
Ki2  َظٔبٖ ا٘شٍطاASR  زض سطػز

 ثبلا
1.00 S  

P3.06 
ثبثز ظٔب٘ی فیّشط زض ذٛا٘سٖ سطػز 

 ثبلا
0.000S  

P3.07 
زض   ASRسٛئیچیًٙ  2٘مكٝ 

 فطوب٘س ثبلا
10.00Hz  
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 ًػة کارت اًکَدر:

ثبیس اسشفبزٜ ٕ٘ٛز. وبضر ا٘ىٛزض زضایٛٞبی  PG Cardاظ وبضر ا٘ىٛزض  closed loopخٟز ضاٜ ا٘ساظی آسب٘سٛض ثػٛضر 

LX ٔ ُی ثبضس:زاضای ٔطرػبر شی 

 تَضیحات ػولکرد ترهیٌال ًام ترهیٌال

+12 V  12ذطٚخیV خٟز سغصیٝ ا٘ىٛزض اسشفبزٜ ٔی ضٛز. ٔبوعیٕٓ خطیبٖ  سغصیٝ ا٘ىٛزض

 V 0سطٔیٙبَ ظٔیٗ  COM1 ٔی ثبضس. 300mAذطٚخی 

TERA+  َٚضٚزی وب٘بA+ ا٘ىٛزض 
 سطٔیٙبِٟبی ٚضٚزی وب٘بِٟبی ا٘ىٛزض 

 ثبضس. ٔی V 15 – 12زأٙٝ ِٚشبغ ثیٗ 

 ٔی ثبضس. KHz 80 – 0ٔحسٚزٜ فطوب٘س 

TERA-  َٚضٚزی وب٘بA- ا٘ىٛزض 

TERB+  َٚضٚزی وب٘بB+ ا٘ىٛزض 

TERB-  َٚضٚزی وب٘بB- ا٘ىٛزض 

 

  ٝ12ا٘ىٛزض اسشفبزٜ ضسٜ ضٚی ٔٛسٛض ثبیس یه ا٘ىٛزض ثب سغصیV  وب٘بِٟبی ذطٚخی زیفطا٘سیّی یب ٚ

سٛخٝ ثٝ ٘ٛع ذطٚخی وب٘بِٟبی ا٘ىٛزض ، سیٓ ثٙسی ٔشٙبست  وّىشٛض ثبظ ٚ یب دٛش دَٛ ثبضس. وٝ ثب

 ثب آٖ ا٘دبْ ٔی ٌیطز.

  ٗوبضر ا٘ىٛزض ثط ضٚی ثطز وٙشطَ ٚ وب٘ىشٛض دبئیJ9  .ٚغُ ٔی ضٛز 

  ٝ12سغصیV .ضٚی وبضر ا٘ىٛزض سٛسف یه دشب٘سیٛٔشط وٛچه ثط ضٚی آٖ لبثُ سٙظیٓ ٔی ثبضس 

 ضشٝ ثبضس ٚ اظ ٔسیط خسا وطیسٜ ضٛز.وبثُ ا٘ىٛزض ثبیس اظ وبثّٟبی لسضر فبغّٝ زا 

  ٜخٟز خٌّٛیطی اظ ایدبز ٘ٛیع ضٚی ا٘ىٛزض ثبیس اظ وبثُ ضیّسزاض ثطای سیٍٙبِٟبی ا٘ىٛزض اسشفبز

 ٕ٘ٛز ٚ ضیّس آٖ ضا اضر وطز.

 

ثب سٛخٝ ثٝ ٘ٛع ا٘ىٛزض ٚ ذطٚخیٟبی آٖ خٟز سیٓ ثٙسی ا٘ىٛزض اظ ضىّٟبی شیُ اسشفبزٜ ٔی 

ضٛز.

TERA+ 

TERA- 

TERB+ 

TERB- 

+12V 

COM 

PE 

 کارت اًکَدر
vcc 

GND 

A+ 

A- 

B+ 

B- 

 اًکَدر

 راًسیلیخرٍجی دیف

 وبثُ ضیّسزاض

 سیٓ وطی ا٘ىٛزض ثب ذطٚخی زیفطا٘سیّی
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 سین کطی ٍ تٌظیوات درایَ در حالت ًجات اضطراری

زض غٛضر لكغ ثطق ٚضٚزی سٝ فبظ ٍٞٙبْ حطوز آسب٘سٛض ، وبثیٗ ثیٗ قجمبر ٔشٛلف ضسٜ ٚ ٔسبفطاٖ زاذُ وبثیٗ 

زاضای ٔس ٘دبر اؾكطاضی ٔی ثبضٙس.  اٌط آسب٘سٛض ٔدٟع ثٝ سیسشٓ ٘دبر  LXحجس ٔی ضٛ٘س. زضایٛٞبی سطی 

ٚضٚزی وٙشطِی، زضایٛ ضٚضٗ  300VDCثطای ٚضٚزی لسضر ٚ   V60زض ایٙػٛضر ثب سغصیٝ ِٚشبغ ثبقطی  اؾكطاضی ثبضس،

 ضسٜ ٚ ٔی سٛا٘س ٔٛسٛض ضا ثب سطػز دبئیٗ حطوز زازٜ ٚ وبثیٗ آسب٘سٛض ضا سب ٘عزیىشطیٗ قجمٝ ٞسایز ٕ٘بیس.

 ٔطاحُ وبض ثٝ غٛضر شیُ ٔی ثبضس:
 ضٛز ٚ زضایٛ ذبٔٛش ٔی ٌطززٍٞٙبْ حطوز آسب٘سٛض ٚضٚزی سٝ فبظ لكغ ٔی  -1

 Open collectorسیٓ وطی ا٘ىٛزض ثب ذطٚخی وّىشٛض ثبظ   

 وبثُ ضیّسزاض
vcc 

GND 

 اًکَدر

 خرٍجی کلکتَر تاز

+12V 

COM 

PE 

 کارت اًکَدر

TERA+ 

TERA- 

TERB+ 

TERB- 

A 

0V 

B 

0V 

 Push-pullدَٛ  -ٛشسیٓ وطی ا٘ىٛزض ثب ذطٚخی د

 وبثُ ضیّسزاض
vcc 

GND 

 اًکَدر
 پَل-خرٍجی پَش

+12V 

COM 

PE 

 کارت اًکَدر

TERA+ 

TERA- 

TERB+ 

TERB- 

B 

0V 

Vcc 

0V 

Vcc 

A 
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اظ قطیك وٙشبوشٛض ثٝ زضایٛ ٚغُ ٔی ضٛز. ایٗ ِٚشبغ خٟز حطوز ٔٛسٛض اسشفبزٜ  V 60ثلافبغّٝ ِٚشبغ ثبقطی  -2

ٔی ضٛز. ثٙبثطایٗ ثبیس خطیبٖ زٞی ٔٙبسجی ٔشٙبست ثب سٛاٖ ٔٛسٛض زاضشٝ ثبضس سب ثشٛا٘س ٔٛسٛض ضا چٙس زلیمٝ ثب 

 سطػز دبئیٗ حطوز زٞس.

سجسیُ ٔی ضٛز ثٝ زضایٛ ٚغُ ٔی ضٛز.  DCوٝ سٛسف یه یىسٛسبظ ثٝ  220VACٚ یب  300VDCطِی ِٚشبغ وٙش -3

 A 05ایٗ ِٚشبغ فمف خٟز سغصیٝ وٙشطِی زضایٛ اسشفبزٜ ٔی ضٛز ٚ ٘یبظی ٘یسز خطیبٖ ثبلائی زاضشٝ ثبضس ٚ 

 خطیبٖ ٘یع وبفی اسز. 

لطاض ٔی ٌیطز ٚ  Evacuationی زض ٔس زضایٛ ضٚضٗ ٔی ضٛز ٚ ثب فؼبَ ضسٖ ٚضٚزی زیحیشبَ ٘دبر اؾكطاض -4

 اسشبضر ضسٜ ٚ وبثیٗ حطوز ٔی ٕ٘بیس Evacuationٔشٙبست ثب سٙظیٕبر 

 سیٓ وطی زضایٛ زض ٔس ٘دبر اؾكطاضی ٔی سٛا٘س ثٝ ضىُ شیُ ا٘دبْ ٌیطز:

M   
3~ 

U 
V 
W 

S1 خٟز ثبلا 

S2 ٗخٟز دبئی 
S3 فیسثه وٙشبوشٛض 

S4 سطػز سٙس 

S5 ٖٛسطػز ضٚظی 

COM 

S6 ٘دبر اؾكطاضی ٚضٚزی 

+24 
PW 

CME 

 COM 

RO1A 

RO1C 

RO2A 

RO2C 

Y1 

CME 

HDO 

COM 

 وٙشبوشٛض ٔٛسٛض

 وٙشبوشٛض سطٔع

 ذطٚخی زیدیشبَ فبِز

 ذطٚخی زیدیشبَ لبثُ

 ثط٘بٔٝ ضیعی 

R 

S 

T 

ٚضٚزی سٝ فبظ 
380 VAC 

  سغصیٝ وٙشطِی

 ٘دبر اؾكطاضی

220VAC 

 

300VDC 
+BAT 

-BAT 

 یکسوساز

+12V 

COM 

TERA+ 

TERA- 

TERB+ 

TERB- 

 وبضر ا٘ىٛزض
 PB 

مقاومت 
 ترمس

سغصیٝ لسضر ٘دبر 
 اؾكطاضی

 VDC 60ثبقطی 
+DC 

-DC 
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ثػٛضر شیُ ٔی ثبضٙس. سٛؾیحبر وبُٔ دبضأشطٞب زض لسٕز  Evacuationدبضأشطٞبی سٙظیٕی زض ٔس 

 ٞب ضطح زازٜ ضسٜ اسز.دبضأشط

  سطػز ٔس اؾكطاضی سٛسف دبضأشطP1.21  سٙظیٓ ٔی ضٛز. ٚ ضشبة آٖ سٛسف دبضأشطP1.22  ٓسٙظی

 ٔی ٌطزز.

  سٙظیٓ ٔی ضٛز، فؼبَ ذٛاٞس ضس. 4ٔس اؾكطاضی سٛسف یىی اظ ٚضٚزیٟبی زیدیشبَ وٝ ثط ضٚی 

 

  Evacuationپارا هترّای هذ 

 ػولکرد رهقذار پاراهت ضرح  پاراهتر پاراهتر

PD.00 ( 0 ) ٔس وٙشطَ ٔٛسٛض 
 : وٙشطَ ثطزاضی ثسٖٚ سٙسٛض 0

 V/F: وٙشطَ  1

PD.01 ٔمساض ِٚشبغ ثبقطی ( 50.0 V ) 

0.0 – 200.0 V 
ٔمساض ِٚشبغ ثبقطی خٟز سغصیٝ لسٕز لسضر 

 V 10زضایٛ زض ٔس اؾكطاضی. ِٚشبغ ثبقطی ثبیس 

 ثبضس. PD.01ثبلاسط اظ ٔمساض دبضأشط 

PD.02 بغ ثٛسز زض ٔس ِٚشV/F ( 15.0 % ) 

سٙظیٓ ضٛز سٛسف  PD.00 = 1ٚلشی دبضأشط 

ایٗ دبضأشط ٔی سٛاٖ ٌطشبٚض ٔٛسٛض ضا سٙظیٓ 

 ٕ٘ٛز.

PD.03 
خطیبٖ ثی ثبضی ٔٛسٛض زض ٔس 

 وٙشطَ ثطزاضی
( 100 %) 

خطیبٖ ثی ثبضی ٔٛسٛض زض   % 200.0 – 50.0

 ( P2.14ٔس ٘طٔبَ ) دبضأشط 

PD.04 
قطی ثٝ ِٚشبغ ٘سجز ِٚشبغ ثب

DC وٙشطِی 
( 20.0 % ) 

دبضأشط فٛق ٘سجز ِٚشبغ ثبقطی ثٝ ِٚشبغ 

 ضا ٔطرع ٔی ٕ٘بیس. DCوٙشطِی 

PD.05  ٔس ٘دبر اؾكطاضی
Evacuation 

( 0 ) 
 : ٔس ٔٙٛآَ 0

 : ٔس اسٛٔبسیه 1

PD.06 
خطیبٖ ا٘ساظٜ ٌیطی ضسٜ 

 ٔٛسٛض زض خٟز ثبلا
 

 دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز

PD.07 
ساظٜ ٌیطی ضسٜ خطیبٖ ا٘

 ٔٛسٛض زض خٟز دبئیٗ
 

 دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز
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 اضکال یاتی کٌترل دٍرّا

زض ثٙسٞبی یه ٚ زٚ ایٙٛضسط ولا ضٚضٗ ٕ٘ی ضٛز ٚ زض ثٙس   اضىبلار ایٙٛضسط ٔؼٕٛلا زض چٟبض حبِز ظیط اسفبق ٔی افشس.

ٚ ٘طب٘سٞٙسٜ فبِشی ضا  ٔكبثك ثب خسَٚ ضزیبثی سْٛ ٞیچٍٛ٘ٝ فبِشی زیسٜ ٕ٘ی ضٛز ٚ زض ثٙس چٟبضْ ایٙٛضسط ضٚضٗ ٔیطٛز 

 ذكبٞب زض شیُ سٛؾیحبر ٘طبٖ ٔیسٞس.

 ثطق ایٙٛضسط ٚغُ ٔیطٛز ِٚی ٕ٘بیطٍط چیعی ٘طبٖ ٕ٘یسٞس. زض ایٙػٛضر: (1

a.  ٔٙجغ سغصیٝ ایٙٛضسط ضا چه وٙیس.  ثطق زض ٚضٚزی ایٙٛضسط ٚخٛز ٘ساضز ٚ ػّز ضا زض ٚضٚزی دیسا

 وٙیس

b.  ٘یسز آ٘طا ثب ِٚشٕشط ا٘ساظٜ ٌیطی وٙیس ٚ ػّز ضا زض ثطق سغصیٝ ِٚشبغ ثطق زض ٚضٚزی وبفی

 ضزیبثی وٙیس.

c. .زض ٚضٚزی ایٙٛضسط آثبض خطلٝ زیسٜ ٔی ضٛز ٚ ٚضٚزی آٖ آسیت زیسٜ اسز 

d. ٔٙجغ سغصیٝ زاذّی ایٙٛضسط آسیت زیسٜ اسز 

 ثب ظزٖ فیٛظ ٔیٙیبسٛضی سطیؼب لكغ ٔیطٛز (2

a. زض ایٙٛضسطاسػبِی ٚخٛز زاضز 

b.  ُٚضٚزی ثٝ ایٙٛضسط ایدبز ضسٜ اسزاسػبِی زض وبث 

c. فیٛظ ٔیٙیبسٛضی ذطاة ضسٜ اسز 

ٔٛسٛض وبض  RUNایٙٛضسط ضٚضٗ ٔیطٛز ٚ ٕٞٝ چیع ثٙظط سبِٓ اسز ٚ فبِشی ٞٓ ٘ساضیٓ ِٚی ثب اػٕبَ فطٔبٖ  (3

 ٕ٘ی وٙس

a.  اضسجبـ ذطٚخیU,V,W .سٝ فبظ ثٝ ٔٛسٛض ضا چه وٙیس 

b. فطٔبٟ٘بی وٙشطِی ثٝ زسشٍبٜ ضا چه وٙیس 

c. فُ ضسٜ اسز ضفز ٔٛسٛض ل 

یب زض حبِز ٔؼَٕٛ ٚ ثسٖٚ اػٕبَ فطٔب٘ی فبِز زاضیٓ وٝ  RUNایٙٛضسط ضٚضٗ ٔیطٛز ِٚی ثب فطسشبزٖ فطٔبٖ  (4

 زض ایٙػٛضر ثٝ خسَٚ ظیط ٔطاخؼٝ وٙیس.
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 جذٍل ردیاتی خطا ّای کٌترل دٍر

کذ 

 خطا
 ردیاتی ٍ رفغ خطا ػلت خطا خطا ّا  ًَع

OUT1 
ذكبی فبظ 
IGBT-U 

ی وٓ ذیّ Acc/Decضشبة  -1

 اسز

 IGBTذكبی ٔبزَٚ  -2

اضىبَ زض سدٟیعار   -3

 ذطٚخی زضایٛ

 سیسشٓ اضر زضسز -4

 ٕ٘ی ثبضس 

 ثب ضا ٔشٙبست   Acc/Decضشبة  -1

 ظٔبٖ ضشبثٍیطی ٔٙبست ظیبز ٕ٘بئیس.

2- IGBT  ٔؼیٛة ضسٜ اسز. ثٝ ٔطوع

 سطٚیس ٌعاضش زٞیس.

اضىبلار اسػبَ ظٔیٗ یب اسػبِی زض  -3

ٚ یب  فبظ وبثُ یب ٔٛسٛض ٚخٛز زاضز

 .ض لفُ ضسٜ اسزٔٛسٛ

وبثّٟبی ذطٚخی ٚ ٔٛسٛض چه 

 ضٛ٘س.

اذشلالار ٘ٛیع ٔغٙبقیسی ثط ضٚی  -4

زسشٍبٜ  وبثُ ذطٚخی ایدبز ٔیطٛز.

سٛسف وبثُ ٔٙبست ثٝ یه اضر لبثُ 

 اقٕیٙبٖ ٔشػُ ضٛز

OUT2 
ذكبی فبظ 
IGBT-V 

OUT3  ذكبی فبظ
IGBT-W 

OC1 

اؾبفٝ خطیبٖ ثٝ 

ٍٞٙبْ ضیت 

 افعایص سطػز

یب اسػبَ ظٔیٗ  اسػبَ وٛسبٜ -1

زض ذطٚخی ایٙٛضسط اسفبق 

 افشبزٜ اسز

 ثبض ٔٛسٛض ذیّی سٍٙیٗ -2

ٔی ثبضس ٚ یب ضشبة  

Acc/Dec ذیّی وٓ اسز 

یب  V/Fسٙظیٓ ٔٙحٙی  -3

دبضأشطٞبی وٙشطَ ثطزاضی 

 ٔٙبست ثب ثبض ٕ٘ی ثبضٙس

سغییط ٘بٌٟب٘ی زض ثبض ٔٛسٛض  -4

 اسفبق ٔی افشس

ٔٛسٛض ٚ وبثّٟبی ذطٚخی چه ضٛ٘س  -1

ٚ یب اضىبَ ػبیمی ٘ساضشٝ سب اسػبِی 

 ثبضٙس.

افعایص یبثس، ثبض  Acc/Decضشبة  -2

ٔٛسٛض وٕشط ضٛز ٚیب ایٙٛضسط سٛاٖ 

 ثبلاسطی اسشفبزٜ ٌطزز.

ٚ زض حبِز وٙشطَ  V/Fٔٙحٙی  -3

ثطزاضی دبضأشطٞب ٔشٙبست ثب ٘ٛع ثبض 

 سٙظیٓ ٌطز٘س

ثبضٞبی ِحظٝ ای ضسیس ضٚی ٔٛسٛض  -4

. ثبض ٔٛسٛض چه ضٛز ٌصاضزٜ ٔیطٛز

 ٙٛضسط ثعضٌشطی اسشفبزٜ ٌطزز.ٚ یب ای

OC2 

اؾبفٝ خطیبٖ ثٝ 

ٍٞٙبْ ضیت 

 وبٞص سطػز

OC3 

اؾبفٝ خطیبٖ ثٝ 

ٍٞٙبْ سطػز 

 ثبثز

OV1 

اؾبفٝ ِٚشبغ ثٝ 

ٍٞٙبْ ضیت 

 افعایص سطػز

ذیّی وٓ  Decظٔبٖ ضشبة  -1

ٔی ثبضس ٚ ا٘طغی ثطٌطشی 

 ٔٛسٛض ظیبز ٔی ثبضس.

ِٚشبغ ٚضٚزی ایٙٛضسط ثبلا ٔی  -2

 ثبضس

 افعایص یبثس. Decٙسٜ یب ضشبة وبٞ -1

ثبض زاضای ا٘طغی ثطٌطشی ثٝ ضجىٝ اسز ٚ 

 .ٔیجبیسز ٔمبٚٔز سطٔع اؾبفٝ ضٛز

چه  ِٚشبغ ٚضٚزی ثطق ضٟط ثبلاسز -2

 ضٛز.

ٞبضٔٛ٘یه ضٚی ضجىٝ ثطق ٚضٚزی ثٝ 
OV2 

اؾبفٝ ِٚشبغ ثٝ 

ٍٞٙبْ ضیت 

 وبٞص سطػز
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 جذٍل ردیاتی خطا ّای کٌترل دٍر

کذ 

 خطا
 ردیاتی ٍ رفغ خطا ػلت خطا خطا ّا  ًَع

OV3 

اؾبفٝ ِٚشبغ ثٝ 

ٍٞٙبْ سطػز 

 ثبثز

. فیّشط  خٟز ثبضٞبی زیٍط ٚخٛز زاضز

 ٞبضٔٛ٘یه اسشفبزٜ ضٛز.

UV 
ذكبی ِٚشبغ وٓ 

 ضجىٝ

ایٙٛضسط وبٞص  DCِٚشبغ ِیٙه 

 یبفشٝ اسز

یىی اظ فبظٞبی ٚضٚزی لكغ ضسٜ  -1

 اسز.

افز ضسیس ِٚشبغ ضجىٝ اسفبق افشبزٜ  -2

 اسز.)چطٕه ثطق ضجىٝ(

سطٔیٙبَ ٞبی سٝ فبظ ٚضٚزی وبٔلا  -3

سفز ٘طسٜ ا٘س یب ضٚوص سیٓ ٔب٘غ 

 ضسٜ اسز

 ب٘بر ثطق زض ضجىٝ ٚخٛز زاضز٘ٛس -4

OL1 
ذكبی اؾبفٝ ثبض 

 ٔٛسٛض

ٔٛسٛض ثبض سٍٙیٙی ثب زٚض  -1

دبئیٗ ٚ ظٔبٖ قٛلا٘ی حطوز 

 ٔی زٞس.

ٔٙبست ٕ٘ی  V/Fٔٙحٙی  -2

 ثبضس

دبضأشطٞبی اؾبفٝ ثبض ٔٛسٛض  -3

PB.03  ٜزضسز سٙظیٓ ٘طس

 ا٘س

 سغییط ٘بٌٟب٘ی ثبض ٔٛسٛض -4

زض زٚضٞبی دبئیٗ خطیبٖ اؾبفی ثٝ  -1

زضایٛ وطیسٜ ٔیطٛز  ٔسر قٛلا٘ی اظ

خبئیىٝ  اظ ٔٛسٛض ٔؼِٕٛی ثسٖٚ فٗ 

 اسشفبزٜ ٔیىٙیٓ.

ٔشٙبست ثب ٘ٛع ثبض  V/Fٔٙحٙی  -2

 سٙظیٓ ٌطزز

ٞبی اؾبفٝ ثبض ثػٛضر ٔٙبست دبضأشط -3

 سٙظیٓ ٌطز٘س.

چه ضٛز.  ضسیس زض ثبض ارسغییط  -4

 ٔٛسٛض ٚ ػٛأُ ٔىب٘یىی چه ضٛ٘س.

OL2 
ثبض ذكبی اؾبفٝ 

 ایٙٛضسط

 ٍٙیٗثبض ٔٛسٛض ذیّی س -1

ٔی ثبضس ٚ یب ضشبة  

Acc/Dec ذیّی وٓ اسز 

 ٔٙبست V/Fٔٙحٙی  -2

 ٕ٘ی ثبضس. 

ایٙٛضسط سٛاٖ دبئیٗ ا٘شربة  -3

 ضسٜ اسز

افعایص یبثس ٚ ثبض  Acc/Decضشبة  -1

 ٔٛسٛض چه ضٛز.

ٔشٙبست ثب ٘ٛع ثبض  V/Fٔٙحٙی  -2

 سٙظیٓ ٌطزز.

 ایٙٛضسط سٛاٖ ثبلاسط اسشفبزٜ ٌطزز -3
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 جذٍل ردیاتی خطا ّای کٌترل دٍر

کذ 

 خطا
 ردیاتی ٍ رفغ خطا ػلت خطا خطا ّا  ًَع

SPI 
ذكبی لكغ  فبظ 

 ٚضٚزی زسشٍبٜ
 كؼی یه اظ فبظٞبی ٚضٚزیل

لكؼی زض فبظ ٚضٚزی یب زٚ فبظ ضسٖ  -1

 چه ضٛز ٚضٚزی ثطق ضٟط

سطٔیٙبَ فبظٞبی ٚضٚزی زضسز  -2

 سفز ٘طسٜ ا٘س

٘ٛسب٘بر زض یىی اظ فبظٞبی ٚضٚزی  -3

 ٚخٛز زاضز

ثبلا٘س ِٚشبغ زض سٝ فبظ ٚضٚزی ثٟٓ  -4

 ذٛضزٜ اسز

SPO 

ذكبی لكغ فبظ 

ذطٚخی ثٝ 

 ٔٛسٛض

 لكؼی یه اظ فبظٞبی ذطٚخی

یىی اظ فبظٞبی ذطٚخی لكغ ضسٜ  -1

 چه ضٛز. اسز

یىی اظ ولاف سیٕٟبی سٝ فبظ ٔٛسٛض  -2

 لكغ ضسٜ اسز

  U,V,Wاسػبلار سٝ فبظ زض ذطٚخی  -3

 یب زض سط ٔٛسٛض ضُ ٔیجبضس.

OH1 

زضخٝ حطاضر 

یىسٛ   یثبلا

 سبظ زیٛزی

 زٔبی ٔحیف ثبلا ٔی ثبضس. -1

زسشٍبٜ ٘عزیه ٔٙجغ  -2

 حطاضسی ٘ػت ضسٜ اسز

وبض  فٗ ذٙه وٗ زسشٍبٜ -3

ٕ٘ی وٙس ٚ یب ٔؼیٛة ضسٜ 

 اسز

وب٘بَ سٟٛیٝ ٞٛا ثسشٝ ضسٜ  -4

 اسز

فطوب٘س وطیط ثبلا سٙظیٓ  -5

 ضسٜ اسز

زضخٝ حطاضر ٔحیف ایٙٛضسط ثیص اظ  -1

40°C سیسشٓ ذٙه وٗ اسز .

 ٘ػت ٌطزز.

ٔٙجغ حطاضسی ٘عزیه ایٙٛضسط ٘ػت  -2

. ٔٙجغ حطاضسی ٔٙشمُ ضسٜ اسز

 ضٛز

فٗ ٞبی ذٙه وٗ ایٙٛضسط ٚ یب  -3

. سط ٔؼیٛة ضسٜ ا٘سوبثیٙز ایٙٛض

 چه ضٛ٘س.

ٔدبضی ٚضٚزی ٞٛا ثٝ ایٙٛضسط یب  -4

وبثیٙز آٖ ثسشٝ ضسٜ ا٘س ) فیّشطٞب 

ٚیب آِٛزٌی ظیبز اقطاف دطٜ ٞبی 

 ٞیز سیٙه ایٙٛضسط چه ضٛز(.

وبٞص ایٙٛضسط  Carrierفطوب٘س  -5

 یبثس.

OH2 
زضخٝ حطاضر 

 IGBTثبلای
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 جذٍل ردیاتی خطا ّای کٌترل دٍر

کذ 

 خطا
 ردیاتی ٍ رفغ خطا ػلت خطا خطا ّا  ًَع

EF 

زضیبفز ذكبی 

ذبضخی اظ 

 سطٔیٙبَ وٙشطَ

یشبَ فبِز ذبضخی ٚضٚزی زید

 فؼبَ ضسٜ اسز.
 سدٟیعار ذطٚخی چه ضٛ٘س.

CE 
ذكبی ذف 

 سطیبَ

اضسجبـ سطیبَ ایٙٛضسط لكغ ضسٜ 

 اسز

ٔمساض  Baud rateا٘شربة ٘بغحیح  -1

 آٖ سػحیح ٌطزز

، ٔمساض ٘بزضسز  Dataزضیبفز  -2

Data .چه ضٛز 

لكغ اضسجبـ سطیبَ ثٝ ٔسر قٛلا٘ی  -3

 ثب زسشٍبٜ

 اضسجبـ سطیبَ چه ضٛز.

ITE 
كبی سطریع ذ

 خطیبٖ 

خطیبٖ ذٛا٘سٜ ضسٜ سٛسف 

 ایٙٛضسط اضشجبٜ ٔی ثبضس

اضىبَ زض وب٘ىشٛضٞبی زاذُ  -1

  زسشٍبٜ

ؼیٛة ٔ ا٘ساظٜ ٌیطی خطیبٖ  سٙسٛض -2

 ضسٜ اسز

 اضىبَ زض ٔساضار وٙشطِی ثطزٞب -3

TE 
ذكبی 

 اسٛسیٛ٘یًٙ

اسٛسیٛ٘یًٙ ٔٛسٛض زضسز ا٘دبْ 

 ٕ٘ی ضٛز

اضىبَ زض ٚاضز وطزٖ دبضأشطٞبی  -1

 یب ٘بلع ٚاضز وطزٖ آٖ ٔٛسٛض ٚ

ٔٛسٛض خٟز ایٗ ایٙٛضسط زضسز  -2

اسز. ٔٛسٛض ثسیبض  ا٘شربة ٘طسٜ

 وٛچه ٚ یب ثعضي ٔی ثبضس.

وبثُ ٔٛسٛض زضسز ٔشػُ ٘طسٜ  -3

 اسز

ظٔبٖ ظیبزی ثطای اسٛسیٛ٘یًٙ غطف  -4

 ضسٜ اسز ) سٕبس ثب فطٚضٙسٜ(
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 جذٍل ردیاتی خطا ّای کٌترل دٍر

کذ 

 خطا
 ردیاتی ٍ رفغ خطا ػلت خطا خطا ّا  ًَع

PCE 
          ذكبی ا٘ىٛزض

 (Encoder ) 

 سیٍٙبِٟبی ا٘ىٛزض زضسز ذٛا٘سٜ

 ٕ٘ی ضٛ٘س

ٙبَ ٞبی  ا٘ىٛزضثب ٍاضسجبـ سی -1

 زسشٍبٜ لكغ ضسٜ اسز

 ا٘ىٛزض ٔؼیٛة ضسٜ اسز -2

وٛدّیًٙ ا٘ىٛزض ٚ ٔٛسٛض زضسز  -3

 ا٘دبْ ٘طسٜ اسز

ا٘ىٛزض ٘ٛسبٖ زاضز ٚ یب ٘ٛیع ثط ضٚی  -4

 سیٍٙبِٟبی ا٘ىٛزض ٚخٛز زاضز

PCDE 

ذكبی ثطػىس 

ثٛزٖ سیٍٙبَ 

 ا٘ىٛزض

 ٘ىٛزض زضسز ٔشػُ ضٛ٘سسیٕٟبی ا فبظٞبی ا٘ىٛزض ثطػىس ٔی ثبضٙس

OPSE ٓذكبی سیسش 
ذكبی ضٚی ثطزٞبی وٙشطِی 

 ایٙٛضسط

اضىبَ زض وٙشطَ ثطز ٚیب ٘ٛیع ضسیس ضٚی 

وٙشطَ ثطز اسفبق افشبزٜ اسز سیسشٓ ضا 

ضی سز وٙیس ٚ ثب فطٚضٙسٜ سٕبس 

 ثٍیطیس

EEP 
ذكبی 

EEPROM 

دبضأشطٞبی حبفظٝ زضسز ذٛا٘سٜ 

 ٕ٘ی ضٛ٘س

ٚ زض  Stop/Resetضیسز زضایٛ ثب ضبسی 

 غٛضر سىطاض سٕبس ثب فطٚضٙسٜ

PPCE 

ضٚی ذكبی 

لكت 

ٔغٙبقیسی 

 ٔٛسٛض سٙىطٖٚ

ٍٞٙبْ اسٛسیٛ٘یًٙ ثط ضٚی لكت 

ٔغٙبقیسی ٔٛسٛض سٙىطٖٚ فبِز 

 ظبٞط ٔی ضٛز

 دبضأشطٞبی ٔٛسٛض زٚثبضٜ چه ضٛ٘س -1

دبضأشطٞبی ٔٛسٛض ثػٛضر غحیح  -2

ٚاضز ضٛ٘س ٚ اسٛسیٛ٘یًٙ زٚثبضٜ ا٘دبْ 

 ضٛز

BCE 

اظ ٚاحس ذكب 

 سطٔع

اضىبَ زض سیسشٓ سطٔع 

 زیٙبٔیىی

اضسجبـ ٔمبٚٔز سطٔعثب زضایٛ لكغ  -1

ضسٜ اسز یب سٛذشٝ ٚ لكغ ضسٜ 

 اسز
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 جذٍل ردیاتی خطا ّای کٌترل دٍر

کذ 

 خطا
 ردیاتی ٍ رفغ خطا ػلت خطا خطا ّا  ًَع

ٔمبٚٔز سطٔع ثب اٞٓ وٓ ا٘شربة ضسٜ  -2

 اسز

END 
ظٔبٖ سٙظیٕی 

 وبضذب٘ٝ
 سٕبس ثب فطٚضٙسٜ ثٍیطیس 

LCD-E  لكغ اضسجبـ ثب
LCD 

 

ثب زسشٍبٜ چه ضٛز ٚ یب  LCDاضسجبـ 

یٛة ضسٜ اسز . زض غٛضر دبُ٘ ٔؼ

 LCD س اظ ٚغُ ؼاضىبَ زض اضسجبـ ث

    ضبسی ضیسز ضا فطبض زٞیس

TI-E 
ذكبی سطاضٝ 

 سبػز
 

( سبػز زض ثطز Chipاضىبَ زض سطاضٝ ) 

 وٙشطَ ٚ ثب فطٚضٙسٜ سٕبس ثٍیطیس

FAE 
ذكبی وٙشبوشٛض 

 سطٔع ٔىب٘یىی

سیٍٙبَ ثطٌطشی اظ وٙشبوشٛض 

 سطٔع ٔىب٘یىی زضیبفز ٕ٘ی ضٛز

ضٚزی زیدیشبَ سیٍٙبَ ثطٌطشی ٚ -1

 وٙشبوشٛض سطٔع چه ضٛز.

وٙشبوشٛض سطٔع ٚ ٔساضٞبی ضاثف  سبثّٛ  -2

 وٙشطَ آسب٘سٛض چه ضٛ٘س.

TBE 
ذكبی وٙشبوشٛ 

 ٔٛسٛض

سیٍٙبَ ثطٌطشی اظ وٙشبوشٛض 

 ٔٛسٛض زضیبفز ٕ٘ی ضٛز

ٚضٚزی زیدیشبَ سیٍٙبَ ثطٌطشی  -1

 وٙشبوشٛض ٔٛسٛضچه ضٛز.

ثف  وٙشبوشٛض ٔٛسٛض ٚ ٔساضٞبی ضا -2

 سبثّٛ وٙشطَ آسب٘سٛض چه ضٛ٘س.

DEV 
ذكبی اؾبفٝ 

 سطػز آسب٘سٛض

سطػز آسب٘سٛض اظ سطػز 

 ضفط٘س آٖ ثیطشط ضسٜ اسز

سٙظیٕبر وٙشطَ ثطزاضی زضسز  -1

ا٘دبْ ٘طسٜ اسز ٚ سطػز آسب٘سٛض 

 ٘ٛسبٖ زاضز

سیٍٙبَ ا٘ىٛزض زضسز اضسبَ ٕ٘ی  -2

 ضٛز

دبضأشطٞبی حفبظز اؾبفٝ سطػز  -3

سٜ ا٘س. ٔمبزیط ذیّی وٓ سٙظیٓ ض

ٚ  P9.07ٔمبزیط دبضأشطٞبی 

P9.08 افعایص یبثٙس 
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 لیست کاهل پاراهترّا 

 سٛخٝ :

سشٖٛ دیص سٙظیٓ، ٔمبزیط دبضأشطٞب ضا لجُ اظ سٙظیٓ سٛسف وبضثط ٘طبٖ ٔی زٞس، زض غٛضسیىٝ دبضأشط  -1

P0.18 = 1  ٜٚلطاض زازٜ ضٛز سٕبْ دبضأشطٞب ثغیط اظ ٌطP2 ثٝ ٔمبزیط اِٚیٝ ثطٔی ٌطز٘س . 

 سغییط یبثس. P2.05ثٝ ٔمبزیط اِٚیٝ ثطٌطز٘س ثبیس ٔمساض دبضأشط  P2ثطای ایٙىٝ دبضأشطٞبی ٌطٜٚ  -2

 ػلایٓ شیُ زض سشٖٛ ٔس سٙظیٓ ٘طبٖ ٔی زٞٙس زض چٝ ظٔب٘ی ٔی سٛاٖ ٔمساض ٞط دبضأشط ضا سغییط زاز: -3

   O   ض حبِز اسشخ ٔٛسٛض(دبضأشط زض ٞط حبِشی لبثُ سٙظیٓ ٔی ثبضس) ٞٓ زض حبِز اسشبضر ٚ ٞٓ ز 

 دبضأشط فمف زض حبِشیىٝ ٔٛسٛض ٔشٛلف ثبضس، لبثُ سٙظیٓ ٔی ثبضس   ◙  

 دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز ٚ لبثُ سغییط ٕ٘ی ثبضس     ®  

 

     : گرٍُ پاراهترّای اساسی P0گرٍُ 

 تٌظیوات تَضیح پاراهتر
هذ 

 تٌظین
 پیص تٌظین

P0.00 ٔس وٙشطَ سطػز 

 ثسٖٚ سٙسٛض : وٙشطَ ثطزاضی 0

 : وٙشطَ ثطزاضی حّمٝ ثسشٝ ثب ا٘ىٛزض 1

 V/F: وٙشطَ  2

◙   ( 0) 

 تؼییي هحل استارت ٍ استپ درایَ

P0.01 

سیٍٙبَ ا٘شربة 

 زضیبفز فطٔبٖ

RUN 

           : اسشبضر اظ دبُ٘ 0

          ٚضٚزی ٟبیاسشبضر اظ سطٔیٙبِ :1 

                       ذف سطیبَ ثبس   : 2
◙ ( 1 ) 

   سرػت ًاهی آساًسَر 

P0.02 
سطػز ٘بٔی 

 آسب٘سٛض
 0.100 – 4.000 m/s ◙ (1.000m/s) 

 اًتخاب هحل فرکاًس تٌظیوی

P0.03 
ا٘شربة ٔٙجغ 

 A ضفط٘س سطػز

 :   وی دس زسشٍبٜ  0

1 :AI1    ٜ(1)ٚضٚزی آ٘بِٛي ضٕبض              

                       

2  :AI2  ٜ(2 )ٚضٚزی آ٘بِٛي ضٕبض                                                                     

 ای زیدیشبَ   :   سطػز چٙس د3ّٝ

 :   سؼییٗ سطػز سٛسف ثبس سطیبَ زسشٍبٜ 4

سٛسف  ACC  ٚDEC: سٙظیٓ ضشبة  5

◙ ( 3 ) 
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 AI1ٚضٚزی 

 تؼییي هحذٍدُ فرکاًس خرٍجی

P0.04 ٕٓ400 –10 فطوب٘س ٔبوعیHz    ◙ (50Hz ) 

 سرػت رفرًس کی پذ

P0.05 
سطػز ضفط٘س وی 

  دس
0.00 – P0.02 m/s            O (1.000 m/s ) 

 تؼییي جْت چرخص هَتَر

P0.06 
خٟز چطذص 

 ٔٛسٛض

   : ضاسز ٌطز 0

  : چخ ٌطز1 

  : چخ ٌطز لفُ ٔیطٛز 2
◙  (0  ) 

 

P0.07 
فطوب٘س 

 سٛئیچیًٙ
1.0-16.0 kHz O 

)ثسشٍی ثٝ ٔسَ 

 زاضز (

 اتَتیًَیٌگ هَتَر

P0.08 
اسٛسیٛ٘یًٙ 

 دبضأشطٞبی ٔٛسٛض

 : غیط فؼبَ   0

( چطذطی یب autotuning: اسٛسیٛ٘یًٙ )1

 زیٙبٔیه 

 ( اسشبسیهautotuning: اسٛسیٛ٘یًٙ )2

◙  (0  ) 

 دیفالت هقادیر اٍلیِ پاراهترّا

P0.09  دبضأشطٞب ثبظیبثی 

 :   غیط فؼبَ   0

ثٝ ٔمبزیطاِٚیٝ  P2ٜ :    دبضأشطٞب ثغیطاظٌط1ٚ 

 ثطٔی ٌطز٘س.

 :     دبن وطزٖ ضوٛضزٞبی ذكب ٞب 2 

◙  (0  ) 

 پاراهترّای هٌحٌی سرػت ٍ ضتاب : گرٍُ  P1گرٍُ 
 تٌظین سرػتْای آساًسَر

P1.00  0سطػز  
0.000 – P0.02 (m/s)        سطػز وٙس یب

Levelling Speed 
O  ( 0.000m/s ) 

P1.01  0.000  1سطػز – P0.02 (m/s)        سطػز سٙس یب
Full Speed 

◙ ( 0.000m/s ) 

P1.02  2سطػز  
0.000 – P0.02 (m/s)       سطػز ٔشٛسف

 Medium Speedیب  
◙ ( 0.000m/s ) 

P1.03  0.000  3سطػز – P0.02 (m/s)       ْٛسطػز س ◙ ( 0.000m/s ) 

P1.04  0.000  4سطػز – P0.02 (m/s)      ْسطػز چٟبض ◙ ( 0.000m/s ) 
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P1.05  0.000  5سطػز – P0.02 (m/s)      ٓسطػز دٙد ◙ ( 0.000m/s ) 

P1.06  0.000  6سطػز – P0.02 (m/s)      ٓسطػز ضط ◙ ( 0.000m/s ) 

P1.07  0.000  7سطػز – P0.02 (m/s)      ٓسطػز ٞفش ◙ ( 0.000m/s ) 

 ضکل سرػت Sضتاتْا ٍ هٌحٌی 

 ًسَر تٌظین  ضتاتْای ًرهال آسا

P1.08 
ضشبة ٔلایٓ 

 افعایطی

0.001 – 10.000 m/s3   ضشبة ٔلایٓ زض :

 ظٔبٖ افعایص سطػز
◙ ( 0.350m/s3 ) 

P1.09 
ضشبة اغّی 

 افعایطی

0.001 – 10.000 m/s2  ضشبة اغّی :ACC 

 زض ظٔبٖ افعایص سطػز
◙ ( 0.700m/s2 ) 

P1.10 ضشبة ٔلایٓ وبٞطی 
0.001 – 10.000 m/s3  ٓزض  : ضشبة ٔلای

 ظٔبٖ وبٞص سطػز
◙ ( 0.350m/s3 ) 

P1.11 ضشبة اغّی وبٞطی 
0.001 – 10.000 m/s2  ضشبة اغّی :DEC 

 زض ظٔبٖ وبٞص سطػز
◙ ( 0.700m/s2 ) 

 تٌظین ضتاتْا در لحظِ تَقف آساًسَر

P1.12 
 ضشبة ٔلایٓ وبٞطی

 زض ِحظٝ سٛلف

0.001 – 10.000 m/s3   ضشبة ٔلایٓ زض :

اظ سطػز وٙس ثٝ سطػز ظٔبٖ سٛلف آسب٘سٛض )

 غفط(
◙ ( 0.350m/s3 ) 

P1.13 
ضشبة اغّی وبٞطی    

 زض ِحظٝ سٛلف

0.001 – 10.000 m/s2  ضشبة اغّی :DEC 

زض ظٔبٖ سٛلف  آسب٘سٛض )اظ سطػز وٙس ثٝ 

 سطػز غفط(
◙ ( 0.700m/s2 ) 

 تٌظین سرػت در لحظِ استارت

P1.14 
ٔمساضسطػز وٓ   

 زض ِحظٝ اسشبضر
0.000 – 0.250 m/s ◙ ( 0.000 m/s) 

P1.15 

ٔسر ظٔبٖ حطوز 

ثب سطػز وٓ زض 

 ِحظٝ اسشبضر

0.0 – 5.0S ◙ ( 0.0 S ) 

 پاراهترّای سرػت ٍ ضتاب در هذ سرٍیس یا رٍزیَى

P1.16 
سطػز زض ٔس 

 سطٚیس یب ضٚظیٖٛ

0.000 – P0.02 ( m/s )    سطػز سطٚیس

 یب ضٚظیٖٛ
◙ ( 0.300m/s ) 

P1.17 
ضشبة افعایطی زض 

 ٔس سطٚیس
0.001 – 10.000 ( m/s2 )  ◙ ( 1.000 m/s2 ) 

P1.18 
ضشبة وبٞطی زض 

 ٔس سطٚیس
0.001 – 10.000 ( m/s2 )  ◙ ( 1.000 m/s2 ) 
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 پاراهترّای ضتاب در هذ اتَتیًَیٌگ

P1.19 
ضشبة افعایطی زض 

 ٔس اسٛسیٛ٘یًٙ
0.001 – 10.000 ( m/s2 ) ◙ ( 0.600 m/s2 ) 

P1.20 
ضشبة وبٞطی زض 

 ٔس اسٛسیٛ٘یًٙ
0.001 – 10.000 ( m/s2 ) ◙ ( 0.600 m/s2 ) 

 Evacuationپاراهترّای سرػت ٍ ضتاب در حرکت اضطراری یا 

P1.21 
سطػز 

Evacuation 
0.000 – P0.02 (m/s) ◙ ( 0.300 m/s ) 

P1.22 
ضشبة افعایطی ٚ 

وبٞطی زض ٔس 
Evacuation 

0.001 – 10.000 (m/s2) ◙ ( 1.000 m/s2 ) 

 سرػتْا ٍ ضتاتْای اجثاری در ترخَرد کاتیي تا سٌسَرّای حذ تالا ٍ پائیيحذ 

P1.23 
ضشبة وبٞطی 

 1اخجبضی 
P1.25 – 10.000 (m/s3) ◙ ( 1.000 m/s2 ) 

P1.24  0 1حس سطػز اخجبضی – P1.26 (%) ◙ ( 20.0 % ) 

P1.25 
ضشبة وبٞطی 

 2اخجبضی 
P1.27 – P1.23 (m/s3) ◙ ( 0.900 m/s2 ) 

P1.26  2حس سطػز اخجبضی P1.24 – P1.28 (%) ◙ ( 40.0 % ) 

P1.27 
ضشبة وبٞطی 

 3اخجبضی 
0.001 - P1.25 (m/s3) ◙ ( 0.700 m/s2 ) 

P1.28  3حس سطػز اخجبضی P1.26 – 100.0 (%) ◙ ( 80.0 % ) 

 تٌظین هذ تَقف هَتَر

P1.29 ٔس سٛلف ٔٛسٛض 
 : سٛلف ثب ضیت 0

 : سٛلف ثسٖٚ ضیت 1
◙  ( 1 ) 

  : گرٍُ پاراهترّای هَتَر P2رٍُ گ

P2.00 ٛض٘ٛع ٔٛس 
 ٔٛسٛض اِمبئی یب آسٙىطٖٚ:  0

 ٔٛسٛض سٙىطٖٚ یب ٔغٙبقیس زائٓ :1
◙    ( 0) 

 سٙظیٓ ٔطرػبر ٔىب٘یىی ٔٛسٛضآسب٘سٛض

P2.01 2000 – 100 لكط فّىٝ آسب٘سٛض mm ◙   ( 500 mm ) 

P2.02 
٘سجز ٌیطثىس 

 ٔٛسٛض
1.00 – 100.00 ◙ ( 30.00 ) 
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P2.03  ( 1 ) ◙ 8 - 1  ٘سجز للاة 

 هطخػات ًاهی پلاک هَتَر 

P2.04 ثسشٍی ثٝ ٔسَ ایٙٛضسط زاضز  سٛاٖ ٘بٔی ٔٛسٛض ◙  

P2.05 0.01 فطوب٘س ٘بٔی ٔٛسٛض Hz – P0.04  ◙  (50.0 Hz ) 

P2.06 36000 - 0 سطػز ٘بٔی ٔٛسٛضrpm   ◙  (1460 rpm ) 

P2.07 460 - 0 ِٚشبغ ٘بٔی ٔٛسٛضV  ◙  (380 V ) 

P2.08 ثسشٍی ثٝ سٛاٖ ٔٛسٛض زاضز( خطیبٖ ٘بٔی ٔٛسٛض( ◙  

P2.09 
ؾطیت سٛاٖ ٘بٔی 

 ٔٛسٛض
0.05 – 1.00 ◙ ( 0.86 ) 

 هطخػات اتَتیًَیٌگ هَتَر

P2.10 
ٔمبٚٔز اسشبسٛض 

 ٔٛسٛض

)ثسشٍی ثٝ سٛاٖ ٔٛسٛض زاضز  0.001-65.535

 (P2.04دبضأشط 
O  

P2.11 ٔمبٚٔز ضٚسٛض ٔٛسٛض 
)ثسشٍی ثٝ سٛاٖ ٔٛسٛض زاضز  0.001-65.535

 (P2.04دبضأشط 
O  

P2.12 ثسشٍی ثٝ سٛاٖ ٔٛسٛض زاضز دبضأشط  ا٘سٚوشب٘س ٔٛسٛض(P2.04) O  

P2.13 
ا٘سٚوشب٘س ٔشمبثُ 

 ٔٛسٛض
  O (P2.04)ثسشٍی ثٝ سٛاٖ ٔٛسٛض زاضز دبضأشط 

P2.14 
خطیبٖ ثی ثبضی 

 ٔٛسٛض 
  O (P2.04ط )ثسشٍی ثٝ سٛاٖ ٔٛسٛض زاضز دبضأش

 کٌترل ترداری: گرٍُ پاراهترّای  P3گرٍُ 

P3.00 

  Kp1 ثٟطٜ سٙبسجی

ASR  زض سطػز

 دبئیٗ
0 - 100 O (20) 

P3.01 

Ki1  َظٔبٖ ا٘شٍطا

ASR  زض سطػز

 دبئیٗ

0.01 – 10.00 S O (0.50 S) 

P3.02 

ثبثز ظٔب٘ی فیّشط 

زض ذٛا٘سٖ سطػز 

 دبئیٗ 
0.000-1.000S O (0.000S) 

P3.03 

 1٘مكٝ 

 ASRسٛئیچیًٙ 

 زض فطوب٘س دبئیٗ

0.00Hz – P3.06 O (2.00Hz) 
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P3.04 

  Kp2 ثٟطٜ سٙبسجی

ASR  زض سطػز

 ثبلا

0 - 100 O (25) 

P3.05 

Ki2  َظٔبٖ ا٘شٍطا

ASR  زض سطػز

 ثبلا

0.01 – 10.00 S O (1.00 S) 

P3.06 

ثبثز ظٔب٘ی فیّشط 

زض ذٛا٘سٖ سطػز 

 ثبلا

0.000-1.000S O (0.000S) 

P3.07 

 2٘مكٝ 

  ASRسٛئیچیًٙ 

 زض فطوب٘س ثبلا

P3.03 – P0.04 O (10.00Hz) 

P3.08 
ثٟطٜ سٙبسجی 

ACR  ؾطیتP 
0 – 65535 O (500) 

P3.09  
 ACRثٟطٜ ا٘شٍطاَ 

 Iؾطیت 
0 – 65535 O (500) 

P3.10 

ٔیعاٖ خجطاٖ 

سبظی ِغعش زض 

وٙشطَ 

ثطزاضی)حبِز 

 ٔٛسٛضی(

50.0-200.0% O (100%) 

P3.11 

خجطاٖ ٔیعاٖ 

سبظی ِغعش زض 

وٙشطَ 

ثطزاضی)حبِز 

 غ٘طاسٛضی(

50.0-200.0% O (100%) 

P3.12 200.0-0.0 حس ٌطشبٚض% O (150.0%) 
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 : گرٍُ پاراهترّای اًکَدر P4گرٍُ 
 تؼییي ًَع اًکَدر

P4.00 سؼییٗ ٘ٛع ا٘ىٛزض 

 Increment: ا٘ىٛزضٔؼِٕٛی   0

 Sin/Cos: ا٘ىٛزض  1

 UVM: ا٘ىٛزض  2

◙ ( 0 ) 

P4.01  (1000) ◙ 65535-1 سؼساز دبِس ا٘ىٛزض 

P4.02  
ا٘شربة خٟز 
 چطذص ا٘ىٛزض

 : ضاسشٍطز 0

 : چذٍطز 1
◙ (0) 

P4.03 
ٔٛلؼیز اِٚیٝ 

 لكت ٔغٙبقیسی
0.00 – 360.00 ◙ ( 0.00 ) 

 پاراهترّای جْت تٌظین هذت زهاى قطغ سیگٌال اًکَدر

P4.04 

ٔسر ظٔبٖ لكغ 
سیٍٙبَ ا٘ىٛزض زض 

 سطػز دبئیٗ

0.0 – 100.0 S ◙ ( 1.0 S ) 

P4.05 

ٔسر ظٔبٖ لكغ 
سیٍٙبَ ا٘ىٛزض زض 

 سطػز ثبلا

0.0 – 100.0 S ◙ ( 1.0 S ) 

P4.06 

ٔسر ظٔبٖ 
ٔؼىٛس ضسٖ 
 سیٍٙبَ ا٘ىٛزض 

0.0 – 100.0 S ◙ ( 1.0 S ) 

 پاراهترّای اتَتیًَیٌگ هَتَرّای سٌکرٍى

P4.07 

زأٙٝ ثٟطٜ 
ٔٛلؼیز لكت 

 ٔغٙبقیسی

0.50 – 1.50 ◙ ( 1.00 ) 

P4.08 

آفسز ٔٛلؼیز 
لكت ٔغٙبقیسی 

 Cفبظ 

0 – 999 ◙ ( 385 ) 

P4.09 

آفسز ٔٛلؼیز 
لكت ٔغٙبقیسی 

 Dفبظ 

0 – 999 ◙ ( 385 ) 

P4.10 

خطیبٖ ضٙبسبئی 
اسشبسیه ٔٛسٛض 

 سٙىطٖٚ

10.0 – 100.0 ◙ ( 50.0% ) 
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 : گرٍُ پاراهترّای ترهیٌالْای ٍرٍدی P5گرٍُ 

P5.00 
ا٘شربة ٔس 

 َ ٚضٚزی سطٔیٙب
0 – 0x3FF  ◙ ( 0 ) 

P5.01 
ا٘شربة ٚضٚزی ثب 

 اضسجبـ سطیبَ

: ٚالؼی   : اظ قطیك سطٔیٙبِٟبی ٚضٚزی  0

  ON/OFFثػٛضر سیٍٙبَ 

اظ قطیك  ON/OFF: ٔدبظی :  سیٍٙبَ  1

اضسجبـ سطیبَ ثػٛضر ٔدبظی سٙظیٓ ٔی 

 ضٛز.

◙ ( 0 ) 

   S1~S10  دیجیتالتٌظین ٍرٍدیْای 

P5.02 
ی سبثغ ٚضٚز

 S1زیدیشبَ 
 ( 1)  ◙ : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0

P5.03 
سبثغ ٚضٚزی 

 S2زیدیشبَ 
 ( 2)  ◙ : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0

P5.04 
سبثغ ٚضٚزی 

 S3زیدیشبَ 
 ( 8)  ◙ : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0

P5.05 
سبثغ ٚضٚزی 

 S4زیدیشبَ 
 ( 9)  ◙ : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0

P5.06 
سبثغ ٚضٚزی 

 S5زیدیشبَ 
 ( 3)  ◙ : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0

P5.07 
سبثغ ٚضٚزی 

 S6 زیدیشبَ 
 ( 0)  ◙ : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0

P5.08 
سبثغ ٚضٚزی 

 S7  زیدیشبَ 
 ( 0)  ◙ ی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی : سطٔیٙبَ ٚضٚز  40 – 0

P5.09 
سبثغ ٚضٚزی 

 S8زیدیشبَ 
 ( 0)  ◙ : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0

P5.10 
سبثغ ٚضٚزی 

 S9زیدیشبَ 
 ( 0)  ◙ : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی   40 – 0

P5.11 
سبثغ ٚضٚزی 

 S10زیدیشبَ 
 ( 0)   ◙  : سطٔیٙبَ ٚضٚزی لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی  40 – 0

 تٌظین هذ ٍرٍدیْای دیجیتال 

    غیط فؼبَ 0

    ضاسشٍطز 1

    چذٍطز 2
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    ز ضٚظیٖٛػسط 3

    ٔس اؾكطاضی  4

    سٛلف ثسٖٚ ضیت 5

    ضیسز فبِز 6

    ٚضٚزی فبِز ذبضخی 7

8 
سطػز دّٝ  1ٚضٚزی 

 ای

 

  

9 
سطػز دّٝ  2ٚضٚزی

 ای
  

10 
سطػز دّٝ  3ٚضٚزی

 ای
  

11 
سطػز  1ٚضٚزی 

 اخجبضی ثبلا
   

12 
سطػز  2ٚضٚزی 

 اخجبضی ثبلا  
   

13 
سطػز  3ٚضٚزی 

 اخجبضی ثبلا  
   

14 
سطػز  1ٚضٚزی 

 اخجبضی دبئیٗ
   

15 
سطػز  2ٚضٚزی 

 اخجبضی دبئیٗ
   

16 
سطػز  3ٚضٚزی 

 اخجبضی دبئیٗ
   

17 
سیٍٙبَ فیسثه 

 وٙشبوشٛض ٔٛسٛض
   

18 
سیٍٙبَ فیسثه 

 سطٔعوٙشبوشٛض 
   

19 
آٔبزٜ ثٛزٖ ایٙٛضسط 

Enable  Inverter 
   

20 
سٛلف اخجبضی ٔٛسٛض 

 ثب ضیت
   

    ضظضٚ 21-40
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P5.12 

ظٔبٖ فیّشط 
ON/OFF 

سطٔیٙبِٟبی ٚضٚزی 

 زیدیشبَ

1~10   O  ( 5 ) 

 AI1تٌظین هحذٍدُ ٍرٍدی آًالَگ 

P5.13 
حس دبئیٗ ٚضٚزی 

 AI1 آ٘بِٛي  
0.00V-10.00V  O  (0.00 V ) 

P5.14 

حس دبئیٗ ٚضٚزی 

ثط  AI1 آ٘بِٛي  

 حست زضغس
-100.00%-100.00%  O  (0.00% ) 

P5.15 
حس ثبلای ٚضٚزی 

 AI1 آ٘بِٛي  
0.00V-10.00V  O  (10.00 V ) 

P5.16 

حس ثبلای ٚضٚزی 

ثط  AI1 آ٘بِٛي  

 حست زضغس
-100.00%-100.00%  O  (100.00% ) 

P5.17 
فیّشط ٚضٚزی 

 AI1آ٘بِٛي 
0.00S-10.00S  O  (0.10S ) 

 AI2تٌظین هحذٍدُ ٍرٍدی آًالَگ 

P5.18 
حس دبئیٗ ٚضٚزی 

 AI2 آ٘بِٛي  
0.00V-10.00V  O  (0.00% ) 

P5.19 

حس دبئیٗ ٚضٚزی 

ثط  AI2 آ٘بِٛي  

 حست زضغس
-100.00%-100.00%  O  (0.00% ) 

P5.20 
حس ثبلای ٚضٚزی 

 AI2 آ٘بِٛي  
0.00V-10.00V  O  (10.00 V ) 

P5.21 

حس ثبلای ٚضٚزی 

ثط  AI2 آ٘بِٛي  

 حست زضغس
-100.00%-100.00%  O  (100.00% ) 

P5.22 
فیّشط ٚضٚزی 

 AI2آ٘بِٛي 
0.00S-10.00S  O  (0.10S ) 
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 : گرٍُ پاراهترّای ترهیٌالْای خرٍجی P6گرٍُ 

P6.00  ا٘شربةHDO 
  ذطٚخی دبِس سطػز ثبلا:  0

  ON-OFFذطٚخی ٔؼِٕٛی  :1
◙   (0 ) 

 ٙظیٓ ذطٚخیٟبی زیدیشبَ ٚ ضِٝس

P6.01 
 دطٌٚطاْ ذطٚخی

Y1 
 O (1  ) ذطٚخی زیدیشبَ وّىشٛض ثبظ  31 – 0

P6.02 
 دطٌٚطاْ ذطٚخی

Y2 
 O (0  ) ذطٚخی زیدیشبَ وّىشٛض ثبظ  31 – 0

P6.03 

 دطٌٚطاْ ذطٚخی

HDO  ثػٛضر
ON/OFF 

 O ( 0 ) ذطٚخی زیدیشبَ وّىشٛض ثبظ  31 – 0

P6.04 
ی دطٌٚطاْ ذطٚخ

 (RO1)1 ضِٝ
 O  (3 ) ذطٚخی ضِٝ  31 – 0

P6.05 
دطٌٚطاْ ذطٚخی 

 (RO2)2 ضِٝ
 O  (0 ) ذطٚخی ضِٝ  31 – 0

P6.06 
دطٌٚطاْ ذطٚخی 

 (RO3)3 ضِٝ
 O  (0 ) ذطٚخی ضِٝ  31 – 0

 سٙظیٕبر سطٔیٙبِٟبی ذطٚخی  زض خسَٚ شیُ سٛؾیح زازٜ ضسٜ اسز

 

  غیط فؼبَ 0

1 
آسب٘سٛض زض حبِز 

 حطوز

 

  وز زض خٟز ثبلاحط 2

  حطوز زض خٟز دبئیٗ 3

  ذطٚخی فبِز 4

  حطوز ثب سطػز غفط 5

  ایٙٛضسط آٔبزٜ ثىبض 6

  وٙشطَ سطٔع ٔىب٘یىی 7

  وٙشطَ وٙشبوشٛض ٔٛسٛض  8

9 
ضسیسٖ ثٝ فطوب٘س 

 ٔطرع

 

  FDT٘بحیٝ فطوب٘سی  10

  آسب٘سٛض زض حطوز 11

  ثسشٗ سطٔع ٔىب٘یىی 12
13-
  ضظضٚ 20
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 تٌظین خرٍجیْای آًالَگ

P6.07 
ذطٚخی  سبثغ

 (AO1)1ِٛيبآ٘
 O  (0 ) ذطٚخی آ٘بِٛي لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی 0-14    

P6.08 
ذطٚخی  سبثغ

 (AO2)2ِٛيبآ٘
 O  (0 ) ذطٚخی آ٘بِٛي لبثُ ثط٘بٔٝ ضیعی 0-14    

P6.09 
ذطٚخی  سبثغ

HDO 

ذطٚخی دبِس سطػز ثبلا لبثُ ثط٘بٔٝ     0-14

 ضیعی
O  (0 ) 

 ٙظیٕبر ذطٚخی آ٘بِٛي زض خسَٚ شیُ آٔسٜ اسزس

 سب سطػز ٘بٔی آسب٘سٛض 0 سطػز آسب٘سٛض 0

 سب سطػز ٘بٔی آسب٘سٛض 0 سطػز ضفط٘س 1

 * 2 – 0)سطػز ٘بٔی دلان ٔٛسٛض( سطػز ٔٛسٛض 2

3 
خطیبٖ ذطٚخی 

 ٔٛسٛض
 * 2 – 0)خطیبٖ ٘بٔی  ایٙٛضسط( 

 * 2 – 0)ِٚشبغ ٘بٔی  ایٙٛضسط(  ِٚشبغ ذطٚخی 4

 *2 – 0)سٛاٖ ٘بٔی( سٛاٖ ذطٚخی 5

 * 2 – 0)ٌطشبٚض ٘بٔی( ٌطشبٚض ذطٚخی 6

 AI1 0 – 10Vِٚشبغ سطٔیٙبَ  7

8 
ِٚشبغ یب خطیبٖ 

 AI2سطٔیٙبَ 
0 – 10V/0 – 20 mA 

   ضظضٚ 9-14

 AO1 0تٌظین هحذٍدُ خرٍجی آًالَگ

P6.10 

حس دبئیٗ ذطٚخی 

ثط  AO1  1آ٘بِٛي

 حست زضغس

0.0%-100.0% O  (0.0% ) 

P6.11 
حس دبئیٗ ذطٚخی 

 AO1  1آ٘بِٛي
0.00V-10.00V  O  (0.00 V ) 

P6.12 

حس ثبلای ذطٚخی 

ثط  AO1   1آ٘بِٛي

 حست زضغس

0.0%-100.0%  O 
 (100.0% ) 
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P6.13 
حس ثبلای ذطٚخی 

 AO1   1آ٘بِٛي
0.00V-10.00V  O  (10.00 V ) 

 AO2 2تٌظین هحذٍدُ خرٍجی آًالَگ

P6.14 

بئیٗ ذطٚخی حس د

ثط  AO2  2آ٘بِٛي

 حست زضغس

0.0%-100.0%  
 O  (0.0% ) 

P6.15 
حس دبئیٗ ذطٚخی 

 AO2  2آ٘بِٛي
0.00V-10.00V  O  (0.00 V ) 

P6.16 

حس ثبلای ذطٚخی 

ثط  AO2   2آ٘بِٛي

 حست زضغس
0.0%-100.0%  O 

 (100.0% ) 
 

P6.17 
حس ثبلای ذطٚخی 

 AO2   2آ٘بِٛي
0.00V-10.00V  O  (10.00 V ) 

 HDOتٌظین هحذٍدُ خرٍجی 

P6.18 

حس دبئیٗ ذطٚخی 

HDO  ثط حست

 زضغس

0.0%-100.0%  
 O    (0.0% ) 

P6.19  حس دبئیٗ ذطٚخی
HDO 

0.0-50.0kHz  O  (0.0kHz ) 

P6.20 

حس ثبلای ذطٚخی 

HDO  ثط حست

 زضغس
0.0%-100.0%  O 

 (100.0% ) 
 

P6.21  حس ثبلای ذطٚخی
HDO 

0.0-50.0kHz  O  (50.0kHz ) 

 FDTًاحیِ فرکاًسی 

P6.22 
 سكح فطوب٘س

FDT 
0.00 - P0.04  ◙ (50Hz) 

P6.23 
سبذیط فطوب٘س 

FDT 
0.0 – 100.0% ◙ (5.0%) 

 رسیذى تِ  فرکاًس هطخع ضذُ

P6.24 
ضسیسٖ ثٝ فطوب٘س 

 ٔطرع ضسٜ
 O  ( 0.0%)     %100.0~0.0فطوب٘س ٔبوعیٕٓ
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 طگر: گرٍُ پاراهترّای تؼاریف ًوایP7گرٍُ  

P7.00 
سؼطیف ضٔع 

 )دسٛضز(
0~65535  O  ( 0) 

P7.01 ٖا٘شربة ظثبLCD ٔٛخٛز ٘یسز O  

P7.02 
وذی وطزٖ 

 دبضأشطٞب

 : غیط فؼبَ  0

  LCD: آدّٛز وطزٖ دبضأشطٞب زض  1

 LCD: زاّ٘ٛز وطزٖ دبضأشطٞب زض  2
◙   

 QUICK/JOGتؼریف کلیذ 

P7.03 
سؼطیف وّیس 
QUICK/JOG 

 طزٖ سطیغ : ٔس زیجبي و 0

 : ضبسی چخ ٌطز ٚ ضاسز ٌطز وطزٖ ٔٛسٛض1
 ◙    ( 0) 

 STOP/RSTتؼریف کلیذ 

P7.04 
 سؼطیف ضبسی

STOP/RESET 

ٔس وٙشطَ ( P0.01=0ٚلشی     : فؼبَ    0

 اسز )دبُ٘

ٔس وٙشطَ (  P0.01=0 : فؼبَ        ٚلشی 1

ٔس وٙشطَ (  P0.01=1یب   )دبُ٘

 اسز)سطٔیٙبَ

ٔس وٙشطَ (  P0.01=0: فؼبَ       ٚلشی 2

 اسز )ٔس وٙشطَ سطیبَ( P0.01=2یب   )دبُ٘

 : ٕٞیطٝ فؼب3َ

O  ( 0) 

 

P7.05 
ا٘شربة دبُ٘ 

 ٕ٘بیص زٞٙسٜ

:  اِٚٛیز ثب دبُ٘ ذبضخی اسز ، ٚلشی دبُ٘  0

ذبضخی ٚغُ اسز دبُ٘ ٔحّی غیط فؼبَ ٔی 

 ضٛز.

:   ٞط زٚ دبُ٘ ٚخٛز زاضز ٚ ٕ٘بیص ٔی 1

بضخی فؼبَ زٞٙس ِٚی وّیسٞبی دبُ٘ ذ

 ٔیجبضٙس.

:   ٞط زٚ دبُ٘ ٚخٛز زاضز ٚ ٕ٘بیص ٔی 2

زٞٙس ِٚی وّیسٞبی دبُ٘ ٔحّی فؼبَ 

 ٔیجبضٙس.

 :   ٞط زٚ دبُ٘ ٚخٛز زاضز ٚ فؼبَ ٔیجبضٙس.3

O 
 (0 ) 

 

P7.06 

ا٘شربة  ٔمبزیط 

خٟز ٕ٘بیص ثٝ 

 RUNٍٞٙبْ 

0 – 0xFFFF O (0x00FF) 
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P7.07 

ا٘شربة  ٔمبزیط 

خٟز ٕ٘بیص ثٝ 

 Stopٍٞٙبْ 

0 – 0xFFFF O (0x00FF) 

 دهای دستگاُ

P7.08 
زٔبی ٔبخَٛ 

 یىسٛسبظ

0~100.0°C  ایٗ دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز(

) 
 ®  

P7.09 
زٔبی ٔبخَٛ 

IGBT 

0~100.0°C  ایٗ دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز(

) 
 ®  

 ٍرشى ًرم افسار

P7.10 
 ٚضغٖ سبفز ٚض

MCU 
  ® )ایٗ دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز (

P7.11 
 ٚضغٖ سبفز ٚض

DSP 
  ® )ایٗ دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز (

 زهاى کارکرد دستگاُ

P7.12 ظٔبٖ وبضوطز 
0~65535h )ایٗ دبضأشط  )ثط حست سبػز( //

 فمف ذٛا٘س٘ی اسز (
  ®  

 فالتْای رخیرُ ضذُ در حافظِ

P7.13 
٘ٛع فبِز سٛٔی اظ 

 آذط

 )ایٗ دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز ( 

®  

P7.14 
ع فبِز زٚٔی اظ ٘ٛ

 آذط
®  

P7.15 ٘ٛع فبِز اذیط ®  

   

 هقادیر رخیرُ ضذُ در حافظِ ٌّگام آخریي فالت

P7.16 
فطوب٘س ذطٚخی 

 زض آذطیٗ فبِز
 ®  

P7.17 
خطیبٖ ذطٚخی زض 

 آذطیٗ فبِز
 ®  

P7.18 
زض  DCِٚشبغ ثبس 

 آذطیٗ فبِز
 ®  

P7.19 

ٚؾؼیز 

سطٔیٙبِٟبی ٚضٚزی 

 زض آذطیٗ فبِز

 ®  
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P7.20 

ٚؾؼیز 

سطٔیٙبِٟبی 

ذطٚخی زض آذطیٗ 

 فبِز

 ®  

 : گرٍُ پاراهترّای کارتردی خاظ P8گرٍُ 
 تٌظین گطتاٍر اٍلیِ در اتتذای حرکت ًسثت تِ ٍزى کاتیي

P8.00 

ا٘شربة ٚضٚزی 

آ٘بِٛي خٟز ٚظٖ 

 وبثیٗ

 : غیط فؼبَ 0

 1: ٚضٚزی آ٘بِٛي  1

 2: ٚضٚزی آ٘بِٛي  2
◙  ( 0 ) 

P8.01 100.0 – 0.0 شبٚض اِٚیٝآفسز ٌط % O ( 30.0 % ) 

P8.02 7.000 – 0.000 ؾطیت ثٟطٜ ٔٛسٛضی O ( 1.000 ) 

P8.03 
ؾطیت ثٟطٜ 

 غ٘طاسٛضی
0.000 – 7.000 O ( 1.000 ) 

 اًتخاب هذ کٌترل کٌتاکتَر هَتَر ٍ کٌتاکتَر ترهس 

P8.04 
ٔس وٙشطَ وٙشبوشٛض 

 ٔٛسٛض ٚ سطٔع

ف وٙشطِااط : وٙشاابوشٛض ٔٛسااٛض ٚ سطٔااع سٛساا 0

 ذبضخی وٙشطَ ٔی ضٛز. 

: وٙشبوشٛض سطٔع سٛساف زضایاٛ ٚ وٙشابوشٛض     1

 ٔٛسٛض سٛسف وٙشطِط ذبضخی وٙشطَ ٔی ضٛز.

: وٙشبوشٛض سطٔع سٛساف وٙشطِاط ذابضخی ٚ     2

 وٙشبوشٛض ٔٛسٛض سٛسف زضایٛ وٙشطَ ٔی ضٛز.

: ٞط زٚ وٙشبوشٛض ٔٛسٛض ٚ سطٔع سٛسف زضایٛ  3

 وٙشطَ ٔی ضٛ٘س

◙  ( 0 ) 

 ین زهاى تاخیر در تاز ٍ تستِ ضذى ترهس هکاًیکیتٌظ

P8.05 
ظٔبٖ سبذیط زض ثسشٝ 

 ضسٖ سطٔع
0.00 – 5.00 ◙ ( 0.00S ) 

P8.06 
ظٔبٖ سبذیط زض ثبظ 

 ضسٖ سطٔع
0.00 – 5.00 ◙ ( 0.00S ) 

 جْت فؼال ضذى هقاٍهت ترهس DCتٌظین سطح ٍلتاش 

P8.07 
سكح ِٚشبغ فؼبَ 

 ضسٖ ٔمبٚٔز سطٔع
560.0 – 750.0 V O  ( 700.0 V ) 

 ٌّگام فالت دادى درایَ پاراهترّای ریست اتَهاتیک

P8.08 
سؼساز ضیسز 

 اسٛٔبسیه
  0 - 10    O  (0 ) 
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P8.09 ػّٕىطز ضِٝ فبِز 
 : غیط فؼبَ 0

 : فؼبَ  1
O  (0 ) 

P8.10 
ظٔبٖ  ضیسز 

 اسٛٔبسیه
0.1-100.0S  O ) 1.0S ) 

 اکتَر ترهستٌظین زهاى تاخیر در سیگٌال فیذتک کٌت

P8.11 

ظٔبٖ سبذیط زض 

سیٍٙبَ فیسثه 

 وٙشبوشٛض سطٔع
0.1 – 5.0 S ◙  ( 2.0 S ) 

 تٌظین زهاى تاخیر در سیگٌال فیذتک کٌتاکتَر هَتَر

P8.12 

ظٔبٖ سبذیط زض 

سیٍٙبَ فیسثه 

 وٙشبوشٛض ٔٛسٛض

0.1 – 5.0 S ◙  ( 2.0 S ) 

 تٌظین فرکاًس تستِ ضذى ترهس هکاًیکی

P8.13 

ثسشٝ  فطوب٘س

ضسٖ سطٔع زض 

 حبِز سٛلف ٔٛسٛض

0.00 – 5.00 Hz ◙  ( 0.00 Hz ) 

 تِ هَتَر در استارت ٍ استپ آساًسَر DCپاراهترّای تٌظین تسریق جریاى 

P8.14 
 DCٔمساض خطیبٖ 

 سعضیمی زض اسشبضر
0.0 – 120% ◙ ( 0.0 ) 

P8.15 

ٔسر ظٔبٖ سعضیك 

زض  DCخطیبٖ 

 اسشبضر

0.0 – 50.0 S ◙ ( 0.0 S) 

P8.16 

فطوب٘س ضطٚع 

 DCسعضیك خطیبٖ 

 زض اسشخ

0.00 – P0.04 Hz ◙ ( 0.0 Hz ) 

P8.17 

ٔسر ظٔبٖ سبذیط 

ثطای سعضیك خطیبٖ 

DC زض اسشخ 

0.0 – 50.0 S ◙ ( 0.0 S ) 
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P8.18 
 DCٔمساض خطیبٖ 

 سعضیمی زض اسشخ
0.0 – 120% ◙ ( 0.0 ) 

P8.19 

ٔسر ظٔبٖ سعضیك 

زض  DCخطیبٖ 

 اسشخ

0.0 – 50.0 S ◙ ( 0.0 S) 

 : گرٍُ تَاتغ حفاظتی P9گرٍُ 

 حفاظت قطؼی فازّای ٍرٍدی ٍ خرٍجی

P9.00 
حفبظز لكؼی فبظ 

 ٚضٚزی

 : غیط فؼبَ 0

 : فؼبَ  1
O  (1 ( 

P9.01 
حفبظز لكؼی فبظ 

 ذطٚخی

 : غیط فؼبَ 0

 :  فؼبَ 1
O  (1 ( 

 حفاظت اضافِ تار هَتَر

P9.02 
 ثبضحفبظز اؾبفٝ 

 ٔٛسٛض

  : غیط فؼبَ 0

فؼبَ ثب ضطـ ٔٛسٛض ٔؼِٕٛی ثسٖٚ فٗ   :1

 اؾبفی  

 فؼبَ ٚ ٔٛسٛض فطوب٘سی ثب فٗ اؾبفی : 2

◙   (2 ( 

P9.03 
 سٙظیٓ خطیبٖ

 ٔٛسٛض اؾبفٝ ثبض
20.0% - 120%   O  (100%) 

 حفاظت اضافِ تار تا تٌظین خرٍجی جْت اخطار 

P9.04 
ٔمساض حس اؾبفٝ 

 ثبض
20.0% - 150.0% O  ( 130.0% ) 

P9.05 

ا٘شربة ٔؼیبض 

ٔمبیسٝ خطیبٖ 

 اؾبفٝ ثبض

 

 ٔٛسٛضثب خطیبٖ ٘بٔی  ٕٞیطٝ: اؾبفٝ ثبض 0

 ٔمبیسٝ ٔی ضٛز

، ثب  سطػز ثبثز: اؾبفٝ ثبض ٍٞٙبْ وبض ثب  1

 ٔمبیسٝ ٔی ضٛز ٔٛسٛضخطیبٖ ٘بٔی 

 ایٙٛضسطثب خطیبٖ ٘بٔی  ٕٞیطٝ: اؾبفٝ ثبض 2

 ٔمبیسٝ ٔی ضٛز

، ثب  سطػز ثبثز: اؾبفٝ ثبض ٍٞٙبْ وبض ثب  3

 ٔمبیسٝ ٔی ضٛز ایٙٛضسطخطیبٖ ٘بٔی 

◙  ( 0 ) 
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P9.06 
ظٔبٖ سبذیط زض 

 فبِز اؾبفٝ ثبض
0.0 – 30.0 S O  ( 5.0 S ) 

 دبضأشطٞبی حفبظز اؾبفٝ سطػز

P9.07 
ٔحسٚزٜ اؾبفٝ 

 سطػز 
0.0 – 50.0 % ◙ ( 20.0 % ) 

P9.08 
ظٔبٖ ٔب٘سٖ زض 

 اؾبفٝ سطػز 
0.000 – 10.000 S ◙ ( 0.5000S ) 

 

 : گرٍُ پاراهترّای ارتثاط سریال  PAگرٍُ 

 آدرس سریال دستگاُ

PA.00 247-1 آزضس  ٔسثبس O  ( 1 ) 

 سرػت ارتثاط سریال  

PA.01 Baud rate 

0   :1200 BPS 

1  :2400BPS  

2  :4800BPS  

 3  :9600BPS   

 4  :19200BPS  

 5 :38400BPS  

O 
( 3 ) 

 

 فرهت اطلاػات

PA.02 Data Format 

0  :No parity (8,N,2) for RTU  

1 : Even parity (8,E,1) for RTU   

2 : Odd parity (8,O,1) for RTU  

3  : No parity (8,N,2) for ASCII 

4  : Even parity (8,E,1) for ASCII 

5  : Odd parity (8,O,1) for  ASCII 

6  : No parity (7,N,2) for ASCII 

7  : Even parity (7,E,1) for ASCII 

8  : Odd parity (7,O,1) for ASCII 

O 
( 1 ) 
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 زهاى تاخیر ارتثاط سریال

PA.03 
ظٔبٖ سبذیط اضسجبـ 

 سطیبَ
0-200ms  O ( 5ms) 

 timeoutزهاى تاخیر 

PA.04 
ظٔبٖ سبذیط 

timeout  
0.0 – 100.0S                 O (S 0.0 ) 

 پاسخ ارتثاط سریال

PA.05 بَدبسد اضسجبـ سطی 
 : فؼبَ 0

 : غیط فؼبَ 1
O ( 0 ) 

 

 : گرٍُ پاراهترّای ًوایطی PBگرٍُ 

PB.00 
فطوب٘س ذطٚخی 

 زضایٛ
  ® فطوب٘س ٔبوعیٕٓ – 0.0

PB.01 ٚضظض  ®  

PB.02 
ظاٚیٝ ٔٛلؼیز لكت 

 ٔٛسٛض سٙىطٖٚ
0.0 – 359.9 ®  

PB.03 
ٔمساض خطیبٖ ٍٞٙبْ 

اسٛسیٛ٘یًٙ 
 اسشبسیه 

0.0 – 200.0 % ®  

PB.04 
ظاٚیٝ ٔىب٘یىی زض 

 ٔٛسٛض سٙىطٖٚ
0.0 – 359.9 ®  

PB.05 ٚضظض  ®  

PB.06  ٔمساض فبظC 1024 - 0 ا٘ىٛزض ®  

PB.07  ٔمساض فبظD 1024 - 0 ا٘ىٛزض ®  

 استارت تی تاری )هَتَرّای سٌکرٍى(: گرٍُ پاراهترّای  PCگرٍُ 

PC.00 
ٔس خجطا٘سبظ ثی 

 ثبضی

 : غیط فؼبَ 0

 : فؼبَ 1
◙ ( 0 ) 

PC.01 
ظٔبٖ خجطا٘سبظی 

 ثبض
0.000 – 5.000 S ◙ ( 0.500S ) 

PC.02 
ظٔبٖ ٌصض 

 خجطا٘سبظی ثبض
0.000 – 5.000 S ◙ ( 0.300 S ) 

PC.03 

  ASRٌیٗ سٙبسجی 

خجطا٘سبظی ثی 

 ثبضی

0 - 100 ◙ ( 30 ) 
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PC.04 

ٌیٗ  زیفطا٘سیّی  

ASR   خجطا٘سبظی

 ثی ثبضی

0.01 – 10.00S ◙ ( 0.04 S ) 

PC.05 
 APRسٙبسجی ٌیٗ 

 ِٛح دٛظیطٗ 
0 - 100 ◙ ( 0 ) 

PC.06 
 ٌیٗ زیفطا٘سیّی 

APR  ِٗٛح دٛظیط 
0.01 – 10.00S ◙ ( 0.00 S ) 

PC.07 
ؾطیت خجطا٘سبظی 

 خطیبٖ
0 - 2000 ◙ ( 1000 ) 

PC.08 ٖ( 1000 ) ◙ 65536 - 0 ؾطیت فیّشط خطیب 

 (Evacuation)ًجات اضطراری : گرٍُ پاراهترّای  PDگرٍُ 

PD.00 ٔس وٙشطَ ٔٛسٛض 
 : وٙشطَ ثطزاضی ثسٖٚ سٙسٛض 0

 V/F: وٙشطَ  1
◙  ( 0 ) 

PD.01   200.0 – 0.0 ٔمساض ِٚشبغ ثبقطی V O  ( 50.0 V ) 

PD.02 
ِٚشبغ ثٛسز زض ٔس 

V/F 
0.0 -100 % O  ( 15.0 % ) 

PD.03 

خطیبٖ ثی ثبضی 

ٔٛسٛض زض ٔس وٙشطَ 

 ثطزاضی

ٛض خطیبٖ ثی ثبضی ٔٛس  % 200.0 – 50.0 

 ( P2.14زض ٔس ٘طٔبَ ) دبضأشط 
O  ( 100 %) 

PD.04 

٘سجز ِٚشبغ ثبقطی 

 DCثٝ ِٚشبغ 

 وٙشطِی

0.1 – 1000.0 % O  ( 20.0 % ) 

PD.05 
ٔس ٘دبر اؾكطاضی 

Evacuation 

 : ٔس ٔٙٛآَ 0

 : ٔس اسٛٔبسیه  1
◙  ( 0 ) 

PD.06 

خطیبٖ ا٘ساظٜ ٌیطی 

ضسٜ ٔٛسٛض زض خٟز 

 ثبلا

  ® اسز دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی

PD.07 

خطیبٖ ا٘ساظٜ ٌیطی 

ضسٜ ٔٛسٛض زض خٟز 

 دبئیٗ

  ® دبضأشط فمف ذٛا٘س٘ی اسز

 کارخاًِ : تٌظیوات  PEگرٍُ 
 خٟز سٙظیٕبر وبضذب٘ٝ ای ٔی ثبضٙس ٚ ٔٛضز اسشفبزٜ وبضثط ٘یسشٙس.  PEٌطٜٚ 


